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Descripcion general

El comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule assetinfo le ayuda a editar un conjunto completo de parametros que conforman el costo
de propiedad total de su sistema. Esta seccidon explica los parametros que se pueden informar y configurar con el comando omconfig system assetinfo u
omconfig servermodule assetinfo.

Mediante el comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule assetinfo, se pueden establecer valores de control para objetos configurables.
Entre los ejemplos de las capacidades de configuracion de assetinfo se incluyen valores de configuracién para el propietario del sistema, precio de compra,
detalles de cualquier arrendamiento que esté en vigor, métodos de depreciacion y tarifas, asi como ubicacién del sistema, duracion de la garantia y de la
garantia extendida, detalles de subcontratacién y acuerdo de nivel de servicio.

Nivel de usuario necesario para agregar informacion de propiedad
Los usuarios avanzados y los administradores pueden agregar y editar informacion de propiedad.

Tabla 5-1. Disponibilidad del sistema para el comando omconfig

Nivel de comando 1 | Nivel de comando 2 | Se aplica a

ontonfig server nodul e Sistema modular
nai nsyst em Sistema modular
system Sistema no modular
chassi s Sistema no modular

Coémo agregar informacién de adquisiciéon

La adquisicion hace referencia a los hechos relacionados con la compra o arrendamiento de un sistema por parte de una entidad empresarial. Use el comando
omconfig system assetinfo info=acquisition u omconfig servermodule assetinfo info=acquisition para agregar informacion detallada sobre la compra o el
arrendamiento de un sistema. La tabla 5-2 muestra todos los parametros validos para el comando.

Tabla 5-2. omconfig system assetinfo info=acquisition/omconfig servermodule assetinfo info=acquisition

Nivel de Nivel de comando 2 | Nivel de Par 1 Par 2 nombre=valor Descripcion
comando 1 comando 3 nombre=valor
omconfig

system/servermodule

assetinfo

info=acquisition

costcenter=<texto> Nombre o cdédigo de la entidad empresarial que
adquirio el sistema.

expensed=yes | no Indica si el sistema se carga para un propésito o
departamento especifico, como investigacion y
desarrollo o ventas.

installdate=<mmddaa> Fecha en que el sistema entré en servicio.

ponum=<n> NUmero del documento que autorizaba el pago del
sistema.
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purchasecost=<n> Precio que el propietario ha pagado por el sistema.

purchasedate=<mmddaa>| Fecha en que el propietario compro el sistema.

signauth=<texto> Nombre de la persona que ha aprobado la compra o la
llamada de servicio en el sistema.

waybill=<n> Recibo del transportista por las mercancias recibidas.

Comandos de ejemplo para agregar informacion de adquisicion

Para asignar un valor a un parametro de adquisicion, escriba un comando de esta forma: omconfig system assetinfo info=acquisition <par 2 nombre=valor> o
bien omconfig servermodule assetinfo info=acquisition <par 2 nombre=valor>. Por ejemplo, escriba:

ontonfig system assetinfo info=acquisition purchasedat e=122101

o bien:

ontonfig servernodul e assetinfo info=acquisition purchasedat e=122101
Aparecera el siguiente mensaje:

Asset information set successfully.

(La informacién de propiedad se establecié satisfactoriamente).

Puede introducir mas de un comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule assetinfo al mismo tiempo, siempre y cuando todos los
parametros para el par 2 nombre=valor pertenezcan al mismo par 1 nombre=valor. Por ejemplo, si desea introducir mas de un valor de parametro para
info=acquisition, utilice el siguiente ejemplo como una guia para la sintaxis:

ontonfig system assetinfo info=acquisition purchasecost=5000

waybill=123456 installdate=120501 purchasedate=050601 ponum=9999 signauth="Juan Garcia" expensed=yes costcenter=finance

O bien:

ontonfig servernodul e assetinfo info=acquisition purchasecost=5000

waybill=123456 installdate=120501 purchasedate=050601 ponum=9999 signauth="Juan Garcia" expensed=yes costcenter=finance
Aparecera el siguiente mensaje:

Asset information set successfully.

(La informacién de propiedad se establecié satisfactoriamente).

Adicion de informacion de depreciacion

La depreciacidon es un conjunto de métodos para calcular la devaluacion de una propiedad con el paso del tiempo. Por ejemplo, la depreciacion de un sistema
que se espera que tenga una vida util de 5 afios seria del 20%. Use el comando omconfig system assetinfo info=depreciation u omconfig servermodule
assetinfo info=depreciation para agregar detalles sobre como se debe calcular la depreciacion del sistema. La tabla 5-3 muestra los parametros validos para
el comando.

Tabla 5-3. omconfig system assetinfo info=depreciation/omconfig servermodule assetinfo info=depreciation

Nivel de Nivel de comando 2 | Nivel de Par 1 Par 2 Descripcion
comando 1 comando 3 nombre=valor nombre=valor
omconfig

system/servermodule

assetinfo

info=depreciation

duration=<n> El nimero de afios o meses en los cuales se deprecia
el valor de un sistema.

method=<texto> Pasos y suposiciones para calcular la depreciacién del

sistema.

percent=<n> Porcentaje con el que la propiedad se devalta o
deprecia.

unit=months | La unidad es meses o afios.

years

Comandos de ejemplo para agregar informacion de depreciaciéon

Para asignar un valor a un parametro de depreciacion, escriba un comando de esta forma: omconfig system assetinfo info=depreciation <par 2
nombre=valor> o bien omconfig servermodule assetinfo info=depreciation <par 2 nombre=valor>. Por ejemplo, escriba:

ontonfig system assetinfo info=depreciation nethod=straightline
o bien:

ontonfig servernodul e assetinfo info=depreciation nethod=straightline

Aparecera el siguiente mensaje:



Asset information set successfully.
(La informacién de propiedad se establecié satisfactoriamente).

Puede introducir mas de un comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule assetinfo al mismo tiempo, siempre y cuando todos los
parédmetros para el par 2 nombre=valor pertenezcan al mismo par 1 nombre=valor. Para ver un ejemplo, consulte "Comandos de ejemplo para agregar
informacién de adquisicidn".

Coémo agregar informacion de garantia extendida

Use el comando omconfig system extwarranty u omconfig servermodule extwarranty para asignar valores para la informacion de garantia extendida.
Una garantia es un contrato entre el fabricante o distribuidor y el comprador del sistema. La garantia identifica los componentes que estan cubiertos para
reparaciéon o reemplazo durante un periodo de tiempo o uso determinado. La garantia ampliada entrara en vigor cuando venza la garantia original. Para
obtener detalles sobre como editar valores de garantia, consulte "Cdmo agregar informacién de garantia".

La tabla 5-4 muestra todos los pardmetros vélidos para el comando.

Tabla 5-4. omconfig system assetinfo info=extwarranty/omconfig servermodule assetinfo info=extwarranty

Nivel de Nivel de comando 2 | Nivel de Par 1 Par 2 nombre=valor Descripcion
comando 1 comando 3 nombre=valor
omconfig

system/servermodule

assetinfo

info=extwarranty

cost=<costo> Costo del servicio bajo garantia ampliada.

enddate=<fecha_final> Fecha en la que finaliza el acuerdo de garantia
ampliada.

provider=<proveedor> Entidad empresarial que proporciona el servicio

bajo garantia ampliada.

startdate=<fecha_inicial> | Fecha en la que comienza el servicio bajo garantia
ampliada.

Ejemplo del comando para agregar informaciéon de garantia ampliada

Para asignar un valor a un parametro de garantia ampliada, escriba un comando de esta forma: omconfig system assetinfo info=extwarranty <par 2
nombre=valor> o bien omconfig servermodule assetinfo info=extwarranty <par 2 nombre=valor=>. Por ejemplo, escriba:

ontonfig system assetinfo info=extwarranty enddate=012503

o bien:

ontonfig servernodul e assetinfo info=extwarranty enddate=012503
Aparecera el siguiente mensaje:

Asset information set successfully.

(La informacién de propiedad se establecid satisfactoriamente) .

Puede introducir méds de un comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule assetinfo al mismo tiempo, siempre y cuando todos los
parametros para el par 2 nombre=valor pertenezcan al mismo par 1 nombre=valor. Para ver un ejemplo, consulte "Comandos de ejemplo para agregar
informacién de adquisicién".

Adicion de informacion de arrendamiento

Un arrendamiento es un acuerdo para pagar por el uso de un sistema durante un periodo de tiempo determinado. El arrendador conserva la propiedad del
sistema. La tabla 5-5 muestra todos los parametros validos para el comando.

Tabla 5-5. omconfig system assetinfo info=lease/omconfig servermodule assetinfo info=lease

Nivel de Nivel de comando 2 | Nivel de Par 1 Par 2 nombre=valor Descripcién
comando 1 comando 3 nombre=valor
omconfig

system/servermodule

assetinfo

info=lease

buyout=<cantidad> Importe pagado para comprar un sistema de un
arrendador.




lessor=<arrendador> Entidad empresarial que arrienda el sistema.

multischedule=true | Indica si el costo del arrendamiento del sistema se
false calcula mediante mas de un programa de tarifas.
ratefactor=<factor> Factor utilizado para calcular el pago del arrendamiento.
value=<residual> Valor justo de mercado del sistema al término del

periodo de arrendamiento.

Ejemplo del comando para agregar informacion de arrendamiento

Para asignar un valor a un parametro de arrendamiento, escriba un comando de esta forma: omconfig system assetinfo info=lease <par 2 nombre=valor> o
bien omconfig servermodule assetinfo info=lease <par 2 nombre=valor>. Por ejemplo, escriba:

ontonfig system assetinfo info=lease val ue=4500

o bien:

ontonfig servernodul e assetinfo info=lease val ue=4500
Aparecera el siguiente mensaje:

Asset information set successfully.

(La informacién de propiedad se establecid satisfactoriamente) .

Puede introducir mas de un comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule assetinfo al mismo tiempo, siempre y cuando todos los
parametros para el par 2 nombre=valor pertenezcan al mismo par 1 nombre=valor. Para ver un ejemplo, consulte "Comandos de ejemplo para agregar
informacién de adquisicidn".

Como agregar informaciéon de mantenimiento

El mantenimiento hace referencia a las actividades necesarias para mantener el sistema en buen estado de funcionamiento. La tabla 5-6 muestra los
parametros validos para agregar informacién de mantenimiento.

Tabla 5-6. omconfig system assetinfo info=maintenance/omconfig servermodule assetinfo info=maintenance

Nivel de Nivel de comando 2 | Nivel de Par 1 Par 2 nombre=valor Descripcion
comando 1 comando 3 nombre=valor
omconfig

system/servermodule

assetinfo

info=maintenance

enddate=<fecha_final> Fecha en la que finaliza el acuerdo de garantia
ampliada.

provider=<proveedor> Entidad empresarial que proporciona el servicio
de mantenimiento.

startdate=<fecha_inicial> | Fecha en la que comienza el mantenimiento.

restrictions=<cadena> Actividades que no cubre el contrato de
mantenimiento.

Ejemplo del comando para agregar informacion de mantenimiento

Para asignar un valor a un pardmetro de mantenimiento, escriba un comando de esta forma: omconfig system assetinfo info=maintenance <par 2
nombre=valor> o bien omconfig system assetinfo info=maintenance <par 2 nombre=valor>. Por ejemplo, escriba:

ontonfig system assetinfo info=maintenance startdate=012504

o bien:

ontonfig servernodul e assetinfo info=maintenance startdate=012504
Aparecera el siguiente mensaje:

Asset information set successfully.

(La informacién de propiedad se establecid satisfactoriamente) .

Puede introducir méds de un comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule assetinfo al mismo tiempo, siempre y cuando todos los
parametros para el par 2 nombre=valor pertenezcan al mismo par 1 nombre=valor. Para ver un ejemplo, consulte "Comandos de ejemplo para agregar
informacion de adquisicién".

Como agregar informacion de subcontratacion



La subcontratacidn es la practica de celebrar un contrato con otra empresa para mantener el sistema en buen estado de funcionamiento. La tabla 5-7 muestra
los parametros validos para agregar informacion de subcontratacion.

Tabla 5-7. omconfig system assetinfo info=outsource/omconfig servermodule assetinfo info=outsource

Nivel de Nivel de comando 2 | Nivel de Par 1 Par 2 nombre=valor Descripcion
comando 1 comando 3 nombre=valor
omconfig

system/servermodule

assetinfo

info=outsource

levels=<n> Niveles de servicio que ofrece el
proveedor.

problemcomponent=<componente> | Componente del sistema que requiere
mantenimiento.

providerfee=<cargo_del_proveedor> | Importe cargado por el mantenimiento.

servicefee=<cargo_por_servicio> Importe cargado por el servicio.
signauth=<nombre> Persona que ha firmado o autorizado el
servicio.

Ejemplo del comando para agregar informacion de subcontrataciéon

Para asignar un valor a un parametro de subcontratacién, escriba un comando de esta forma: omconfig system assetinfo info=outsource <par 2
nombre=valor> o bien omconfig servermodule assetinfo info=outsource <par 2 nombre=valor>. Por ejemplo, escriba:

ontonfig system assetinfo info=outsource providerfee=75

o bien:

ontonfig servernodul e assetinfo info=outsource providerfee=75
Aparecera el siguiente mensaje:

Asset information set successfully.

(La informacién de propiedad se establecié satisfactoriamente).

Puede introducir mas de un comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule assetinfo al mismo tiempo, siempre y cuando todos los
parédmetros para el par 2 nombre=valor pertenezcan al mismo par 1 nombre=valor. Para ver un ejemplo, consulte "Comandos de ejemplo para agregar
informacién de adquisicidn".

Como agregar informacion de propietario
El propietario es la parte que detenta el titulo de propiedad del sistema. La tabla 5-8 muestra los parametros validos para agregar informacion del propietario.

Tabla 5-8. omconfig system assetinfo info=owner/omconfig servermodule assetinfo info=owner

Nivel de Nivel de comando 2 | Nivel de Par 1 Par 2 nombre=valor Descripcion
comando 1 comando 3 nombre=valor
omconfig

system/servermodule

assetinfo
info=owner
insuranceco=<compafiia> Nombre de la compafia de seguros que asegura
el sistema.
ownername=<empresa> Entidad empresarial propietaria del sistema.
type=owned | leased | Indica si el usuario del sistema es el propietario,
rented arrienda o alquila el mismo.

Ejemplo del comando para agregar informacion de propietario

Para asignar un valor a un parametro de propietario, escriba un comando de esta forma: omconfig system assetinfo info=owner <par 2 nombre=valor> o
bien omconfig servermodule assetinfo info=owner <par 2 nombre=valor>. Por ejemplo, escriba:

ontonfig system assetinfo info=owner type=rented
o bien:
ontonfig servernodul e assetinfo info=owner type=rented



Aparecera el siguiente mensaje:
Asset information set successfully.
(La informacién de propiedad se establecid satisfactoriamente) .

Puede introducir mas de un comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule assetinfo al mismo tiempo, siempre y cuando todos los
parametros para el par 2 nombre=valor pertenezcan al mismo par 1 nombre=valor. Para ver un ejemplo, consulte "Comandos de ejemplo para agregar
informacién de adquisicién".

Como agregar informacion de contrato de servicio

Un contrato de servicio es un acuerdo que especifica las tarifas de mantenimiento preventivo y reparacion del sistema. La tabla 5-9 muestra los parametros
vélidos para agregar informacién del contrato.

Tabla 5-9. omconfig system assetinfo info=service/omconfig servermodule assetinfo info=service

Nivel de Nivel de comando 2 | Nivel de Par 1 Par 2 Descripcion
comando 1 comando 3 nombre=valor nombre=valor
omconfig

system/servermodule

assetinfo

info=service

renewed=true | Indica si el acuerdo de servicio se ha renovado.
false
type=<cadena> Tipo de servicio que cubre el contrato.

vendor=<empresa> | Entidad empresarial que ofrece el servicio para el
sistema.

Ejemplo del comando para agregar informacion de servicio

Para asignar un valor a un parametro de depreciacion, escriba un comando de esta forma: omconfig system assetinfo info=service <par 2 nombre=valor> o
bien omconfig system assetinfo info=service <par 2 nombre=valor>. Por ejemplo, escriba:

ontonfig system assetinfo info=service vendor=fixsystento

o bien:

ontonfig servernodul e assetinfo info=service vendor=fixsystento
Aparecera el siguiente mensaje:

Asset information set successfully.

(La informacién de propiedad se establecidé satisfactoriamente).

Puede introducir mas de un comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule assetinfo al mismo tiempo, siempre y cuando todos los
parédmetros para el par 2 nombre=valor pertenezcan al mismo par 1 nombre=valor. Para ver un ejemplo, consulte "Comandos de ejemplo para agregar
informacién de adquisicién".

Como agregar informacion de asistencia

La asistencia se refiere a la ayuda técnica que el usuario del sistema puede buscar cuando necesite orientacién sobre el uso correcto del sistema para realizar
tareas. La tabla 5-10 muestra los parametros validos para agregar informacion de asistencia.

Tabla 5-10. omconfig system assetinfo info=support/omconfig servermodule assetinfo info=support

Nivel de Nivel de comando 2 | Nivel de Par 1 Par 2 nombre=valor Descripcion
comando 1 comando 3 | nombre=valor
omconfig

system/servermodule

assetinfo

info=support

automaticfix=<nombre_del_programa> | Nombre de la aplicacién utilizada para solucionar
un problema de forma automatica.

helpdesk=<texto> El nombre del servicio de asistencia o la
informacién de contacto, como un niimero
telefénico, direccion de correo electronico o
direccién de un sitio Web.




outsourced=true | false Indica si una entidad empresarial externa o los
empleados del propietario del sistema
proporcionan asistencia técnica.

type=network | storage Indica si la asistencia es para dispositivos de red
conectados o para dispositivos de
almacenamiento.

Ejemplo del comando para agregar informacion de asistencia

Para asignar un valor a un pardmetro de depreciacién, escriba un comando de esta forma: omconfig system assetinfo info=support <par 2 nombre=valor> o
bien omconfig servermodule assetinfo info=support <par 2 nombre=valor>. Por ejemplo, escriba:

ontonfig system assetinfo info=support outsourced=true

o bien:

ontonfig servernodul e assetinfo info=support outsourced=true
Aparecera el siguiente mensaje:

Asset information set successfully.

(La informacién de propiedad se establecié satisfactoriamente).

Puede introducir méds de un comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule assetinfo al mismo tiempo, siempre y cuando todos los
parametros para el par 2 nombre=valor pertenezcan al mismo par 1 nombre=valor. Para ver un ejemplo, consulte "Comandos de ejemplo para agregar
informacién de adquisicidn".

Como agregar informacion del sistema

La informacién del sistema incluye el usuario principal del sistema, el nimero de teléfono del usuario principal y la ubicacion del sistema. La tabla 5-11 muestra
los parametros validos para agregar informacion del sistema.

Tabla 5-11. omconfig system assetinfo info=system/omconfig servermodule assetinfo info=system

Nivel de comando | Nivel de comando 2 | Nivel de comando | Par 1 Par 2 nombre=valor Descripcion
1 3 nombre=valor
omconfig

system/servermodule

assetinfo
info=system
location=<texto> Ubicacién del sistema.
primaryphone=<n> Numero de teléfono del usuario principal del
sistema.

primaryuser=<usuario> | Usuario principal del sistema.

Ejemplo del comando para agregar informacion del sistema

Para asignar un valor a un parametro del sistema, escriba un comando de esta forma: omconfig system assetinfo info=system <par 2 nombre=valor> o bien
omconfig servermodule assetinfo info=system <par 2 nombre=valor>. Por ejemplo, escriba:

ontonfig system assetinfo info=system | ocation=firstfloor

o bien:

ontonfig servernodul e assetinfo info=system|ocation=firstfloor
Aparecera el siguiente mensaje:

Asset information set successfully.

(La informacién de propiedad se establecié satisfactoriamente).

Puede introducir mds de un comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule assetinfo al mismo tiempo, siempre y cuando todos los
parametros para el par 2 nombre=valor pertenezcan al mismo par 1 nombre=valor. Para ver un ejemplo, consulte "Comandos de ejemplo para agregar
informacién de adquisicién".

Como agregar informacion de garantia

Use el comando omconfig system warranty u omconfig servermodule warranty para asignar valores para la informacion de garantia. Una garantia es un
contrato entre el fabricante o distribuidor y el comprador del sistema. La garantia identifica los componentes que estan cubiertos para reparacion o reemplazo
durante un periodo de tiempo o uso determinado. Para obtener detalles sobre cémo editar valores de la garantia extendida, consulte "Como agregar
informacién de garantia extendida". La tabla 5-12 muestra los parametros validos para agregar informacién de la garantia.




Tabla 5-12.

omconfig system assetinfo info=warranty/omconfig servermodule assetinfo info=warranty

Nivel de Nivel de comando 2 | Nivel de Par 1 Par 2 nombre=valor Descripcion
comando 1 comando 3 nombre=valor
omconfig
system/servermodule
assetinfo

info=warranty

cost=<costo>

Costo del servicio bajo garantia.

duration=<duracion>

Numero de los dias o meses en que la garantia
esta en vigor.

enddate=<fecha_final>

Fecha en la que finaliza el acuerdo de garantia.

unit=days | months

Indica si el nimero de la duracion hace referencia
a dias o a meses.

Ejemplo del comando para agregar informaciéon de garantia

Para asignar un valor a un parametro de garantia, escriba un comando de esta forma: omconfig system assetinfo info=warranty <par 2 nombre=valor> o
bien omconfig servermodule assetinfo info=warranty <par 2 nombre=valor>. Por ejemplo, escriba:

ontonfig system assetinfo info=warranty unit=days

o bien:

ontonfig servernodul e assetinfo info=warranty unit=days

Aparecera el siguiente mensaje:

Asset information set successfully.

(La informacién de propiedad se establecid satisfactoriamente) .

Puede introducir méds de un comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule assetinfo al mismo tiempo, siempre y cuando todos los

parametros para el par 2 n
informacion de adquisicién".
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ombre=valor pertenezcan al mismo par 1 nombre=valor. Para ver un ejemplo, consulte "Comandos de ejemplo para agregar
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@ Resumen del comando omconfig

Ayuda sobre el comando omconfig
omconfig about
omconfig chassis/omconfig mainsystem

omconfig preferences
omconfig system/omconfig servermodule

El comando omconfig permite asignar valores que definan los sucesos de advertencia, configuren las acciones de alerta, borren registros y configuren el
apagado del sistema, asi como realizar otras tareas de administracion de sistemas.

Los ejemplos de las capacidades de omconfig incluyen el privilegio de administrador para borrar registros de comandos, de alertas y de hardware; el privilegio
de administrador para configurar y ejecutar el apagado del sistema; los privilegios de usuario avanzado y de administrador para establecer los valores
predeterminados o especificar otros valores para sucesos de advertencia en ventiladores, sondas de voltaje y sondas de temperatura; los privilegios de
usuario avanzado y de administrador para establecer acciones de alerta en caso de un suceso de advertencia o de falla proveniente de una intromision,
ventiladores, sondas de voltaje y sondas de temperatura.

Para obtener informacion sobre el uso del comando de sistema omconfig para ver y administrar informacién de costo de propiedad (assetinfo), consulte
"omconfig system o servermodule assetinfo: Edicién de valores del costo de propiedad".

A menudo es necesario utilizar los comandos omreport para obtener la informaciéon que se necesita para ejecutar un comando omconfig. Por ejemplo, si
desea editar la temperatura minima para un suceso de advertencia en una sonda de temperatura, tiene que conocer el indice de la sonda que desea
configurar. Puede usar el comando omreport chassis temps u omreport mainsystem temp para mostrar una lista de sondas y sus indices. Para obtener mas
informacion sobre el uso del comando omreport, consulte "omreport: Visualizacién del estado del sistema mediante Instrumentation Service".

Tabla 4-1. Disponibilidad del sistema para el comando omconfig

Nivel de comando 1 | Nivel de comando 2 | Se aplica a

ontonfig server nodul e Sistema modular
nmai nsyst em Sistema modular
system Sistema no modular
chassi s Sistema no modular

Convenciones para tablas de parametros

Al listar los pardmetros que un comando puede aceptar, estos apareceran en orden alfabético, no en el orden en el que aparecen en la interfaz de la linea de
comandos.

El simbolo |, a menudo denominado barra vertical, es el operador légico o exclusivo. Por ejemplo, activar | desactivar significa que puede activar o desactivar el
componente o caracteristica, pero no puede activar y desactivar el componente o caracteristica de forma simultanea.

Resumen del comando omconfig

ﬁ NOTA: Aunque en esta seccion se enumeran todos los comandos omconfig posibles, los comandos disponibles en el sistema dependen de la
configuracion del mismo. Si intenta obtener ayuda o ejecutar un comando para un componente que no esta instalado en el sistema, Server
Administrator genera un mensaje indicando que el componente o la funciéon no se encuentra en el sistema.

La tabla 4-2 es un resumen general del comando omconfig. Las columnas tituladas "Nivel de comando 2" y "Nivel de comando 3" enumeran los principales
argumentos que se pueden utilizar con omconfig. "Es necesario tener privilegio de usuario” se refiere al tipo de privilegio que necesita para ejecutar el
comando, donde U=Usuario, P=Usuario avanzado y A=Administrador. "Uso" es una descripcidon muy general de las acciones que se pueden realizar con
omconfig. Mas adelante en esta seccion aparecen detalles adicionales sobre la sintaxis y el uso de los comandos.

Tabla 4-2. omconfig: Niveles de comando 1,2y 3

Nivel de Nivel de Nivel de Privilegio de | Uso
comando 1 comando 2 comando 3 usuario
requerido
omconfig
about U, P, A Muestra el nimero de versidn y las propiedades del programa Server Administrator.
details=true U, P, A Muestra informacién de todos los programas de Server Administrator que hay
instalados.
preferences
cdvformat A Especifica el delimitador para separar los campos de datos que se informan en formato


file:///e:/software/svradmin/6.2/sp/cli/index.htm
file:///e:/software/svradmin/6.2/sp/cli/asset.htm#wp1039152
file:///e:/software/svradmin/6.2/sp/cli/report.htm#wp1068065

delimitado personalizado (cdv).

dirservice Configura el servicio de Microsoft Active Directory®.
snmp Establece la contrasefia raiz de SNMP. Configura las operaciones Set de SNMP.
useraccess Determina si los usuarios de nivel menor al de los administradores tienen permiso para
usar Server Administrator.
webserver A Permite al administrador establecer los niveles de cifrado de Web Server y configurar el
punto de inicio del URL en el entorno de Web Server de Server Administrator.
system/
servermodule
alertaction P, A Determina por adelantado las acciones que se deben realizar para sucesos de falla o
advertencia de intromisidn, ventiladores, temperaturas, voltajes, suministros de
energia, memoria y redundancia.
alertlog P, Permite al administrador borrar el registro de alertas.
assetinfo P, Introduce y edita la informacién del costo de propiedad del sistema, incluidos los
valores para depreciacion, arrendamiento, mantenimiento, servicio y asistencia.
cmdlog P, Permite al administrador borrar el registro de comandos.
esmlog P, Permite al administrador borrar el registro de ESM.
events P, Activa y desactiva las capturas SNMP.
pedestinations P, Establece las direcciones IP para los destinos de las alertas.
platformevents Determina la accién de apagado, si existe, que se realizard para un suceso de
plataforma especifico. También activa y desactiva la generacion de alertas del filtro
para sucesos de plataforma.
recovery P, A Determina por adelantando las respuestas del sistema cuando se bloquea un sistema
operativo.
shutdown Permite al administrador seleccionar entre distintas opciones al apagar el sistema.
thrmshutdown Establece el nivel de gravedad en el que un suceso térmico desencadena el apagado
del sistema.
webserver A Inicia o detiene Web Server.
chassis/
mainsystem
biossetup A Configura el comportamiento de componentes especificos del sistema controlados por
el BIOS.
bmc A Configura la informacion de acceso remoto.
NOTA: Este comando se ha descontinuado en esta versién. Se sustituye por el
comando remoteaccess.
fans P, A Configura los umbrales de advertencia de sonda de ventilador por los valores
predeterminados o por valor.
NOTA: No puede cambiar los valores del umbral en los sistemas de administracion
incorporada del servidor (ESM3) y Dell™ PowerEdge™ x8xx.
frontpanel A Configura el botdn de encendido, el botén de interrupcion no enmascaradora (NMI),
el acceso de seguridad y la pantalla LCD del sistema.
info P, A Le permite establecer un valor inicial para la etiqueta de propiedad o el nombre de
chasis, o editar el valor.
leds P, A Especifica cudndo debe parpadear un LED de falla o de identificacién del chasis y
permite borrar el LED para la unidad de disco duro del sistema.
memorymode A Activa o desactiva los modos de memoria de reflejo y de banco de repuesto, y también
especifica el modo que se debe utilizar.
pwrmanagement |P, A Le permite escoger entre maxima economia de alimentacidn y rendimiento optimizado
del sistema.
pwrmonitoring P, A Configura la informacién de consumo de alimentacién y los umbrales.
remoteaccess A Configura la informacion de acceso remoto.
temps P, A Establece los valores de umbral de advertencia de manera predeterminada o por valor.
NOTA: No puede cambiar los valores del umbral en los sistemas ESM3 y PowerEdge
X8XX.
volts P, A Establece los valores de umbral de advertencia de manera predeterminada o por valor.

NOTA: No puede cambiar los valores del umbral en los sistemas ESM3 y PowerEdge
X8XX.

storage

Consulte "Utilizacién del servicio Storage Management".
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Ayuda sobre el comando omconfig
Utilice el comando omconfig -? para obtener una lista de los comandos disponibles para omconfig.

Utilice el comando omconfig <nivel de comando 2> -? para obtener ayuda sobre los comandos de nivel 2 about, chassis, preferences y system. La siguiente
informacion sobre omconfig system -? se aplica de la misma manera a la obtencién de ayuda sobre el comando omconfig chassis.

Utilice el comando omconfig system -? para obtener una lista de los comandos disponibles para omconfig system.

Utilice el comando omconfig preferences -? para obtener una lista de los comandos disponibles de omconfig preferences, como cdvformat, que es el
formato de delimitador personalizado (cdv). Escriba el siguiente comando para mostrar la lista de valores de los delimitadores para el cdv:

ontonfig preferences cdvformat -?

Utilice un comando del tipo omconfig system <nivel de comando 3> -? para obtener una lista de los parametros que se deben utilizar para ejecutar un
comando omconfig system especifico. Por ejemplo, los siguientes comandos originan una lista de parametros validos para omconfig system alertaction y
omconfig system shutdown:

ontonfig systemal ertaction -?
ontonfig system shutdown -?

En el caso del comando omconfig system alertaction, se pueden utilizar distintas opciones para evitar que toda la ayuda de la interfaz de linea de comandos
(CLI) se desplace por la pantalla antes de que se pueda leer.

Para que la salida del comando se desplace una pantalla a la vez, escriba:
ontonfig systemalertaction -? | nore
donde | more le permite oprimir la barra espaciadora para ver la siguiente pantalla del mensaje de ayuda de CLI.
Para crear un archivo que contenga toda la ayuda para el comando omconfig system alertaction -?, escriba:
onctonfig systemalertaction -? -outa alerta.txt
donde -outa dirige la salida del comando a un archivo denominado alerta.txt.

Para consultar la ayuda del comando alertaction en los sistemas operativos Microsoft® Windows®, Red Hat® Enterprise Linux® o SUSE® Linux Enterprise
Server, escriba:

nore alerta.txt

omconfig about

Utilice el comando omconfig about para ver el nombre de producto y el nimero de versién de la aplicacién Systems Management instalada en el sistema. El
siguiente es un ejemplo de salida del comando omconfig about:

Product nane : Dell CpenManage Server Adninistrator

Ver si on D6 XX
Copyri ght : Copyright (C) Dell Inc. 1995-2009. All rights reserved.
Conpany : Dell Inc.

Para obtener mas detalles sobre el entorno de Server Administrator, escriba:
ontonfig about detail s=true

Server Administrator incluye una serie de servicios, cada uno de los cuales tiene un niumero de version propio. El campo Contains (Contiene) muestra los
nGmeros de versidn de los servicios y suministra otros detalles Utiles. El siguiente mensaje de salida es un ejemplo y puede cambiar en funcién de la
configuracién del sistema y de la version de Server Administrator disponible:

Contai ns: Broadcom SNWMP Agent 10. XX. XX
Common St orage Mdul e 3. x. x
Data Engi ne 5. x.x
Har dware Application Progranmng Interface 5.x.x
Instrumentation Service 6.x.x
Instrunentation Service Integration Layer 1.x.Xx
Intel SNWP Agent 1.XX.Xx
OpenManage | nventory Col | ector 6.x.Xx
QOpenManage Tool s 6. x. X
Renote Access Controller 4 Data Popul ator 4.x.x
Renote Access Controller 4 Managed Node 4.6.3
Secure Port Server 1.x.X
Server Administrator Framework 6.x.x
Agent for Renpte Access 1.X.X
Storage Managenent 3.X.X

Sun Java Runtine Environnent 1.Xx.xx



omconfig chassis/omconfig mainsystem

Utilice los comandos omconfig chassis u omconfig mainsystem para establecer los valores predeterminados u otros para sondas de ventilador, voltaje y
temperatura, para configurar el comportamiento del BIOS durante el inicio del sistema, para borrar recuentos de errores de memoria y para activar o
desactivar las funciones de control del botén de encendido donde la configuracidn del sistema lo permita.

Utilice el comando omconfig chassis -? u omconfig mainsystem -? para ver una lista de todos los comandos omconfig chassis/omconfig mainsystem.

omconfig chassis biossetup/omconfig mainsystem biossetup

Use el comando omconfig chassis biossetup u omconfig mainsystem biossetup para configurar los valores del BIOS del sistema que estan normalmente

disponibles sdlo en los valores de inicio de la configuracion del BIOS del sistema.

A PRECAUCION: Si cambia ciertas opciones de configuracién del BIOS, puede desactivar el sistema o requerir que se vuelva a instalar el

sistema operativo.

version de OpenManage Server Administrator.

La tabla 4-3 muestra los pares nombre=valor que puede usar con este comando.

Tabla 4-3. Valores de configuracion del BIOS

NOTA: Reinicie el sistema para que las opciones de configuraciéon del BIOS surtan efecto.
NOTA: No todas las opciones de configuracion del BIOS estan disponibles para todos los sistemas.

NOTA: Debido a las limitaciones de ciertos sistemas operativos (por ejemplo, ESXi de VMware®), ciertas funciones podrian no estar disponibles con esta

par 1 nombre=valor par 2 nombre=valor
attribute= setting=

Descripcion

attribute=acpwrrecovery setting=off | last| on

off: El sistema se apaga.
last: El sistema regresa al estado anterior.

on: El sistema se enciende.

delay=random | immediate | timedelay time
<valor>

random: El sistema se enciende con un retraso aleatorio.
immediate: El sistema regresa inmediatamente al estado anterior.

timedelay <valor=: El sistema se enciende de acuerdo con el retraso de
tiempo que el usuario especifique.

attribute=bezel setting=enabled | disabled

enabled: Activa la revision de intromision de retiro del bisel durante el
inicio del sistema.

disabled: Desactiva la revisién de intromision de retiro del bisel durante
el inicio del sistema.

setting=diskettefirst | hdonly | devicelist
|cdromfirst | opticaldrive

attribute=bootsequence

Le informa al BIOS qué dispositivo se utiliza para iniciar el sistema y el
orden en que la rutina de inicio verifica cada dispositivo.

attribute=bootmode setting=uefi | bios

uefi: Permite que el sistema inicie con algln sistema operativo que
admita la Interfaz de firmware extensible unificada (UEFI).

bios: Permite que el sistema inicie con algun sistema operativo que no
admita UEFI.

attribute=bootorder sequence=nombre_de_alias1,

nombre_de_alias2,..... nombre_de_aliasN

Configura la secuencia de inicio segun los nombres de alias definidos.
Para ver los nombres de alias definidos, ejecute el comando onr eport
chassis biossetup attribute=bootorder.

attribute=hddorder sequence=nombre_de_alias1,

nombre_de_alias2,..... nombre_de_aliasN

Configura la secuencia del disco duro de configuracion del BIOS segtn los
nombres de alias definidos. Los cambios tendrén efecto después de
reiniciar el sistema. Para ver los nombres de alias definidos, ejecute el
comando onreport chassis biossetup attribute=bootorder.

attribute=cstates setting=enabled | disabled

enabled: Activa al procesador para que entre en estado de hibernacion
cuando el sistema no esté en uso.

disabled: Desactiva al procesador para que no entre en estado de
hibernacién cuando el sistema no esté en uso.

attribute=conredirect setting=enabled | disabled

enabled: Redirecciona la pantalla del BIOS al puerto serie 1. El teclado y
la salida de texto se desvian al puerto serie 2.

disabled: Apaga el redireccionamiento de la consola del BIOS.

attribute=crab setting=enabled | disabled

enabled: Activa el redireccionamiento de la consola del BIOS después del
reinicio del sistema.

disabled: Desactiva el redireccionamiento de la consola del BIOS.




NOTA: El comando crab sdlo es valido en los sistemas Dell PowerEdge
X9XX.

attribute=cpucle

setting=enabled | disabled

enabled: Activa el procesador C1-E después del reinicio del sistema.

disabled: Desactiva el procesador C1-E después del reinicio del sistema.

attribute=cpuht

setting=enabled | disabled

enabled: Activa la funcidon hyperthreading del procesador Idgico.

disabled: Desactiva la funcién hyperthreading del procesador ldgico.

attribute=cpuvt

setting=enabled | disabled

enabled: Activa la virtualizacion.

disabled: Desactiva la virtualizacion.

attribute=cpuxdsupport

setting=enabled | disabled

enabled: Activa la compatibilidad de la Desactivacion de ejecucion (XD) en
el sistema.

disabled: Desactiva la compatibilidad de la XD en el sistema.

attribute=cpucore

setting=1]2|4]|6]|8]10] 12 |all

1: Activa un nucleo por procesador.

2: Activa dos nucleos por procesador.
4: Activa cuatro nucleos por procesador.
6: Activa seis nucleos por procesador.
8: Activa ocho nucleos por procesador.
10: Activa diez nucleos por procesador.
12: Activa doce nucleos por procesador.

all: Activa el maximo nimero de nlcleos por procesador.

attribute=dbs

setting=enable | disable

enable: Activa la conmutacién basada en la demanda (DBS) del sistema.

disable: Desactiva la DBS del sistema.

attribute=diskette

setting=off| auto | writeprotect

off: Desactiva la unidad de disco flexible.

auto: Activa automaticamente la unidad de disco flexible.

writeprotect: No permite la escritura. Hace que la unidad de disco flexible
sea de sdlo lectura.

attribute=dualnic

setting=off | on | pxeboth | niclpxe |nic2pxe |
isciboth | niclisci | nic2isci | niclpxenic2isci |
nicliscinic2pxe | onpxeboth | onpxenone |

onpxenicl | onpxenic2 |

off: Desactiva los controladores de interfaz de red (NIC).

on: Activa la interfaz de red (PXE o iSCSI no estan activados en ninguno
de los NIC).

pxeboth: Activa PXE en ambos NIC.

niclpxe: Activa PXE en el primer NIC y ninguno (ni PXE ni iSCSI) en el
segundo NIC.

nic2pxe: No activa ninguno (ni PXE ni iSCSI) en el primer NIC y activa PXE
en el segundo NIC.

isciboth: Activa iSCSI en ambos NIC.

niclisci: Activa iSCSI en el primer NIC y ninguno (ni PXE ni iSCSI) en el
segundo NIC.

nic2isci: No activa ninguno (ni PXE ni iSCSI) en el primer NIC y activa
iSCSI en el segundo NIC.

niclpxenic2isci: Activa PXE en el primer NIC y iSCSI en el segundo NIC.

nicliscinic2pxe: Activa iSCSI en el primer NIC y PXE en el segundo NIC.

NOTA: No se recomiendan las siguientes opciones:
onpxeboth: Activa PXE en ambos NIC.

onpxenone: PXE no estd activado en ninguno de los NIC.
onpxenicl: Activa el PXE en el NIC 1.

onpxenic2: Activa el PXE en el NIC 2.

attribute=embhypvisor

setting=enabled | disabled

enabled: Activa el hipervisor incorporado.

disabled: Desactiva el hipervisor incorporado.

attribute=embvideoctrl

setting=enabled | disabled

enabled: Activa al controlador de video incorporado para que sea el
dispositivo de video primario.

disabled: Desactiva al controlador de video incorporado para que no sea
el dispositivo de video primario.




attribute=esataport

setting=off | auto

off: Establece el valor del puerto SATA incorporado como apagado.

auto: Establece el valor del puerto SATA incorporado como automatico.

attribute=extserial

setting=com1 | com2 | rad

coml: Asigna el conector externo serie a COM 1.
com2: Asigna el conector externo serie a COM 2.

rad: Asigna el conector externo serie a un dispositivo de acceso remoto.

attribute=fbr

setting=9600 | 19200 | 57600 | 115200

9600: Establece la velocidad en baudios libre de fallas de la redireccién
de consola en 9600 bits por segundo.

19200: Establece la velocidad en baudios libre de fallas de la redireccién
de consola en 19200 bits por segundo.

57600: Establece la velocidad en baudios libre de fallas de la redireccién
de consola en 57600 bits por segundo.

115200: Establece la velocidad en baudios libre de fallas de la
redireccién de consola en 115200 bits por segundo.

attribute=htassist

setting=enabled | disabled

enabled: Activa la opcidn del chipset del filtro de sonda.

disabled: Desactiva la opcion del chipset del filtro de sonda.

NOTA: Ciertas aplicaciones no funcionaran completamente si usted activa
o desactiva esta opcidn.

attribute=ide

setting=on | off
force=true

on: Activa este dispositivo.
off: Desactiva este dispositivo.

force=true: Verificacion de cambio del valor.

attribute=idepridrv

setting=off | auto

off: Desactiva este dispositivo.

auto: Detecta y habilita el dispositivo automaticamente.

attribute=intrusion

setting=enabled | disabled

enabled: Activa la revision de intromision durante el inicio del sistema. Si
el sistema también tiene revision de intromision al bisel, entonces la
opcion de intromisidn revisa si se desmont6 el bisel del sistema.

disabled: Desactiva la revision de intromision durante el inicio del
sistema.

attribute=intusb[1..2]

NOTA: No se recomienda la
siguiente opcion:

attribute=intusb

setting=enabled | disabled

enabled: Activa el puerto USB interno.

disabled: Desactiva el puerto USB interno.

attribute=mouse

setting=on | off

on: Activa el mouse.

off: Desactiva el mouse.

attribute=nicl

setting=enabled | enabledwithpxe | disabled |
enabledonly | enablednonepxe | enabledwithiscsi

enabled: Activa el primer NIC durante el inicio del sistema.

enabledwithpxe: Activa el primer NIC durante el inicio del sistema (con
PXE activado si el sistema tiene PXE)

disabled: Desactiva el primer NIC durante el inicio del sistema.

enabledonly: Activa el primer NIC durante el inicio del sistema (con PXE
desactivado si el sistema tiene PXE).

enablednonepxe: Activa el primer NIC durante el inicio del sistema (con
PXE desactivado si el sistema tiene PXE).

enabledwithiscsi: Activa el primer NIC durante el inicio del sistema (con
iSCSI activado si el sistema tiene iSCSI).

attribute=nic2

setting=enabled | enabledwithpxe | disabled |
enabledonly | enablednonepxe | enabledwithiscsi

enabled: Activa el segundo NIC durante el inicio del sistema.

enabledwithpxe: Activa el segundo NIC durante el inicio del sistema (con
PXE activado si el sistema tiene PXE)

disabled: Desactiva el segundo NIC durante el inicio del sistema.

enabledonly: Activa el segundo NIC durante el inicio del sistema (con PXE
desactivado si el sistema tiene PXE).

enablednonepxe: Activa el segundo NIC durante el inicio del sistema (con
PXE desactivado si el sistema tiene PXE).

enabledwithiscsi: Activa el segundo NIC durante el inicio del sistema (con




iSCSI activado si el sistema tiene iSCSI).

attribute=nic3

setting=enabled | enabledwithpxe | disabled |
enabledonly | enablednonepxe | enabledwithiscsi

enabled: Activa el tercer NIC durante el inicio del sistema.

enabledwithpxe: Activa el tercer NIC durante el inicio del sistema (con
PXE activado si el sistema tiene PXE)

disabled: Desactiva el tercer NIC durante el inicio del sistema.

enabledonly: Activa el tercer NIC durante el inicio del sistema (con PXE
desactivado si el sistema tiene PXE).

enablednonepxe: Activa el tercer NIC durante el inicio del sistema (con
PXE desactivado si el sistema tiene PXE).

enabledwithiscsi: Activa el tercer NIC durante el inicio del sistema (con
iSCSI activado si el sistema tiene iSCSI).

attribute=nic4

setting=enabled | enabledwithpxe | disabled |
enabledonly | enablednonepxe | enabledwithiscsi

enabled: Activa el cuarto NIC durante el inicio del sistema.

enabledwithpxe: Activa el cuarto NIC durante el inicio del sistema (con
PXE activado si el sistema tiene PXE)

disabled: Desactiva el cuarto NIC durante el inicio del sistema.

enabledonly: Activa el cuarto NIC durante el inicio del sistema (con PXE
desactivado si el sistema tiene PXE).

enablednonepxe: Activa el cuarto NIC durante el inicio del sistema (con
PXE desactivado si el sistema tiene PXE).

enabledwithiscsi: Activa el cuarto NIC durante el inicio del sistema (con
iSCSI activado si el sistema tiene iSCSI).

attribute=numlock

setting=on | off

on: Utiliza el teclado numérico como teclas numéricas.

off: Utiliza el teclado numérico como teclas de flecha.

attribute=node interleaving

setting=enabled | disabled

enabled: Activa el intercalado de nodos.

disabled: Desactiva el intercalado de nodos.

attribute=ppaddress

setting=off | Iptl | Ipt2 | Ipt3

off: Desactiva la direccion del puerto paralelo.
Iptl: Localiza el dispositivo en LPT1.
Ipt2: Localiza el dispositivo en LPT2.

Ipt3: Localiza el dispositivo en LPT3.

attribute=ppmode

setting=at | ps2 | ecp | epp

at: Establece el modo de puerto paralelo en tipo AT.
ps2: Establece el modo de puerto paralelo en tipo PS/2.

ecp: Establece el modo de puerto paralelo en tipo ECP (puerto de
capacidades extendidas).

epp: Establece el modo de puerto paralelo en tipo EPP (puerto paralelo
mejorado).

attribute=primaryscsi

setting=on | off
force=true

PRECAUCION: Si modifica la configuracion de primary scsi, romb,
romba o rombb, el sistema no podra funcionar sino hasta que usted
vuelva a instalar el sistema operativo.

on: Activa este dispositivo.
off: Desactiva este dispositivo.

force=true: Verificacion de cambio del valor.

attribute=romb

setting=raid | off | scsi
force=true

raid: Indica al BIOS que detecte el RAID en la placa base como un
dispositivo RAID.

off: Desactiva el dispositivo durante el inicio del sistema.

scsi: Indica al BIOS que detecte este dispositivo como un dispositivo
SCSI.

force=true: Verificacién de cambio del valor.

attribute=romba

setting=raid | scsi
force=true

raid: Indica al BIOS que detecte el canal A del RAID en la placa base como
un dispositivo RAID.

scsi: Indica al BIOS que detecte este dispositivo como un dispositivo
SCSI.

force=true: Verificacién de cambio del valor.

attribute=rombb

setting=raid | scsi
force=true

raid: Indica al BIOS que detecte el canal B del RAID en la placa base como
un dispositivo RAID.

scsi: Indica al BIOS que detecte este dispositivo como un dispositivo




SCsI.

force=true: Verificacién de cambio del valor.

attribute=sata

setting=off| ata | raid

off: Desactiva el controlador SATA.
ata: Establece el controlador SATA integrado en modo ATA.

raid: Establece el controlador SATA integrado en modo RAID.

attribute=sataport (0...7) o
(A...H)

setting=off | auto

off: Desactiva el puerto SATA.

auto: Activa el puerto SATA automaticamente.

attribute=secondaryscsi

setting=on | off

on: Activa este dispositivo.

off: Desactiva este dispositivo.

attribute=serialportaddr

setting=default | alternate | com1 | com2

default: Asigna al Dispositivo serie1=COM1, Dispositivo serie2=COM2.
alternate: Asigna al Dispositivo serie1=COM2, Dispositivo serie2=COM1
com1l: Establece la direccién del puerto serie como COM1.

com?2: Establece la direccidon del puerto serie como COM2.

attribute=serialcom

setting=off | on |Jcom1 |[com2

off: Desactiva la configuracion de la comunicacion en serie.

on: Activa la configuracion de la comunicacion en serie sin la redireccion
de consola.

com1l: Activa la configuracion de la comunicacion en serie con la
redireccion de consola mediante COM 1.

com2: Activa la configuracién de la comunicacion en serie con la
redireccion de consola mediante COM 2.

attribute=serialportl

setting=off | auto | com1 | com3 | bmcserial |
bmecnic | rac | comlbmc

off: Desactiva el puerto serie 1.

auto: Asigna el puerto serie 1 a un puerto COM.
coml: Asigna el puerto serie 1 al puerto COM 1.
com3: Asigna el puerto serie 1 al puerto COM 3.
bmcserial: Asigna el puerto serie 1 al BMC serie.

bmcnic: Asigna el puerto serie 1 al NIC del controlador de administracion
de la placa base (BMC).

rac: Asigna el puerto serie 1 al Remote Access Controller (RAC).

comlbmc: Asigna el puerto serie 1 al puerto COM 1 bmc.

NOTA: Este comando corresponde a ciertos sistemas x8xx.

attribute=serialport2

setting=off | auto | com2 | com4

off: Desactiva el puerto serie 2.
auto: Asigna el puerto serie 2 a un puerto COM.
comz2: Asigna el puerto serie 2 al puerto COM 2.

com4: Asigna el puerto serie 2 al puerto COM 4.

attribute=speaker

setting=on | off

on: Activa el altavoz.

off: Desactiva el altavoz.

attribute=cputurbomode

setting=enabled | disabled

El modo turbo de la CPU puede aumentar la frecuencia de la CPU cuando
el sistema funciona por debajo de los limites de corriente, alimentacion o
temperatura.

enabled: Activa el modo turbo de la CPU.

disabled: Desactiva el modo turbo de la CPU.

attribute=uausb

setting=on | backonly | off

on: Activa los puertos USB accesibles para el usuario.

backonly: Activa sélo los puertos USB accesibles para el usuario ubicados
en la parte trasera del sistema.

off: Desactiva los puertos USB accesibles para el usuario.

attribute=usb

setting=enabled | disabled

enabled: Activa los puertos USB.

disabled: Desactiva los puertos USB.

NOTA: Dependiendo del hardware del sistema, sélo uno de los dos
atributos, usb y usbb, esta disponible para la configuracién de los puertos




USB.

attribute=usbb setting=enabled | enabledwithbios| disabled enabled: Activa los puertos USB durante el inicio del sistema, sin
compatibilidad con BIOS.

enabledwithbios: Activa los puertos USB durante el inicio del sistema, con
compatibilidad con BIOS.

disabled: Desactiva los puertos USB durante el inicio del sistema.

NOTA: Dependiendo del hardware del sistema, sdlo uno de los dos
atributos, usb y usbb, esta disponible para la configuracién de los puertos
USB.

omconfig chassis bmc/omconfig mainsystem bmc

ﬂ NOTA: Este comando se ha descontinuado en esta version. Se sustituye con el comando omconfig chassis remoteaccess/omconfig mainsystem
remoteaccess.

omconfig chassis currents/omconfig mainsystem currents

ﬂ NOTA: Este comando ya no esta disponible mediante Server Administrator.

omconfig chassis fans/omconfig mainsystem fans

Use el comando omconfig chassis fans u omconfig mainsystem fans para establecer umbrales de advertencia para sondas de ventilador. Al igual que con
otros componentes, se pueden ver los valores de umbrales de falla y advertencia, pero no se pueden establecer umbrales de falla. El fabricante del sistema
establece los umbrales de falla maximo y minimo.

Parametros validos para umbrales de advertencia de ventilador
La tabla 4-4 muestra los parametros validos para definir los umbrales de advertencia del ventilador:

Tabla 4-4. omconfig chassis fans/omconfig chassis fans

Par nombre=valor | Descripcién

index=<n> Ndmero o indice de la sonda (se debe especificar).

warnthresh=default | Establece los umbrales de advertencia maximo y minimo en predeterminado.

minwarnthresh=<n> | Umbral minimo de advertencia.

maxwarnthresh=<n>| Umbral méximo de advertencia.

Umbrales minimo y maximo de advertencia predeterminados
ﬂ NOTA: Los sistemas que contienen capacidades de ESM3, ESM4 y BMC no le permiten establecer los valores predeterminados de umbral de advertencia

Si desea establecer los valores predeterminados recomendados de los umbrales superior e inferior de advertencia de ventilador, escriba:

ontonfig chassis fans index=0 warnt hresh=def aul t
o bien:
ontonfig mai nsystem fans index=0 war nt hr esh=def aul t

No puede establecer el valor predeterminado para uno y un valor especifico para el otro. Es decir, si establece el valor predeterminado para el umbral minimo
de advertencia, también se seleccionara el valor predeterminado para el umbral maximo de advertencia.

Especificacion de un valor para los umbrales de advertencia minimo y maximo

Si prefiere determinar valores para los umbrales de advertencia de sonda de ventilador, debe especificar el nimero de la sonda que estd configurando y los
valores de umbral minimo y/o maximo de advertencia. En el ejemplo siguiente, la sonda que se esta configurando es la sonda 0. El primer comando establece
s6lo el umbral minimo; el segundo comando establece los umbrales minimo y maximo:

ontonfig chassis fans i ndex=0 mi nwar nt hr esh=4580
o bien:

ontonfig mai nsystem fans index=0 m nwar nt hr esh=4580

ontonfig chassis fans index=0 m nwarnt hr esh=4580 maxwar nt hr esh=9160



o bien:
ontonfig nmai nsystem fans i ndex=0 m nwarnt hresh=4580 naxwar nt hr esh=9160

Cuando se ejecute el comando y el sistema establezca los valores especificados, aparecerd el siguiente mensaje:
Fan probe warning threshol d(s) set successfully.

(Los unbrales de advertencia de |a sonda de ventilador se establ ecieron satisfactorianente.)

ﬂ NOTA: No es posible establecer umbrales de advertencia minimos y maximos para la sonda de ventilador en los sistemas PowerEdge x8xx y X9xx.

omconfig chassis frontpanel/omconfig mainsystem frontpanel
Utilice los comandos omconfig chassis frontpanel o bien omconfig mainsystem frontpanel para:

1 configurar el botén de encendido y el botén Interrupciéon no enmascaradora (NMI)
1 configurar la pantalla LCD para que muestre:

1 ninguna informacién

1 informacion personalizada

1 informacion predeterminada del sistema

1 etiqueta de servicio, nombre del sistema

1 direcciones MAC de acceso remoto

1 alimentacidon del sistema

1 direccion IP de acceso remoto

1 temperatura ambiente del sistema

1 direccién IPv4 de acceso remoto

1 direccion IPv6 de acceso remoto
1 especificar y configurar el nimero de linea de la pantalla LCD
1 ver el informe de estado de seguridad de la pantalla LCD

1 configurar la pantalla LCD para que indique una sesion remota activa cuando esté disponible la maquina virtual basada en el nlcleo (Kernel-based
Virtual Machine, KVM)

ﬂ NOTA: Es posible configurar los botones Encendido y NMI sdlo si se encuentran presentes en su sistema.

La tabla 4-5 muestra todos los parametros validos para el comando.

Tabla 4-5. omconfig chassis frontpanel/omconfig mainsystem frontpanel

par 1 nombre=valor par 2 nombre=valor | Descripcion
Icdindex=<indice> NA Especifica el nimero de linea de la pantalla LCD.
config=none | default | custom | NA none: Establece el texto de la pantalla LCD en ninguno.

default: Establece el texto predeterminado de la pantalla LCD.

custom: Establece el texto personalizado de la pantalla LCD.

text=<texto personalizado> NA Establece el texto personalizado de la pantalla LCD cuando config=custom.

nmibutton=enable | disable NA enable: Activa el botén NMI en el sistema.

disable: Desactiva el botdn NMI en el sistema.

powerbutton=enable | disable | NA true: Activa el botdn Encendido en el sistema.

false: Desactiva el botén Encendido en el sistema.

config=sysname NA Establece el nombre del sistema.

config=syspower NA Establece la informacion de la alimentacion del sistema.
config=servicetag NA Establece la informacion de la etiqueta de servicio del sistema.
config=remoteaccessipv4 NA Establece la informacion del acceso remoto IPv4.
config=remoteaccessipv6é NA Establece la informacion del acceso remoto IPv6.
config=remoteaccessmac NA Establece la direccion del acceso remoto MAC.
config=ipv4idrac Establece la informacion IPv4 de DRAC.

config=ipv6idrac Establece la informacion IPv6 de DRAC.

config=macidrac NA Establece la direccién MAC de DRAC.

config=ambienttemp NA Establece la temperatura del sistema en grados centigrados.

security=modify NA Permite modificar el texto de la pantalla LCD.




security=view NA Brinda acceso de soélo lectura al texto de la pantalla LCD.

security=disabled NA Brinda acceso limitado al texto de la pantalla LCD.

remoteindication=true NA La pantalla LCD parpadea cuando el sistema detecta una sesiéon remota activa.

ﬂ NOTA: No se recomiendan las opciones i pv4i drac, i pv6i drac y maci drac.

omconfig chassis info/omconfig mainsystem info

Utilice los comandos omconfig chassis info o bien omconfig mainsystem info para introducir un nombre de etiqueta de propiedad y un nombre de chasis para
su sistema. Si el sistema es modular, puede también introducir nombres de etiqueta de propiedad para los componentes modulares. La tabla 4-6 muestra
todos los parametros validos para el comando.

Tabla 4-6. omconfig chassis info/omconfig mainsystem info

Par nombre=valor | Descripcién

index=<n> NUmero del chasis cuya etiqueta de propiedad o nombre se estd estableciendo.
tag=<texto> Etiqueta de propiedad en forma de texto alfanumérico. Las letras o nimeros no deben superar los 10 caracteres.
name=<texto> Nombre del chasis.

En el ejemplo siguiente, la etiqueta de propiedad del chasis del sistema principal se establece como buildsys:
ontonfig chassis info index=0 tag=buildsys
o bien:
ontonfig mai nsysteminfo index=0 tag=buil dsys
El indice 0 siempre toma el chasis del sistema principal como valor predeterminado. En el siguiente comando se omite index=n, pero se realiza la misma accion:
ontonfig chassis info tag=buil dsys
o bien:
ontonfig mai nsysteminfo tag=buil dsys
Cuando se ejecuta un comando aceptable, el resultado es el siguiente mensaje:
Chassis info set successfully.

(La informacién del chasis se establecié satisfactoriamente.)

Para algunos chasis, se puede asignar un nombre distinto. No se puede cambiar el nombre del chasis del sistema principal. En el ejemplo siguiente, el
comando cambia el nombre del chasis 2 de storscsil a storscsia:

ontonfig chassis info i ndex=2 nane=storscsia
o bien:

ontonfig mai nsysteminfo i ndex=2 name=storscsi a

Al igual que con otros comandos, la CLI mostrard un mensaje de error si no hay un chasis 2 (el chasis principal=0). La CLI sélo le permite ejecutar comandos
para la configuracién del sistema existente.

omconfig chassis leds/omconfig mainsystem leds

Use el comando omconfig chassis leds u omconfig mainsystem leds para especificar cuando hacer parpadear un indicador LED de falla del chasis o un
indicador LED de identificacién del chasis. Este comando también le permite borrar el indicador LED para el disco duro del sistema. La tabla 4-7 muestra todos
los parametros validos para el comando.

Tabla 4-7. omconfig chassis leds/omconfig mainsystem leds

par 1 par 2 nombre=valor | Descripcién
nombre=valor
index=<n> NA NUmero del chasis en el que reside el LED (el valor predeterminado es chasis 0, chasis del sistema principal).
led=fault severity=warning | Hace que el LED parpadee cuando se produce un suceso de advertencia o un suceso critico.
critical
led=hdfault action=clear Vuelve a establecer el nimero de fallas de la unidad de disco duro en cero (0).
led=identify flash=off | on Enciende o apaga el LED de identificacion del chasis. Establecer el valor de expiraciéon de tiempo para que el

LED parpadee durante los segundos que se indiquen.
time-out=<n>

omconfig chassis memorymode/omconfig mainsystem memorymode

Use el comando omconfig chassis memorymode u omconfig mainsystem memorymode para especificar el modo de redundancia que desea usar para la
memoria del sistema en caso de errores de memoria.



La memoria redundante habilita al sistema para cambiar a otros médulos de memoria disponibles si se detectan errores inaceptables en los médulos que el
sistema esta usando en ese momento. El comando omconfig chassis memorymode u omconfig mainsystem memorymode le permite desactivar la
redundancia; al desactivar la redundancia, se indica al sistema que no cambie a otros mddulos de memoria disponibles cuando el mddulo que el sistema esta
utilizando comience a encontrar errores. Para activar la redundancia, elija entre reflejo y RAID.

El modo de repuesto desactiva un banco de la memoria del sistema en el que se detect6é un suceso de memoria corregible, activa el banco de repuesto y copia
todos los datos del banco original en el banco de repuesto. El banco de repuesto requiere por lo menos tres bancos de memoria idéntica; el sistema operativo
no reconoce el banco de repuesto.

El modo de reflejo cambia al uso de una copia redundante de la memoria cuando se detecta un suceso de memoria no corregible. Después de cambiar a la
memoria reflejada, el sistema no regresa de nuevo a la memoria del sistema original hasta el siguiente reinicio. En este modo, el sistema operativo no
reconoce la mitad de la memoria del sistema instalada.

El modo RAID proporciona un nivel adicional de comprobacién de memoria y de recuperacidn de errores a costa de un poco de capacidad de memoria.
La tabla 4-8 muestra todos los pardmetros vélidos para el comando.

Tabla 4-8. omconfig chassis memorymode/omconfig mainsystem memorymode

par 1 nombre=valor Descripcion
index=<n> Numero del chasis donde reside el médulo de memoria (el valor predeterminado es chasis 0, el chasis del sistema principal).
redundancy=spare | Spare desactiva el médulo de memoria que tiene un suceso de memoria corregible y copia la informacion del médulo fallido a un

mirror | disabled | raid5 banco de repuesto.

Disabled indica que el sistema no debe usar otros modulos de memoria disponibles si se detectan sucesos de memoria no
corregibles.

Mirror cambia los sistemas a una copia reflejada de la memoria si el mddulo fallido tiene un suceso de memoria no corregible. En
modo de mirror, el sistema operativo no regresa al mddulo original sino hasta que el sistema se reinicia.

RAID 5 es un método de configuracién de la memoria del sistema. Tiene una ldgica parecida a la del modo RAID 5 que se usa en
los sistemas de almacenamiento en disco duro. Este modo de memoria proporciona un nivel adicional de comprobacion de
memoria y de recuperacidon de errores a costa de algo de capacidad de memoria. El modo RAID admitido es el seccionamiento de
RAID nivel 5 con paridad rotatoria.

opmode=mirror | Mirror cambia los sistemas a una copia reflejada de la memoria si el mddulo fallido tiene un suceso de memoria no corregible. En
optimizer | advecc modo de mirror, el sistema operativo no regresa al mddulo original sino hasta que el sistema se reinicia.

Optimizer activa los controladores de la DRAM para que operen de forma independiente en modo de 64 bits y proporcionen un
rendimiento optimizado de la memoria.

Advanced ECC (advecc) permite que los dos controladores DRAM se combinen en modo de 128 bits y proporcionen una
fiabilidad optimizada. La memoria que los controladores no puedan usar en equipo no sera notificada al sistema operativo.

omconfig chassis pwrmanagement/omconfig mainsystem pwrmanagement

Utilice los comandos omconfig chassis pwrmanagement o bien omconfig mainsystem pwrmanagement para configurar el limite de alimentacion y administrar
los perfiles que controlen su uso.

Tabla 4-9. omconfig chassis pwrmanagement/omconfig mainsystem

pwrmanagement

par 1 par 2 nombre=valor Descripcion

nombre=valor

config=budget cap=<valor> Establece el valor de umbral para el presupuesto de alimentacion.
setting=enable | disable enable: Activa los pardmetros de limite de alimentacion.

disable: Desactiva los parametros de limite de alimentacion.

unit=watt | btuphr | percent watt: Configura la unidad en vatios.
btuphr: Configura la unidad en BTU/h.

percent: Configura la unidad en porcentaje.

config=profile profile=maxperformance| apc | osctrl | | maxperformance: Establece el procesador en el estado maximo admitido del procesador. Ofrece
custom el modo de rendimiento maximo con minima economia de alimentacion.

apc: El control de alimentacion activo (apc) activa la administracion de la alimentacion basada en
demanda y controlada por el BIOS.

osctrl: El control del sistema operativo (osctrl) activa la administracién de la alimentacién basada
en demanda y controlada por el sistema operativo.

custom: Este perfil permite configurar parametros individuales del BIOS. Ofrece un control
adicional debido a que muestra los parametros fundamentales del BIOS.

cpupowermode=min | max | min: Establece en minimo el consumo de alimentacién de la CPU.
systemdbpm | osdbpm

max: Establece en maximo el consumo de alimentacion de la CPU.

systemdbpm: Establece el modo en administracion de la alimentacion basada en demanda del



sistema.

osdbpm: Establece el modo en administracion de la alimentacién basada en demanda del
sistema operativo.

NOTA: Estas opciones pueden aplicarse sélo cuando se selecciona un perfil personalizado.

memorypowermode=min | 800 | 1067 | min: Establece el modo en minima utilizacién de la alimentacion.

| 1333 | max

800 | 1067 | 1333: Establece el modo en 800, 1067 6 1333 MHz.

max: Establece el modo en rendimiento maximo.

NOTA: Estas opciones pueden aplicarse sélo cuando se selecciona un perfil personalizado.
fanmode=min | max min: Establece el modo en minima utilizacién de la alimentacion.

max: Establece el modo en rendimiento maximo.

NOTA: Estas opciones pueden aplicarse sélo cuando se selecciona un perfil personalizado.

ﬂ NOTA: Reinicie el sistema para que tengan efecto las opciones de configuracion de los perfiles de alimentacion.

omconfig chassis pwrmonitoringZomconfig mainsystem pwrmonitoring
Use el comando omconfig chassis pwrmonitoring u omconfig mainsystem pwrmonitoring para configurar la informacién de consumo de alimentacion.

Tabla 4-10. omconfig chassis pwrmonitoring/omconfig mainsystem pwrmonitoring

par 1 nombre=valor | par 2 nombre=valor Descripcién

index=<n> NA NUmero o indice de la sonda (se debe especificar).

config=probe warnthresh=settodefault | Establece los umbrales de advertencia maximo y minimo en predeterminado.
warnthresh=<n> Establece un valor para el umbral de advertencia.
unit=watt | btuphr | watt: Muestra la unidad en vatios.

btuphr: Muestra la unidad en BTU/h.

config=resetreading |type=energy | peakpower | energy: Restablece la lectura de energia del sistema.

peakpower: Restablece la potencia méaxima del sistema.

ﬁ NOTA: Este comando se aplica en ciertos sistemas Dell xxOx que sélo admiten PMBus.

Umbrales de advertencia predeterminados
ﬂ NOTA: Las capacidades de administraciéon de sensores varian segun el sistema.

Si desea establecer los valores predeterminados recomendados para los umbrales superior e inferior de advertencia de la sonda de consumo de alimentacién,
escriba:

ontonfig chassis pwnonitoring config=probe i ndex=0 warnt hresh=sett odef aul t
o bien:
ontonfig mai nsystem pw noni toring config=probe i ndex=0 warnt hr esh=set t odef aul t

No puede establecer el valor predeterminado para uno y un valor especifico para el otro. Si establece el valor predeterminado para el umbral minimo de
advertencia, también se seleccionara el valor predeterminado para el umbral maximo de advertencia.

Especificacion de un valor para umbrales de advertencia

Si prefiere especificar valores para los umbrales de advertencia de la sonda de consumo de alimentacién, debe especificar el nimero de la sonda que esta
configurando y el valor del umbral de advertencia. Es posible configurar los valores para que se muestren en BTU/h o vatios. En el ejemplo siguiente, la sonda
que se esta configurando es la 4:

ontonfig chassis pwnonitoring config=probe index=4 warnt hresh=325 unit=watt
o bien:
ontonfig mai nsystem pw noni toring config=probe i ndex=4 warnt hresh=325 uni t =bt uphr.



Cuando se ejecute el comando y el sistema establezca los valores especificados, aparecerd el siguiente mensaje:
Power consunption probe warning threshol d(s) set successfully.

(Los valores de los umbrales de advertencia de la sonda de consumo de alimentacién se establecieron satisfactoriamente.)

omconfig chassis remoteaccess/omconfig mainsystem remoteaccess
ﬂ NOTA: Este comando corresponde (nicamente a los sistemas PowerEdge x8xx, X9xx, XXOX y XX1X.

Use el comando omconfig chassis remoteaccess u omconfig mainsystem remoteaccess para configurar:

1 Acceso remoto en una red de &rea local (LAN).

1 El puerto serie para el BMC o el RAC, cualquiera que esté instalado.

1 ElI BMC o el RAC en una conexi6n en serie en la LAN.

1 La configuracién de terminal para el puerto serie.

1 La configuracién avanzada de una conexién de comunicacién en serie en la LAN.
1 Informacién sobre un usuario del BMC o del RAC.

1 Informacién sobre las interfaces IPv6 e IPv4.
ﬂ NOTA: Debe introducir la identificacion de usuario para configurar la informacién del usuario.

Escriba:
ontonfig chassis renoteaccess
o bien:

ontonfig nai nsyst em r enot eaccess

El mensaje de salida del comando omconfig chassis remoteaccess u omconfig mainsystem remoteaccess muestra todas las configuraciones disponibles. La
tabla 4-11 muestra los parametros validos.

Tabla 4-11. omconfig chassis remoteaccess/omconfig mainsystem

remoteaccess
par 1 par 2 nombre=valor Descripcion
nombre=valor
config=
config=additional ipvd=enable | disable enable: La pila IPv4 se cargard en iDRAC6
disable: La pila IPv4 se descargara en iDRAC6
ipv6=enable | disable enable: Activa la pila IPv6 para que se cargue en iDRAC6.
disable: Desactiva la pila IPv6 para que se descargue en iDRAC6.
config=advsol characcuminterval=number number: Establece el intervalo de acumulacidn de caracteres en intervalos de 5
milisegundos.
charsendthreshold=number number: Establece el nimero de caracteres. El BMC envia automaticamente un
paquete de datos de comunicacién en serie en la LAN que contiene el niUmero de
caracteres en cuanto este niUmero de caracteres (o uno mayor) se acepta desde el
controlador serie de la placa base en el BMC.
config=nic enable=true | false true: Activa la IPMI en la LAN.
false: Desactiva la IPMI en la LAN.
nicselection=sharedwithfailoveronall | nicl | sharedwithfailoveronall: Configura la nueva opcidn de seleccion de NIC.
teamedniclnic2 | dracnic
nicl: Activa el NIC 1.
teamedniclnic2: Activa la funcionalidad de formacion de equipos del NIC.
dracnic: Activa el NIC del DRAC, si DRAC 5 estd instalado.
NOTA: La opcidn nicselection sdlo es compatible con los sistemas PowerEdge
XOXX.
altdnsservervé Convalida la direccién del servidor DNS alternativo para su configuracion.
dnssourcev6=static | auto static: Origen DNS configurado como estatico.
auto: Origen DNS configurado como automatico.
config=nic encryptkey=text text: Texto que se usa para cifrado y confirmacién de cifrado.
(continuacién)
confirmencryptkey=text




NOTA: La opcidn text sélo es compatible con los sistemas PowerEdge x9xx.

gateway=Gateway

Gateway: Establece una direccion de puerta de enlace si ha seleccionado static
como el origen de la direccion IP para la interfaz LAN del BMC.

gatewayv6=<valor>

Convalida la puerta de enlace de IPv6.

enablenic=true | false

true: Activa el NIC del DRAC.

false: Desactiva el NIC del DRAC.

NOTA: La opcién enablenic es compatible con los sistemas PowerEdge x9xx que
tienen instalado un DRAC 5.

ipaddress=ip

ip: Establece la direccién IP si ha seleccionado "estatico" como el origen de la
direccion IP para la interfaz LAN del BMC.

ipaddressv6=<direccion IPv6>

Convalida la direccién IPv6 para su configuracion.

ipsource=static | dhcp | systemsoftware

static: Estatico si la direccién IP de la interfaz LAN del BMC es una direccion IP fija
asignada.

dhcp: DHCP si el origen de la direccion IP de la interfaz LAN del BMC es el protocolo
de configuracion dindmica de host.

systemsoftware: Software del sistema si el origen de la direccion IP de la interfaz
LAN del BMC proviene del software del sistema.

NOTA: Es posible que su sistema no admita todos los comandos.

ipsourcev6=static | auto

static: Origen de la direccion IPv6 configurado como estatico.

auto: Origen de la direccion IPv6 configurado como automatico.

config=nic
(continuacion)

privilegelevel=administrator | operator | user

administrator: Establece el nivel de privilegio maximo que se puede aceptar en un
canal LAN como Administrador.

operator: Establece el nivel de privilegio maximo que se puede aceptar en un
canal LAN como Operador.

user: Establece el nivel de privilegio méximo que se puede aceptar en un canal
LAN como Usuario.

prefdnsserverv6=<valor>

Convalida el servidor DNS preferido para su configuracion.

subnet=Subnet

subnet: Establece una mascara de subred si se ha seleccionado "static" como el
origen de la direccion IP para la interfaz LAN del BMC.

vlanenable=true | false

true: Activa la identificacion de la LAN virtual.

false: Desactiva la identificacion de la LAN virtual.

vlanid=number

number: Identificacion de la LAN virtual en el rango de 1 a 4094.

vlanpriority=number

number: Prioridad de la identificacion de la LAN virtual en el rango de 0 a 7.

config=serial

baudrate=9600 | 19200 | 38400 | 57600 |
115200

9600: Establece la velocidad de conexion en 9600 bits por segundo.
19200: Establece la velocidad de conexidn en 19200 bits por segundo.

38400: Establece la velocidad de conexion volatil y no volatil en 38400 bits por
segundo.

57600: Establece la velocidad de conexion volatil y no volatil en 57600 bits por
segundo.

115200: Establece la velocidad de conexion volatil y no volatil en 115200 bits por
segundo.

NOTA: Las velocidades en baudios de 9600 y 19200 se admiten en los sistemas
PowerEdge 1800, 1850, 2800 y 2850.

Las velocidades en baudios de 19200, 38400 y 57600 se admiten en los sistemas
PowerEdge x9xx.

La velocidad en baudios de 115200 se admite en ciertos sistemas que tienen un
DRAC 5 instalado.

Las velocidades en baudios de 19200, 57600 y 115200 se admiten en sistemas
xx0x que tienen iDRACG6 instalado.

flowcontrol=none | rtscts

none: No hay ningulin control sobre el flujo de comunicacién a través del
puerto serie.

rtscts: El RTS estd listo para enviar y el CTS esta libre para enviar.

config=serial
(continuacién)

mode=directbasic | directterminal |
directbasicterminal | modembasic |
modemterminal | modembasicterminal

directbasic: Tipo de mensajeria utilizada para los mensajes IPMI mediante una
conexion serie.

directterminal: Tipo de mensajeria que usa caracteres ASCII imprimibles y que
permite un nimero limitado de comandos de texto en una conexion en serie.

directbasicterminal: Mensajeria tanto de modo basico como de modo de terminal
en una conexion en serie.




modembasic: Tipo de mensajeria utilizada para los mensajes IPMI mediante un
moédem.

modemterminal: Tipo de mensajeria que usa caracteres ASCII imprimibles y que
permite un nimero limitado de comandos de texto mediante un médem.

modembasicterminal: Mensajeria tanto basica como terminal mediante un
moédem.

NOTA: Es posible que no todos los comandos sean compatibles con el sistema.

privilegelevel=administrator | operator | user

administrator: Establece el nivel de privilegio mdximo que se puede aceptar en
una conexién en serie como Administrador.

operator: Establece el nivel de privilegio maximo que se puede aceptar en una
conexion en serie como Operador.

user: Establece el nivel de privilegio madximo que se puede aceptar en una
conexion en serie como Usuario.

config=serialoverlan

enable=true | false

true: Activa la comunicacién en serie en la LAN para el BMC.

false: Desactiva la comunicacion en serie en la LAN para el BMC.

baudrate=9600 | 19200 | 38400 | 57600 |
115200

9600: Establece la velocidad de conexién volatil y no volatil en 9600 bits por
segundo.

19200: Establece la velocidad de conexidn volatil y no volatil en 19200 bits por
segundo.

38400: Establece la velocidad de conexion volatil y no volatil en 38400 bits por
segundo.

57600: Establece la velocidad de conexion volatil y no volatil en 57600 bits por
segundo.

115200: Establece la velocidad de conexidén volatil y no volatil en 115200 bits por
segundo.

NOTA: Las velocidades en baudios de 9600 y 19200 se admiten en los sistemas
PowerEdge 1800, 1850, 2800 y 2850.

Las velocidades en baudios de 19200 y 57600 se admiten en los sistemas
PowerEdge x9xx.

La velocidad en baudios de 115200 se admite en ciertos sistemas que tienen un
DRAC 5 instalado.

Las velocidades en baudios de 19200, 57600 y 115200 se admiten en sistemas
xx0x que tienen iDRAC6 instalado.

privilegelevel=administrator | operator | user

administrator: Establece el nivel de privilegio maximo que se puede aceptar en
una comunicacioén en serie en un canal LAN como Administrador.

operator: Establece el nivel de privilegio maximo que se puede aceptar en una
comunicacion en serie en un canal LAN como Operador.

user: Establece el nivel de privilegio maximo que se puede aceptar en una
comunicacioén en serie en un canal LAN como Usuario.

config=settodefault

Toma los valores predeterminados de la configuracién.

config=terminalmode

deletecontrol=outputdel | outputbkspspbksp

outputdel: El BMC genera un caracter <supr> cuando se recibe <retroceso> o
<supr>.

outputbkspspbksp: El BMC genera un caracter <retroceso><espacio><retroceso>
cuando se recibe <retroceso> o <supr>.

handshakingcontrol=enabled | disabled

enabled: Indica al BMC que genere una secuencia de caracteres que indica cuando
su bufer de entrada estd listo para aceptar otro comando.

disabled: No indica al BMC que genere una secuencia de caracteres que indica
cuando su bufer de entrada esta listo para aceptar otro comando.

inputlinesequence=cr | null

cr: La consola utiliza <CR> como una nueva secuencia de linea.

null: La consola utiliza <NULL> como una nueva secuencia de linea.

lineediting=enabled | disabled

enabled: Activa la edicidn de linea conforme se escribe una linea.

disabled: Desactiva la edicidn de linea conforme se escribe una linea.

newlinesequence=none | crif | null | cr | Ifcr | If

none: El BMC no utiliza ninguna secuencia de terminacion.

crlf: El BMC utiliza <CR-LF> como una nueva secuencia de linea cuando el mismo
escribe una linea nueva en la consola.

null: EI BMC utiliza <Null> como una nueva secuencia de linea cuando el mismo
escribe una linea nueva en la consola.

null: El BMC utiliza <CR> como una nueva secuencia de linea cuando el mismo
escribe una linea nueva en la consola.

Ifcr: El BMC utiliza <LF-CR> como una nueva secuencia de linea cuando el mismo




escribe una linea nueva en la consola.

If: El BMC utiliza <LF> como una nueva secuencia de linea cuando el mismo escribe
una linea nueva en la consola.

config=user

id=number enable=true | false

id=number: Identificaciéon (en formato numérico) del usuario que se esta
configurando.

enable=true: Activa al usuario.

enable=false: Desactiva al usuario.

id=number enableserialoverlan=true | false

id=number: Identificacion (en formato numérico) del usuario que se esta
configurando.

enableserialoverlan=true: Activa la conexion en serie en la LAN.

enableserialoverlan=false: Desactiva la conexién en serie en la LAN.

NOTA: La opcién enableserialoverlan sélo se admite en los sistemas PowerEdge
XOXX.

id=number name=text

number: Identificacion (en formato numérico) del usuario que se esta
configurando.

name=text: Nombre del usuario.

id=number newpw=text

confirmnewpw=text

number: Identificacion (en formato numérico) del usuario que se esta
configurando.

newpw=text: Nueva contrasefia del usuario.

confirmnewpw=text: Confirme la nueva contrasefa.

id=number serialaccesslevel=administrator |
operator | user | none

id=number: Identificacion (en formato numérico) del usuario que se esta
configurando.

seralaccesslevel=administrator: El usuario con una identificacion tiene privilegios
de acceso de administrador para el canal del puerto serie.

serialaccesslevel=operator: El usuario con una identificacion tiene privilegios de
acceso de operador para el canal del puerto serie.

serialaccesslevel=user: El usuario con una identificacién tiene privilegios de
acceso de usuario para el canal del puerto serie.

serialaccesslevel=none: El usuario con una identificacién no tiene privilegios de
acceso para el canal del puerto serie.

config=user
(continuacién)

id=number lanaccesslevel=administrator |
operator | user| none

id=number: Numero de identificacién del usuario que se esta configurando.

lanaccesslevel=administrator: El usuario con una identificacion tiene privilegios
de acceso de administrador para el canal LAN.

lanaccesslevel=operator: El usuario con una identificacion tiene privilegios de
acceso de operador para el canal LAN.

lanaccesslevel=user: El usuario con una identificacion tiene privilegios de acceso
de usuario para el canal LAN.

lanaccesslevel=none: El usuario con una identificacion no tiene privilegios de
acceso para el canal LAN.

id=user id
dracusergroup=admin | poweruser | guest |
custom | none

id=user id: Identificacion del usuario que se estd configurando.
dracusegroup=admin: Activa los privilegios de usuario de administrador.
dracusergroup=poweruser: Activa los privilegios de usuario avanzado.
dracusergroup=guest: Activa los privilegios del usuario invitado.

dracusergroup=custom: Activa los privilegios de usuario personalizado.

NOTA: Consulte la tabla 4-12 para obtener mas informacidn sobre el par
nombre=valor. dracusergroup=custom.

dracusergroup=none: No permite privilegios de usuario.

config=user
(continuacién)

id=user id
extipmiusergroup=admin | operator | readonly |
custom | none

4 NOTA: El grupo de usuarios
extipmiusergroup sélo esta disponible en
sistemas modulares Dell xx0x.

id=user id: Identificacién del usuario que se estd configurando.
extipmiusergroup=admin: Activa los privilegios de usuario del administrador.
extipmiusergroup=operator: Activa los privilegios de operador.
extipmiusergroup=readonly: Activa los privilegios de sélo lectura.

extipmiusergroup=custom: Activa los privilegios del usuario personalizado.




NOTA: Dell recomienda que sélo use las opciones operator y readonly para los
sistemas con iDRAC6 Enterprise.

& NOTA: Consulte la tabla 4-13 para obtener mas informacién sobre el par
nombre=valor. extipmiusergroup=custom.

extipmiusergroup=none: No activa los privilegios de usuario.

Tabla 4-12. omconfig chassis remoteaccess config=user id=<identificacion del usuario>
dracusergroup=custom/omconfig mainsystem remoteaccess
config=user id=<identificacion del usuario> dracusergroup=custom

par 1 nombre=valor | par 2 nombre=valor par 3 nombre=valor Descripcion

config=user id=user id logindrac= true | false true/false: Activa/desactiva el inicio de sesién en el DRAC.

(continuacién) dracusergroup=custom
configuredrac= true | false true/false: Activa/desactiva la configuracion del DRAC.
configure users= true | false true/false: Activa/desactiva la configuracion de usuarios.
clearlogs= true | false true/false: Activa/desactiva el borrado de registros.

executeservercommands= true | false | true/false: Activa/desactiva la ejecucion de comandos de servidor.

accessconsoleredir= true | false true/false: Activa/desactiva el acceso a la redireccién de consola.
accessvirtualmedia= true | false true/false: Activa/desactiva el acceso a medios virtuales.
testalerts= true | false true/false: Activa/desactiva las alertas de prueba.

Tabla 4-13. omconfig chassis remoteaccess config=user id=<identificacion del usuario> extimpiusergroup=custom/omconfig
mainsystem remoteaccess config=user id=<identificaciéon del usuario> extipmiusergroup=custom

par 1 par 2 nombre=valor par 3 nombre=valor | Descripcién

nombre=valor

config=user id=user id loginidrac= true | true/false: Activa/desactiva el inicio de
(continuacion) extipmiusergroup=custom false sesion en iDRACS.

true/false: Activa/desactiva la

NOTA: El grupo de usuarios extipmiusergroup sélo esta configuracion de IDRACS.

disponible en sistemas modulares Dell xx0x.
configureidrac= true |
false

omconfig chassis temps/omconfig mainsystem temps

Use el comando omconfig chassis temps u omconfig mainsystem temps para establecer umbrales de advertencia para sondas de temperatura. Al igual que
con otros componentes, se pueden ver los valores de umbrales de falla y de advertencia, pero no se pueden establecer valores de umbrales de falla. El
fabricante del sistema establece los valores de los umbrales de falla maximo y minimo.

ﬂ NOTA: Los valores de umbral que se pueden establecer varian de una configuracién de sistema a otra.

Parametros validos para umbrales de advertencia de temperatura
La tabla 4-14 muestra los parametros validos para definir los umbrales de advertencia de temperatura:

Tabla 4-14. omconfig chassis temps/omconfig mainsystem temps

Par nombre=valor | Descripcion

index=<n> NUmero o indice de la sonda (se debe especificar).

warnthresh=default | Establece los valores predeterminados de los umbrales de advertencia maximo y minimo.

minwarnthresh=<n> | Establece los valores de umbral de advertencia minimos (1 lugar decimal).

maxwarnthresh=<n>| Establece los valores de umbral de advertencia maximos (1 lugar decimal).

Establecimiento de los valores de umbral de advertencia minimos y maximos

Si desea establecer los valores predeterminados recomendados de los umbrales superior e inferior de advertencia de temperatura, escriba:



ontonfig chassis tenps index=0 warnt hresh=def aul t
o bien:

ontonfig mai nsystem tenps i ndex=0 war nt hr esh=def aul t

No puede establecer el valor predeterminado para uno y un valor especifico para el otro. Es decir, si establece el valor predeterminado para el umbral de
advertencia minimo, también se seleccionara el valor predeterminado para el umbral de advertencia maximo.

ﬂ NOTA: Las capacidades para administrar sensores varian en funcion de los sistemas.

Como especificar un valor para los umbrales minimo y maximo de advertencia

Si desea especificar valores para los umbrales de advertencia de la sonda de temperatura, debe especificar el nimero de la sonda que estéd configurando y el
valor del umbral de advertencia minimo y/o méaximo. En el ejemplo siguiente, la sonda que se estd configurando es la 4:

ontonfig chassis tenps index=4 m nwarnt hresh=11. 2 maxwar nt hr esh=58. 7
o bien:

ontonfig mai nsystem tenps i ndex=4 m nwar nt hr esh=11. 2 maxwar nt hr esh=58. 7
Cuando se ejecute el comando y el sistema establezca los valores especificados, aparecera el siguiente mensaje:
Tenperature probe warning threshol d(s) set successfully.

(Los unbral es de advertencia de |a sonda de tenperatura se establ eci eron satisfactorianente.)

NOTA: En los sistemas PowerEdge x8xx y x9xx, el umbral de advertencia para la sonda de temperatura se puede establecer sdlo para la
temperatura ambiental.

omconfig chassis volts/omconfig mainsystem volts

Use el comando omconfig chassis volts u omconfig mainsystem volts para establecer los umbrales de advertencia de las sondas de voltaje. Al igual que con
otros componentes, se pueden ver los valores de umbrales de falla y de advertencia, pero no se pueden establecer valores de umbrales de falla. El fabricante
del sistema establece los valores minimo y maximo para los umbrales de falla.

Parametros validos para umbrales de advertencia de voltaje

La tabla 4-15 muestra los parametros validos para definir los valores de los umbrales de advertencia de voltaje.

ﬂ NOTA: Los valores de umbral que se pueden establecer varian de una configuracién de sistema a otra.

Tabla 4-15. omconfig chassis volts/omconfig mainsystem volts

Par nombre=valor | Descripcién

index=<n> indice de la sonda (se debe especificar).

warnthresh=default | Establece los valores predeterminados de los umbrales de advertencia maximo y minimo.

minwarnthresh=<n> | Establece el valor de umbral de advertencia minimo (3 cifras decimales).

maxwarnthresh=<n> | Establece el valor de umbral de advertencia maximo (3 cifras decimales).

Valores predeterminados de los umbrales de advertencia maximo y minimo

Si desea establecer los valores predeterminados recomendados de los umbrales superior e inferior de advertencia de voltaje, escriba:
ontonfig chassis volts index=2 warnt hresh=def aul t

o bien:
ontonfig mai nsystemvol ts i ndex=2 warnt hr esh=def aul t

No puede establecer el valor predeterminado para uno y un valor especifico para el otro. Es decir, si establece el valor predeterminado para el umbral minimo
de advertencia, también se seleccionara el valor predeterminado para el umbral maximo de advertencia.

ﬂ NOTA: Los sistemas que contienen capacidades de ESM3 no le permiten establecer los valores predeterminados de umbral de advertencia.

Especifique un valor para los umbrales minimo y maximo de advertencia

Si desea especificar valores para los umbrales de advertencia de sonda de voltaje, debe especificar el nimero de la sonda que esta configurando y los valores
del umbral de advertencia minimo y/o maximo. En el ejemplo siguiente, la sonda que se estad configurando es la sonda 0.

ontonfig chassis volts index=0 m nwarnt hresh=1. 900 maxwar nt hr esh=2. 250
o bien:

ontonfig mai nsystemvol ts i ndex=0 ni nwar nt hr esh=1. 900 naxwar nt hr esh=2. 250

Cuando se ejecute el comando y el sistema establezca los valores especificados, aparecerd el siguiente mensaje:



Vol tage probe warning threshol d(s) set successfully.

(Los unbral es de advertencia de |a sonda de voltaje se establ ecieron satisfactorianmente.)

ﬂ NOTA: En los sistemas PowerEdge x8xx, no se pueden establecer los valores minimo y maximo del umbral de advertencia para el voltaje.

omconfig preferences

Utilice el comando omconfig preferences para establecer las preferencias del sistema. Use la linea de comandos para establecer la contrasefia raiz de SNMP y
especificar los niveles de usuario que pueden acceder a Server Administrator. También puede configurar el servicio de Active Directory y las operaciones Set de
SNMP.

omconfig preferences cdvformat

Use el comando omconfig preferences cdvformat para especificar los delimitadores para separar los campos de datos que se informan en el formato
delimitado personalizado. Los delimitadores validos son: signo de admiracién, punto y coma, arroba, almohadilla, signo de ddlar, signo porcentual, simbolo de
acento circunflejo, asterisco, tilde, signo de interrogacion, dos puntos, coma y barra vertical.

El siguiente ejemplo muestra cdémo establecer que el asterisco sea el delimitador para separar campos de datos

ontonfig preferences cdvformat delimter=asterisk

omconfig preferences dirservice

Use el comando omconfig preferences dirservice para configurar el servicio de Active Directory. El archivo <nombre_de_producto>oem.ini se modifica para
reflejar estos cambios. Si "adproductname" no esta presente en el archivo <nombre_de_producto>oem.ini, entonces se usa un valor predeterminado de
<nombre_de_equipo>-<nombre_de_producto>. <nombre_de_equipo> se refiere al nombre del equipo que ejecuta Server Administrator y
<nombre_de_producto> se refiere al nombre del producto definido en omprv32.ini. Para Server Administrator, el nombre del producto es "omsa".

Por lo tanto, para un equipo de nombre "mi_OMSA" que ejecuta Server Administrator, el nombre predeterminado seria "mi_OMSA-omsa". Este es el nombre de
Server Administrator definido en Active Directory por medio de la herramienta complementaria. Este nombre debe coincidir con el nombre del objeto de
aplicacion en Active Directory a fin de encontrar privilegios de usuario.

ﬁ NOTA: Este comando es aplicable sélo en sistemas que ejecutan el sistema operativo Windows.

La tabla 4-16 muestra todos los parametros validos para el comando.

Tabla 4-16. Parametros de configuracion del servicio Active Directory

Par nombre=valor Descripcion

prodname=<texto> Especifica el producto al cual se desean aplicar los cambios de configuracién de Active Directory. prodname se refiere al nombre del
producto definido en omprv32.ini. Para Server Administrator, es "omsa".

enable=<true | false> | true: Activa la compatibilidad para la autentificacion del servicio Active Directory y la opcién Inicio de sesién de Active Directory en
la pagina de inicio de sesidn.

false: Desactiva la compatibilidad para la autentificacién del servicio Active Directory y la opcidn Inicio de sesién de Active Directory
en la pagina de inicio de sesion. Si la opcion Inicio de sesion de Active Directory no estd presente, sélo puede iniciar sesion en las
cuentas de la maquina local.

adprodname=<texto> | Especifica el nombre del producto como se define en el servicio de Active Directory. Este nombre vincula al producto con los datos de
privilegios de Active Directory para la autentificacion de usuarios.

omconfig preferences snmp

El establecer la contrasefia raiz de SNMP permite que los administradores restrinjan el acceso a las operaciones de configuracién de SNMP que permiten hacer
importantes intervenciones a la administracion de sistemas. Se puede configurar la contrasefa raiz de SNMP en forma normal (escribiendo todos los
pardmetros en una linea de comando) o interactiva.

Al utilizar el comando omconfig preferences snmp, también puede configurar las operaciones Set de SNMP.

ﬂ NOTA: Debido a las limitaciones de ciertos sistemas operativos (por ejemplo, ESXi de VMware®), ciertas funciones podrian no estar disponibles con esta
version de OpenManage Server Administrator.

A PRECAUCION: El modo interactivo es el método mas seguro para establecer la contrasefia raiz de SNMP. En el modo no interactivo, los valores
que se introducen para las opciones newpw y confirmnewpw aparecen en el monitor del sistema cuando se escriben. En el modo interactivo, los
valores que usted escribe para las contrasefias estan enmascarados.

Los pardametros para configurar la contrasefia raiz de SNMP son los mismos, ya sea que se configure de forma interactiva o no interactiva.

NOTA: Si especifica setting=rootpw, pero no especifica los otros parametros del par nombre=valor, iniciara en el modo interactivo y la linea de comando
le pedird los valores restantes.



La tabla 4-17 muestra todos los parametros validos para el comando.

Tabla 4-17. Parametros de la contrasefia raiz de SNMP

Par nombre=valor Descripcion

setting=rootpw Se requiere.

oldpw=<contrasefia_anterior> Introduzca la contrasefia raiz de SNMP anterior.
newpw=<nueva_contrasefia> Establece la nueva contrasefia raiz de SNMP.

confirmnewpw=<nueva_contrasefia>| Confirma la nueva contrasefia raiz de SNMP.

Al escribir ontonfi g preferences snnp setting=rootpw, el sistema le pedird que proporcione los valores para los pardmetros necesarios.

Cuando escribe ontonfi g preferences snnp, debe suministrar todos los parametros en la linea de comandos inicial. Por ejemplo:

Par nombre=valor | Descripcién

setting=snmpset Se requiere

enable=true Permite las operaciones Set de SNMP

enable=false No permite las operaciones Set de SNMP

Por ejemplo, para no permitir operaciones Set de SNMP, use el siguiente comando:

ontonfig preferences snnp setting=snnpset enabl e=fal se

onconfig preferences snnp setting=root pw ol dpw=openmanage newpw=serveradnin confirrmewpws=ser ver adni n

ﬁ NOTA: Después de ejecutar el comando para activar o desactivar las operaciones Set de SNMP, reinicie los servicios para que el cambio tenga efecto. En
sistemas que ejecutan los sistemas operativos Microsoft Windows admitidos, reinicie el servicio SNMP de Windows. En sistemas que ejecutan los
sistemas operativos Red Hat Enterprise Linux y SUSE Linux Enterprise Server, reinicie los servicios de Server Administrator ejecutando el comando

srvadmi n-services. sh restart.

omconfig preferences useraccess

Dependiendo de las politicas de su empresa, puede restringir el acceso que algunos niveles de usuario tienen en Server Administrator. EIl comando omconfig
preferences useraccess le permite otorgar o retener el derecho de los usuarios y de los usuarios avanzados para acceder a Server Administrator.

La tabla 4-19 muestra todos los parametros validos para el comando.

Tabla 4-19. Activacion del acceso de usuario para administradores, usuarios avanzados y usuarios

enable=user

Comando Resultado Descripcion
omconfig preferences Otorga acceso de Server Administrator a los usuarios, usuarios avanzados y La forma menos restrictiva de acceso de
useraccess administradores. usuarios.

omconfig preferences Otorga acceso de Server Administrator a los usuarios avanzados y
useraccess administradores.
enable=poweruser

Sdlo excluye el acceso al nivel de usuarios.

omconfig preferences Otorga acceso de Server Administrator solamente a los administradores
useraccess
enable=admin

La forma mas restrictiva de acceso de
usuarios.

omconfig preferences webserver

Use el comando omconfig preferences webserver para establecer los niveles de cifrado del servidor web de Server Administrator y para configurar el punto

de inicio del URL en el entorno del servidor web de Server Administrator.

La tabla 4-20 muestra los pares nombre=valor que puede usar con este comando.

Tabla 4-20.
par 1 nombre=valor par 2 nombre=valor Descripcion
attribute=sslencryption | setting=<autonegotiate | autonegotiate: Establece los niveles de cifrado automaticamente con base en la
128bitorhigher> configuracién del explorador web.
128bitorhigher: Establece los niveles de cifrado a 128 bits o mayor.
attribute=seturl host=<cadena> port=<valor> Le permite configurar el punto de inicio del URL en el entorno de Web Server de Server
Administrator.




attribute=signalgorithm | algorithm=<MD5 | SHA1 | SHA256 | MD5: Establece el algoritmo de firma de clave a MD5.
SHA512>
SHAL: Establece el algoritmo de firma de clave a SHAL.
SHA256: Establece el algoritmo de firma de clave a SHA256.

SHA512: Establece el algoritmo de firma de clave a SHA512.

Configuracién de las preferencias de Web Server.
Por ejemplo, para configurar el punto de inicio del URL, use el comando siguiente:
omconfig preferences webserver attribute=seturl host=<nombre, ip, fqgdn> port=<nimero>
La entrada del host debe incluir una direccién IPv4 o IPv6 valida, o un nombre de host valido.
Para establecer el valor del algoritmo de firma, use el siguiente comando:
ontonfig preferences webserver attribute=signal gorithm al gorithmMXb| SHAL| SHA256| SHA512>

Para obtener mas informacion sobre como configurar las preferencias de Web Server, vea la Guia del usuario de Dell OpenManage IT Assistant.

omconfig system/omconfig servermodule

Use el comando omconfig system u omconfig servermodule para borrar registros, determinar como se producen diversas acciones de apagado, establecer
valores iniciales o editar valores para la informacion de costo de propiedad y determinar como responder a un sistema operativo bloqueado.

omconfig system alertaction/omconfig servermodule alertaction

Puede usar el comando omconfig system alertaction u omconfig servermodule alertaction para determinar cémo respondera Server Administrator cuando
un componente tiene un suceso de falla o de advertencia.

ﬁ NOTA: Debido a las limitaciones de ciertos sistemas operativos (por ejemplo, ESXi de VMware®), ciertas funciones podrian no estar disponibles con esta
versién de OpenManage Server Administrator.

Definicion de acciones de alerta

Una accion de alerta es una accion que usted especifica para que el sistema la realice cuando se cumplen condiciones especificadas. Las acciones de alerta
determinan por adelantado las acciones que se deben llevar a cabo para sucesos de falla o advertencia de intromision, ventiladores, temperaturas, voltajes,
suministros de energia, memoria y redundancia.

Por ejemplo, si una sonda de ventilador del sistema tiene una lectura de 300 RPM de ventilador y el valor para el umbral de advertencia minimo para dicha
sonda de ventilador es 600 RPM, el sistema generara una advertencia de sonda de ventilador. La configuracion de las acciones de alerta determina como se
notificard este suceso a los usuarios. También puede configurar acciones de alerta para lecturas de temperatura, voltaje y sondas que estan dentro de ese
rango de advertencia o de falla.

Sintaxis para la configuracion de acciones de alerta

La configuracion de acciones de alerta requiere dos pares nombre=valor. El primer par es el tipo de suceso. El segundo par nombre=valor es la accién que se
debe realizar para este suceso. Por ejemplo, en el comando:

ontonfig systemal ertaction event =power supply broadcast=true
o bien:

ontonfig servernodul e al ertacti on event=power supply broadcast =t rue

El suceso es una falla de suministro de energia y la accién es difundir un mensaje a todos los usuarios de Server Administrator.

Acciones de alerta disponibles
La tabla 4-21 muestra las acciones de alerta para cada componente que le permite configurar una accion de alerta.

Tabla 4-21. Acciones de alerta que se pueden establecer para sucesos de advertencia y falla

Configuracion de accién de | Descripcion

alerta

alert=true | false true: Activa la alerta de consola del sistema. Cuando estd activada, el monitor conectado al sistema desde el que se esta
ejecutando Server Administrator muestra un mensaje de alerta visual.
false: Desactiva la alerta de consola del sistema.

broadcast=true | false true: Activa la difusion de un mensaje o una alerta a todos los usuarios que tienen una sesion de terminal (o de escritorio

remoto) activa (Windows) o a operadores que tienen un shell activo en el sistema local (Linux).




false: Desactiva las difusiones de alertas.

clearall=true

Borra todas las acciones para este suceso.

execappath=<cadena>

Establece la ruta de acceso y el nombre de archivo completamente calificados de la aplicacién que desea ejecutar en caso de
un suceso para el componente descrito en esta ventana.

ﬂ NOTA: En sistemas Linux, los usuarios o grupos de usuarios actualizados a administradores o grupos de
administradores no pueden configurar este valor para acciones de alerta.

execapp=false

Desactiva la aplicacion ejecutable.

Componentes y sucesos para los que se pueden establecer acciones de alerta

En la tabla 4-22 se enumeran los componentes y los sucesos para los que se pueden establecer acciones de alerta. Los componentes aparecen en orden
alfabético, salvo por los sucesos de advertencia; estos Ultimos siempre preceden a los sucesos de falla en un componente.

Tabla 4-22. Sucesos para los que se pueden establecer acciones de alerta

Nombre del suceso

Descripcién

event=batterywarn Establece acciones cuando una sonda de bateria detecta un valor de advertencia.

event=batteryfail Establece acciones cuando una sonda de bateria detecta un valor de falla.

event=fanwarn Establece acciones cuando una sonda de ventilador detecta un valor de advertencia.

event=fanfail Establece acciones cuando una sonda de ventilador detecta un valor de falla.

event=hardwarelogwarn Establece acciones cuando un registro de hardware detecta un valor de advertencia.
event=hardwarelogfull Establece acciones cuando un registro de hardware estd lleno.

event=intrusion Establece acciones cuando se detecta un suceso de intromision al chasis.

event=memprefail Establece acciones cuando una sonda de memoria detecta un valor de prefalla.

event=memfail Establece acciones cuando una sonda de memoria detecta un valor de falla.

event=systempeakpower Establece acciones cuando una sonda de consumo de alimentacién detecta un valor de alimentacion pico.
event=systempowerwarn Establece acciones cuando una sonda de consumo de alimentacion detecta un valor de advertencia.
event=systempowerfail Establece acciones cuando una sonda de consumo de alimentacion detecta un valor de falla.
event=powersupply Establece acciones cuando una sonda de suministro de energia detecta un valor de falla.
event=powersupplywarn Establece acciones cuando una sonda de suministro de energia detecta un valor de advertencia.
event=processorwarn Establece acciones cuando una sonda de procesador detecta un valor de advertencia.
event=processorfail Establece acciones cuando una sonda de procesador detecta un valor de falla.

event=redundegrad Establece acciones cuando un componente redundante deja de operar, lo que se traduce en una redundancia inferior

a la redundancia total para dicho componente.

event=redunlost

Establece
pérdida o

acciones cuando uno o varios componentes redundantes dejan de operar, lo que se traduce en una
una condicién de "no hay componentes redundantes en funcionamiento" para dichos componentes.

event=tempwarn

Establece

acciones cuando una sonda de temperatura detecta un valor de advertencia.

event=tempfail

Establece

acciones cuando una sonda de temperatura detecta un valor de falla.

event=voltwarn

Establece

acciones cuando una sonda de voltaje detecta un valor de advertencia.

event=voltfail

Establece

acciones cuando una sonda de voltaje detecta un valor de falla.

event=watchdogasr

Establece
cabo una

acciones que Server Administrator realiza en el siguiente arranque del sistema después de que se lleva a
recuperacion de sistema automatica (ASR) de vigilancia para un sistema operativo bloqueado.

event=removableflashmediapresent

Establece

acciones que Server Administrator realiza cuando el sistema detecta un medio flash removible.

event=removableflashmediaremoved

Establece

acciones que Server Administrator realiza cuando se elimina un medio flash removible.

event=removableflashmediafail

Establece

acciones que Server Administrator realiza cuando falla un medio flash removible.

event=storagesyswarn Establece acciones cuando un sistema de almacenamiento detecta un valor de advertencia.
event=storagesysfail Establece acciones cuando un sistema de almacenamiento detecta un valor de falla.
event=storagectrlwarn Establece acciones cuando un controlador de almacenamiento detecta un valor de advertencia.
event=storagectrlfail Establece acciones cuando un controlador de almacenamiento detecta un valor de falla.
event=pdiskwarn Establece acciones cuando un disco fisico detecta un valor de advertencia.

event=pdiskfail Establece acciones cuando un disco fisico detecta un valor de falla.

event=vdiskwarn Establece acciones cuando un disco virtual detecta un valor de advertencia.

event=vdiskfail Establece acciones cuando un disco virtual detecta un valor de falla.

event=enclosurewarn Establece acciones cuando un gabinete detecta un valor de advertencia.

event=enclosurefail Establece acciones cuando un gabinete detecta un valor de falla.

event=storagectrlbatterywarn Establece acciones cuando una bateria de controlador de almacenamiento detecta un valor de advertencia.
event=storagectrlbatteryfail Establece acciones cuando una bateria de controlador de almacenamiento detecta un valor de falla.

& NOTA: Los sucesos storagectrlbatterywarn y storagectrlbatteryfail no estan disponibles en sistemas modulares.




Ejemplo de comandos de establecimiento de acciones de alerta
Los ejemplos siguientes son comandos de ejemplo validos. Para todos los comandos ejecutados correctamente, aparecerd el siguiente mensaje:
Alert action(s) configured successfully.

(Las acciones de alerta se configuraron satisfactorianente.)

Ejemplos de acciones de sonda de corriente
Para desactivar la alerta de consola del sistema cuando una sonda de corriente detecte un suceso de advertencia, escriba:
ontonfig systemal ertaction event=currentwarn al ert=fal se
o bien:
ontonfig servernodul e al ertaction event=currentwarn al ert=fal se
Para activar mensajes de difusidn, si una sonda de corriente detecta un suceso de falla, escriba:
ontonfig systemal ertaction event=currentfail broadcast=true

o bien:
ontonfig servernodul e al ertacti on event=currentfail broadcast=true

Ejemplos de acciones de sonda de ventilador
Para generar alertas cuando una sonda de ventilador detecte un valor de falla, escriba:
ontonfig systemal ertaction event=fanfail alert=true

o bien:
ontonfig servernodul e al ertaction event=fanfail alert=true

Ejemplos de acciones de intromision al chasis
Para borrar todas las acciones de alerta para intromision al chasis, escriba:
ontonfig systemal ertaction event=intrusion clearall=true

o bien:
ontonfig servernodul e al ertaction event=intrusion clearall=true

Comandos para borrar registros
ﬂ NOTA: Para obtener méas informacién sobre mensajes de alerta, consulte la Guia de referencia de mensajes de Dell OpenManage Server Administrator.

Puede usar el comando omconfig system u omconfig servermodule para borrar tres registros: El registro de alertas, el registro de comandos y el registro de
hardware o de ESM.

Para borrar el contenido del registro de alertas, escriba:
ontonfig systemal ertlog action=cl ear

o bien:
ontonfig servernodul e alertlog action=cl ear

NOTA: Introducir un nombre de usuario no valido de RAC puede impedir que se muestre el registro de comandos. Al borrar el registro de comandos esta
situacion se soluciona.

Para borrar el contenido del registro de comandos, escriba:
ontonfig system cndl og acti on=cl ear
o bien:
ontonfig servernodul e cndl og acti on=cl ear

Para borrar el contenido del registro ESM, escriba:
ontonfig systemesni og acti on=cl ear

o bien:
ontonfig servernodul e esnl og acti on=cl ear

omconfig system pedestinations/omconfig servermodule pedestinations
Use el comando omconfig system pedestinations u omconfig servermodule pedestinations para establecer direcciones IP para destinos de alertas.

La tabla 4-23 muestra todos los parametros validos para el comando.



ﬂ NOTA: Puede especificar el indice y la direccién IP como parédmetros juntos o puede establecer la Unica cadena de comunidad como un pardmetro.

ﬂ NOTA: El indice 1 a 4 acepta una direccion IPv4, mientras que el indice 5 a 8 acepta una direccidon IPv6.

Tabla 4-23. omconfig system pedestinations/omconfig servermodule pedestinations

Par nombre=valor Descripcion

destenable=true | false true: Activa un destino de filtro de suceso de plataforma individual después de que se ha establecido una direccién IP vélida.

false: Desactiva un filtro de suceso de plataforma individual.

index=number Establece el indice para el destino.

ipaddress=ipv4|ipv6 Establece la direccion IP del destino.

address

communitystr=text Establece la cadena de texto que actia como una contrasefia y que se utiliza para autenticar los mensajes SNMP enviados entre

el BMC y la estaciéon de administracién de destinos.

omconfig system platformevents/omconfig servermodule platformevents

Use el comando omconfig system platformevents u omconfig servermodule platformevents para configurar la accion de apagado, si hay alguna, que se
debe realizar para un suceso de plataforma especifico. También puede activar o desactivar la generacién de alertas de filtro de sucesos de plataforma.

A PRECAUCION: Si establece una accién de apagado de suceso de plataforma en cualquier otra opciéon ademas de "ninguno” o "reduccién de la
alimentacion”, el sistema se apagara forzadamente cuando el suceso especificado ocurra. Este apagado lo inicia el firmware y se realiza sin
cerrar primero el sistema operativo ni ninguna de las aplicaciones que se estan ejecutando en el sistema.

La tabla 4-24 muestra todos los parametros validos para el comando.

ﬂ NOTA: Los valores de las alertas son mutuamente excluyentes y sélo se pueden establecer uno a la vez. Los valores de acciones también son

mutuamente excluyentes y s6lo se pueden establecer uno a la vez. Sin embargo, los valores de alertas y de acciones no son mutuamente excluyentes
entre si.

Tabla 4-24. Parametros para el comando de accion de alerta

Accién Descripcién

alert=disable Desactiva la alerta SNMP.

alert=enable Activa la alerta SNMP que se va a enviar.

action=none No lleva a cabo ninguna accién cuando el sistema se bloquea o deja de funcionar.

action=powercycle Apaga la alimentacion eléctrica al sistema, hace una pausa, enciende la alimentacién y reinicia el sistema.
action=poweroff Apaga la alimentacidn eléctrica del sistema.

action=powerreduction | Reduce la velocidad del procesador hasta que el consumo de alimentacion baja y disminuye por debajo del umbral de
advertencia. Si el consumo de alimentacion del sistema permanece por debajo del umbral de advertencia, la velocidad del
procesador aumenta

ﬂ NOTA: Esta accidn es aplicable sélo a sistemas no modulares.

action=reboot Fuerza al sistema operativo para que se apague e inicia el arranque del sistema, ejecuta verificaciones del BIOS y vuelve a
cargar el sistema operativo.

En la tabla 4-25 se enumeran los componentes y los sucesos para los que se pueden establecer sucesos de plataforma. Los componentes aparecen en orden
alfabético, salvo por los sucesos de advertencia; estos Ultimos siempre preceden a los sucesos de falla en un componente.

Tabla 4-25. omconfig system platformevents

Nombre del suceso Descripcion

alertsenable=true | false true: Activa la generacidn de alertas de filtro para sucesos de plataforma.

false: Desactiva la generacion de alertas de filtro para sucesos de plataforma.

NOTA: Este valor es independiente de la configuracion de la alerta de filtro para sucesos de plataforma individual.
Para que un filtro de sucesos de plataforma genere un alerta, tanto la alerta individual como la alerta de suceso
global deben estar activadas.

event=batterywarn Establece una accidn o activa/desactiva la generacidn de alertas cuando un dispositivo de bateria detecta que la
bateria tiene una falla pendiente.

event=Dbatteryfail Establece una accién o activa/desactiva la generacion de alertas cuando un dispositivo de bateria detecta que la
bateria ha fallado.




event=discretevolt

Establece una accién o activa/desactiva la generacién de alertas cuando una sonda de voltaje discreta detecta que el
voltaje es demasiado bajo para una operaciéon adecuada.

event=fanfail

Establece una accién o activa/desactiva la generacion de alertas cuando una sonda de ventilador detecta que el
ventilador esta funcionando muy lentamente o no esta funcionando en absoluto.

event=hardwarelogfail

Activa o desactiva la generacion de alertas cuando un registro de hardware detecta un valor de falla.

event=intrusion

Establece una accién o activa/desactiva la generacidn de alertas cuando se abre un chasis.

event=powerwarn

Establece una accién o activa/desactiva la generacion de alertas cuando una sonda de dispositivo de alimentacién
detecta que el suministro de energia, el modulo regulador de voltaje o el convertidor de CC a CC tiene una condicion
de falla pendiente.

event=powerabsent

Establece una accién o activa/desactiva la generacion de alertas cuando una sonda de procesador detecta la
ausencia de suministro de energia.

event=powerfail

Establece una accién o activa/desactiva la generacion de alertas cuando una sonda de dispositivo de alimentacion
detecta que el suministro de energia, el modulo regulador de voltaje o el convertidor de CC a CC ha fallado.

event=processorwarn

Establece una accién o activa/desactiva la generacion de alertas cuando una sonda de procesador detecta que el
procesador estd funcionando con un rendimiento o una velocidad inferiores al maximo.

event=processorfail

Establece una accién o activa/desactiva la generacion de alertas cuando una sonda de procesador detecta que el
procesador ha fallado.

event=processorabsent

Establece una accion o activa/desactiva la generacion de alertas cuando una sonda de procesador detecta la
ausencia del procesador.

event=redundegrad

Establece una accidn o activa/desactiva la generacion de alertas cuando los ventiladores y/o los suministros de
energia del sistema no funcionan, provocando que ese componente tenga una redundancia menor que la total.

event=redunlost

Establece una accidn o activa/desactiva la generacion de alertas cuando los ventiladores y/o los suministros de
energia del sistema no funcionan, lo que ocasiona una condicién de pérdida o de "no hay componentes redundantes
funcionando" para es componente.

event=systempowerwarn

Establece acciones cuando una sonda de consumo de alimentacién detecta un valor de advertencia.

event=systempowerfail

Establece acciones cuando una sonda de consumo de alimentacion detecta un valor de falla.

event=tempwarn

Establece una accion o activa/desactiva la generacion de alertas cuando una sonda de temperatura detecta que la
temperatura se estd acercando a los limites alto o bajo méximos.

event=removableflashmediapresent

Establece acciones que Server Administrator realiza cuando el sistema detecta un medio flash removible.

event=removableflashmediaremoved

Establece acciones que Server Administrator realiza cuando se elimina un medio flash removible.

event=removableflashmediafail

Establece acciones que Server Administrator realiza cuando falla un medio flash removible.

event=tempfail

Establece una accién o activa/desactiva la generacién de alertas cuando una sonda de temperatura detecta que la
temperatura es demasiado alta o baja para una operacién adecuada.

event=voltfail

Establece una accidn o activa/inactiva la generacion de alertas cuando una sonda de voltaje detecta que el voltaje es
demasiado bajo para una operacion adecuada.

event=watchdogasr

Activa o desactiva la generacion de alertas configurada por la ASR cuando el sistema esté bloqueado o no responde.

omconfig system events/omconfig servermodule events

Use el comando omconfig system events u omconfig servermodule events para activar y desactivar capturas SNMP para los componentes del sistema.

ﬁ NOTA: Es posible que no todos los tipos de sucesos estén presentes en el sistema.

Hay cuatro parametros en el componente del par nombre=valor del comando omconfig system events:

1 Source

1 Type

1 Severity

1 Index
Source

Hasta ahora, sour ce=snnpt raps es un par nombre=valor necesario debido a que SNMP es actualmente la Unica fuente de notificacidn de sucesos compatible

con los componentes del sistema.

ontonfi g system events source=snnptraps

o bien:

ontonfig servernodul e events source=snnptraps

Type

El tipo se refiere al nombre de los componentes involucrados en el suceso. La tabla 4-26 muestra los parametros validos para los tipos de suceso del sistema.

Tabla 4-26. Parametros de los tipos de sucesos del sistema

par nombre=valor

Descripcién




type=accords Configura los sucesos para cables de corriente alterna.
type=battery Configura los sucesos para la bateria.

type=all Configura los sucesos para todos los tipos de dispositivos.
type=fanenclosures Configura los sucesos para los gabinetes del ventilador.
type=fans Configura los sucesos para los ventiladores.
type=intrusion Configura los sucesos para la intromision al chasis.
type=log Configura los sucesos para los registros.

type=memory Configura los sucesos para la memoria.
type=powersupplies Configura los sucesos para los suministros de energia.
type=redundancy Configura los sucesos para la redundancia.
type=systempower Configura sucesos para la alimentacion del sistema.
type=temps Configura los sucesos para las temperaturas.
type=volts Configura los sucesos para los voltajes.
type=systempeakpower Configura sucesos para la alimentacién pico del sistema.
type=removableflashmedia | Configura eventos para los medios flash removibles.

Severity

En el contexto de configuracion de sucesos, el término gravedad determina la gravedad que debe alcanzar un suceso para que el Server Administrator
notifique acerca del suceso de un tipo de componente. Cuando hay varios componentes del mismo tipo en el mismo chasis del sistema, usted puede
especificar si desea ser notificado sobre la gravedad del suceso de acuerdo con el nimero del componente, usando el pardmetro index=<n>. La tabla 4-27
muestra los parametros de gravedad validos.

Tabla 4-27. Parametros de gravedad de los sucesos del sistema

Comando Resultado Descripcion

omeconfig system events type=<nombre del Activa las notificaciones de sucesos La forma menos restrictiva de notificacion de sucesos.
componente> severity=info informativos, de advertencia y criticos.

o bien:

omconfig servermodule events type=<nombre
del componente> severity=info

omconfig system events type=<nombre del Activa las notificaciones de sucesos de Omite las notificaciones de sucesos informativos, por ejemplo,
componente> severity=warning advertencia y criticos. cuando un componente vuelve a su estado normal.
o bien:

omconfig servermodule events type=<nombre
del componente> severity=warning

omconfig system events type=<nombre del Activa las notificaciones Unicamente para La forma restrictiva de notificacion de sucesos.
component> severity=critical sucesos criticos.
o bien:

omeconfig servermodule events type=<nombre
del componente> severity=critical

omconfig system events type=<nombre del Desactiva la notificacion de sucesos. No hay notificacién de sucesos.
componente> severity=none

o bien:

omconfig servermodule events
type=<component name> severity=none

Index

El index se refiere al nimero de un suceso para un componente en particular. El indice es un parametro opcional. Cuando se omite el parametro indice, los
sucesos se configuran para todos los componentes del tipo especificado, por ejemplo, para todos los ventiladores. Por ejemplo, cuando un sistema contiene
mas de un ventilador, puede activar o desactivar la notificacion de sucesos para un ventilador en particular. Un comando de ejemplo seria como sigue:

ontonfig systemevents type=fan i ndex=0 severity=critical
o bien:

ontonfig servernodul e events type=fan i ndex=0 severity=critical

Como resultado del comando de ejemplo, Server Administrator envia una captura SNMP sélo cuando el primer ventilador en el chasis del sistema (indice 0) ha
llegado a las RPM criticas para el ventilador.

omconfig system webserver/omconfig servermodule webserver

Use el comando omconfig system webserver u omconfig servermodule webserver para iniciar o detener el Web Server. La tabla 4-28 muestra todos los
parametros validos para el comando.

Tabla 4-28. Parametros de configuracion de Web Server




par nombre=valor

Descripcion

action=start

Inicia el Web Server.

action=stop

Detiene el Web Server.

action=restart

Reinicia el Web Server.

omconfig system recovery/omconfig servermodule recovery

Use el comando omconfig system recovery u omconfig servermodule recovery para establecer la accién que se debe realizar cuando el sistema operativo
falla o se bloquea. También se pueden establecer los segundos que deben pasar antes de que se considere que el sistema operativo del equipo se ha
bloqueado. La tabla 4-29 muestra todos los pardmetros validos para el comando.

ﬂ NOTA: Los limites superior e inferior para el temporizador dependen del modelo y la configuracién del sistema.

Tabla 4-29. Parametros de recuperacion

par
nombre=valor

Descripcion

action=none

No lleva a cabo ninguna accidén cuando el sistema operativo se bloquea o deja de funcionar.

action=reboot

Apaga el sistema operativo e inicia el arranque del sistema, realiza comprobaciones del BIOS y recarga el sistema operativo.

action=poweroff

Apaga el suministro de energia eléctrica del sistema.

action=powercycle

Apaga la energia eléctrica del sistema, realiza una pausa, enciende el suministro de energia y reinicia el sistema. El ciclo de encendido
es util cuando se desea reinicializar componentes del sistema, como discos duros.

timer=<n>

NUmero de segundos que deben transcurrir antes de que el sistema operativo en un sistema se considere bloqueado (de 20 segundos
a 480 segundos).

Ejemplos de comandos de recuperacion

Para establecer la accidn al detectar un sistema operativo bloqueado como powercycle, escriba:

ontonfig systemrecovery action=powercycle

o bien:

ontonfig servernodul e recovery action=powercycl e

Para establecer como 120 segundos el periodo de tiempo que el sistema debe estar bloqueado antes de que se inicie una accién de recuperacion, escriba:

ontonfig systemrecovery timer=120

o bien:

ontonfig servernodul e recovery timer=120

omconfig system shutdown/omconfig servermodule shutdown

Use el comando omconfig system shutdown u omconfig servermodule shutdown para determinar la forma en que se apaga el sistema. Durante el apagado
del sistema, la accion predeterminada es apagar el sistema operativo antes de apagar el sistema. Al apagar el sistema operativo, primero se cierra el sistema
de archivos antes de apagar el sistema. Si no desea apagar el sistema operativo primero, use el pardmetro osfirst=false. La tabla 4-30 muestra todos los
parametros validos para el comando.

& NOTA: Debido a las limitaciones de ciertos sistemas operativos (por ejemplo, ESXi de VMware®), ciertas funciones podrian no estar disponibles con esta

version de OpenManage Server Administrator.

Tabla 4-30. Parametros de apagado

Par nombre=valor

Descripcion

action=reboot

Apaga el sistema operativo y comienza el inicio del sistema, realizando revisiones al BIOS y volviendo a cargar el sistema operativo.

action=poweroff

Apaga la alimentacién eléctrica del sistema.

action=powercycle

Apaga la alimentacion eléctrica al sistema, hace una pausa, enciende la alimentacion y reinicia el sistema. El ciclo de encendido es util
cuando desea
reinicializar componentes del sistema, como discos duros.

osfirst=true | false

true: Cierra el sistema de archivos y sale del sistema operativo antes de apagar el sistema.

false: No cierra el sistema de archivos ni apaga el sistema operativo antes de apagar el sistema.

Ejemplos de comandos de apagado

Para establecer la acciéon de apagado como reiniciar, escriba:




ontonfig system shutdown action=reboot
o bien:
ontonfig servernodul e shutdown acti on=reboot
Para omitir el apagado del sistema operativo antes del apagado del sistema, escriba:
ontonfig system shutdown action=reboot osfirst=false

o bien:
ontonfig servernodul e shutdown action=reboot osfirst=fal se

omconfig system thrmshutdown/omconfig servermodule thrmshutdown

Use el comando omconfig system thrmshutdown u omconfig servermodule thrmshutdown para configurar una accién de apagado térmico. Se puede
configurar que se produzca un apagado térmico cuando una sonda de temperatura detecte un suceso de advertencia o falla.

La tabla 4-31 muestra todos los parametros validos para el comando.

Tabla 4-31. Parametros de apagado térmico

Par nombre=valor Descripcion

severity=disabled | disabled: Desactiva el apagado térmico. Debe intervenir un administrador.
warning | failure

warning: realiza un apagado cuando se detecta un suceso de advertencia de temperatura. Un suceso de advertencia ocurre
cuando cualquier sonda de temperatura dentro de un chasis detecta una temperatura (en grados Celsius) que excede el valor de
umbral de advertencia de temperatura maximo.

failure: Realiza un apagado cuando se detecta un suceso de falla de temperatura.

Un suceso de falla ocurre cuando cualquier sonda de temperatura dentro de un chasis detecta una temperatura (en grados
Celsius) que excede el valor de umbral de falla de temperatura maximo.

Ejemplos de comandos de apagado térmico
Para desencadenar un apagado térmico cuando una sonda de temperatura detecte un suceso de falla, escriba:
ontonfig system thrnshutdown severity=failure

o bien:
ontonfig servernodul e thrnshutdown severity=failure

Para desactivar el apagado térmico de forma que un administrador tenga que iniciar un comando omconfig system shutdown, escriba:
ontonfig system thrnshutdown severity=di sabl ed

o bien:
ontonfig servernodul e thrnshut down severity=di sabl ed

Regresar a la pagina de contenido
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@ Ejemplos de comandos de ayuda

El comando omhelp y su equivalente, <command> -?, accede a la interfaz de texto de ayuda detallada de la CLI. Puede obtener ayuda con varios niveles de
detalle.

Cada comando de la CLI completo puede tener un nimero variable de partes diferenciadas: el comando (nivel de comando 1), uno o mas subcomandos
(niveles de comando 2 y 3, si estan presentes) y uno o mas pares name=value.

Si agrega -? (espacio, guién y signo de interrogacion) a cualquier comando, puede obtener ayuda para ese comando.

Ejemplos de comandos de ayuda

Al escribir ontonfi g -?, obtiene ayuda general acerca del comando omconfig. La ayuda en este nivel enumera los subcomandos disponibles para omconfig:
1 about
1 preferences
1 chassis
1 system

Al escribir ontonfig system -?, la ayuda de la CLI muestra una lista de todos los subcomandos disponibles para omconfig system:
1 alertaction

1 alertlog

1 assetinfo

1 cmdlog
1 esmlog
1 events

1 platformevents
1 pedestinations
1 recovery

1 shutdown

1 thrmshutdown

1 webserver
La figura 2-1 muestra los niveles de ayuda para un comando.

Figura 2-1. Distintos niveles de ayuda para un comando

omconfig -7

omconfig levels for help
omconfig
También puede analizar el comando omconfig system assetinfo de la siguiente forma:

<command | evel 1 conmand |evel 2 command |evel 3>
<nane=val ue pair 1> [nane=val ue pair 2]

donde los niveles de comando 1, 2 y 3 estan representados por omconfig system assetinfo, el par 1 name=value estd representado por info=depreciation y
el par 2 name=value esta representado por method=straightline.

Para establecer el método de depreciacion en linea recta, escriba:

ontonfig system assetinfo info=depreciation nethod=straightline
La CLI respondera con el siguiente mensaje:

Asset information set successfully.

(La informacién de propiedad se establecid satisfactoriamente) .

Al escribir ontonfig system assetinfo -?,la ayuda que se muestra proporciona informacién sobre coémo asignar valores para los campos de nombre y de
opcion. Los resultados parciales de la solicitud omconfig system assetinfo -? son los siguientes:
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assetinfo Establecer informacién de propiedad.
Para un valor de informacidn, especifique uno o mas parametros opcionales. La tabla 2-1 muestra los parametros opcionales de info=acquisition:

Tabla 2-1. Parametros opcionales

Valor de info Parametros opcionales

Info=acquisition | purchasecost=<num=>
waybill=<num>
installdate=<mmddyy>
purchasedate=<mmddyy>
ponum=<num=>
signhauth=<text>
expensed=<yes|no>
costcenter=<text>
info=depreciation
method=<text>
duration=<num>=>
percent=<percent>
unit=<months|years|unknown>

Regresar a la pagina de contenido
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Lo nuevo en la versién 6.2

Uso de comandos CLI en las pantallas de simbolo del sistema de Windows

Comandos principales de la CLI

Verificacion de errores y mensajes de error de la CLI

Secuencias de comandos y comparaciones con la CLI

Generalidades de la sintaxis de los comandos

Es posible realizar tareas adicionales de administracion de sistemas mediante la interfaz grafica del usuario (GUI) o la interfaz de linea de comandos (CLI) de
Dell™ OpenManage™ Server Administrator.

Las funciones de informes y consulta permiten obtener el estado de la condicién general de los sistemas de la red. En el nivel de componentes se puede ver
informacion sobre voltajes, temperaturas, revoluciones por minuto (RPM) de los ventiladores, funcionamiento de la memoria y muchos otros detalles
importantes de los componentes. Se puede ver una descripcion detallada de varios datos de los costos de propiedad (COO) relevantes del sistema en una
vista de resumen. La informacidn de la version del BIOS, firmware, sistema operativo y todo el software instalado es facil de obtener.

Las funciones de configuracion permiten a Server Administrator realizar tareas esenciales que se describen con detalle en las siguientes secciones.

ﬁ NOTA: Si le preocupa la seguridad, usted puede usar la CLI en vez de la pagina de inicio de Server Administrator y desactivar el Web Server de Server
Administrator. La CLI no usa el Web Server. Utilice el comando omconfig system webserver action=stop para desactivar el Web Server. Web Server se
inicia automaticamente después de un reinicio, por lo que este comando se debe enviar cada vez que se inicia un sistema. Para obtener mas
informacion, consulte "omconfig system webserver/omconfig servermodule webserver".

ﬂ NOTA: Luego de instalar Dell OpenManage Server Administrator, aseglrese de desconectarse y volver a iniciar sesion para restablecer la ruta de
acceso a las utilidades CLI de Dell OpenManage.

Lo nuevo en la version 6.2

A continuacion se describen las principales caracteristicas de esta version de OpenManage Server Administrator:
1 Compatibilidad para mostrar y configurar los parametros BIOS para todas las plataformas admitidas.
1 Compatibilidad con la uUltima versidn de las bibliotecas de proveedores.

1 Compatibilidad con los componentes de nodo administrado en todas las plataformas publicadas después de OpenManage Server Administrator, version
6.2.

1 Compatibilidad para la configuracion del orden de inicio y agregar o quitar dispositivos de la lista de inicio mediante la CLI.

1 Compatibilidad con la autentificacion del certificado SHA 256.

1 Compatibilidad para instalar OMSA en Linux con paquetes especificos, segun su distribucién, versién o arquitectura.

NOTA: Para conocer los sistemas operativos admitidos, consulte la Matriz de compatibilidad de software de los sistemas Dell. Para acceder a ese
documento, vaya a support.dell.com/manuals y seleccione su producto, o bien use el enlace directo en el DVD Dell Systems Management Tools and
Documentation.

NOTA: Los comandos de la CLI no se admiten en sistemas con sistema operativo ESXi de VMware®.

Uso de comandos CLI en las pantallas de simbolo del sistema de Windows

Si estd ejecutando el sistema operativo Microsoft Windows®, utilice el simbolo del sistema de 32 bits para ejecutar un comando CLI de Server Administrator.
Puede acceder al simbolo del sistema de 32 bits si hace clic en el botdn Inicio y selecciona Programas—Accesorios—Simbolo del sistema, o si hace clic en el
botdn Inicio y selecciona Ejecutar y escribe cnd. exe en el cuadro de didlogo Ejecutar.

No escriba command en el cuadro de didlogo Ejecutar para iniciar una ventana de linea de comandos; esto activa el emulador de MS-DOS®, command.com, el
cual tiene limitaciones de variables de entorno que pueden causar problemas sutiles con la CLI.

Comandos principales de la CLI

Los comandos que llevan a cabo las funciones de Server Administrator son:

1 omconfig
1 omhelp

1 omreport

El comando omconfig escribe los valores que el usuario asigna a las propiedades de un objeto. Puede especificar valores para umbrales de advertencia en
componentes o indicar qué accién debe realizar el sistema cuando se produzcan ciertos sucesos de advertencia o falla. También puede utilizar el comando
omconfig para asignar valores especificos a los parametros de informacidn de propiedad del sistema, como el precio de compra del sistema, su etiqueta de
propiedad o su ubicacion.

El comando omhelp muestra pequefios textos de ayuda sobre los comandos de la CLI. Un equivalente abreviado de omhelp es escribir el comando para el
que desea obtener ayuda seguido de -?. Por ejemplo, para mostrar la ayuda del comando omreport, escriba uno de los comandos siguientes:
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orhel p onteport
onreport -?
El comando omreport produce informes de la administracion del sistema.
ﬂ NOTA: Para ver un resumen general de los comandos de la CLI, escriba onhel p.

La tabla 1-1 muestra una lista los principales comandos de la CLI que utiliza Server Administrator. Esta guia contiene una seccién para cada comando principal.

Tabla 1-1. Comandos de la CLI y secciones de esta guia

Comando principal de | Titulo de la secci6n Secciones relacionadas

laCLI

omconfig "omconfig: Administraciéon de componentes mediante "omconfig system o servermodule assetinfo: Edicién de valores
Instrumentation Service" del costo de propiedad"

omhelp "Uso del comando omhelp”

omreport "omreport: Visualizacién del estado del sistema mediante
Instrumentation Service"

ﬁ NOTA: Los comandos omupdate ya no se admiten en Server Administrator y han sido reemplazados por los comandos de Server Update Utility o de Dell
Update Package. Para actualizar los distintos componentes, descargue el Dell Update Package y ejecute <nombre del paquete> /s [/f]. Consulte la Guia
del usuario de Dell Update Packages para los sistemas operativos Microsoft Windows, la Guia del usuario de Dell Update Packages para Linux o la Guia del
usuario de Server Update Utility en el sitio web de asistencia de Dell, support.dell.com, para obtener mas informacién sobre la sintaxis correspondiente
de la CLI.

Otros temas Utiles de ayuda sobre la CLI son:

1 "Coémo trabajar con los resultados de los comandos de la CLI"

Verificacion de errores y mensajes de error de la CLI

Cuando escribe comandos de la CLI, ésta comprueba si estos comandos tienen la sintaxis correcta. Si introduce un comando y éste se ejecuta correctamente,
aparecera un mensaje indicando que el comando se ejecutd correctamente.

Mensajes de ejecucion correcta
Cuando se escribe un comando omconfig y se ejecuta correctamente, aparecen los datos del componente.
Los siguientes ejemplos de comando omconfig muestran comandos de la CLI validos y sus mensajes de ejecucion correcta:
Comando:
ontonfig chassis tenps index=0 warnt hr esh=def aul t
Mensaje:
Tenperature probe warning threshold val ue(s) set successfully.
(Los val ores de unbral de advertencia de sonda de tenperatura se establ eci eron satisfactorianente.)
Comando:
ontonfig chassis biossetup attribute=nun ock setting=on
Mensaje:
Bl OS setup configured successful ly.
(La configuracién del BIOS se establecié satisfactoriamente.)
Comando:
ontonfig system assetinfo info=depreciation duration=6
Mensaje:
Asset information set successfully.

(La informacién de propiedad se establecié satisfactoriamente).
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Mensajes de falla

Los mensajes de falla de la CLI indican los motivos por los que algunos comandos no son correctos. Algunas razones comunes por las que los comandos fallan
incluyen los errores de sintaxis y la ausencia de componentes. Muchos mensajes de error proporcionan informacion de la sintaxis que se puede utilizar para
ejecutar el comando correctamente.

Si intenta ejecutar un comando para un componente o funcién que no estd presente en la configuracion del sistema, el mensaje de error indicara que el
componente no esta presente.

Comando:
ontonfig chassis volts index=3 m nwarnt hr esh=3. 3000
Ejemplo de mensaje:
Error! Nunber with up to 3 digits after decimal point expected, read 3.3000

The val ue given by the command specifies nore than 3 digits after the decimal point. A valid mninmmwarning threshold value for volts
contains up to 3 digits after the decimal point.

(Error: Se esperaba un numero de hasta 3 digitos después de la coma decimal; se leyd 3.3000

El valor establecido por el comando especifica mas de 3 digitos después de la coma decimal. Un valor de umbral de advertencia minimo de
voltios valido contiene hasta 3 digitos después del punto decimal.)

Escriba:
ontonfig chassis volts index=3 m nwarnt hr esh=3. 300
Cuando introduce el comando revisado con tres niUmeros después del punto decimal, recibe otro mensaje de error:
Error! This voltage probe mn warning threshold nust be between 11.400 and 12.480.
(jError! El umbral de advertencia minimo de esta sonda de voltaje debe ser entre 11,400 y 12,480.)
Comando revisado:
ontonfig chassis volts index=3 m nwarnt hresh=11. 500
Mensaje:
Vol tage probe warning threshol d(s) set successfully.

(Los unbral es de advertencia de |a sonda de voltaje se establ ecieron satisfactorianmente.)

Secuencias de comandos y comparaciones con la CLI

La CLI de Server Administrator permite a los administradores escribir programas de procesamiento en lote o secuencias de comandos que el sistema operativo
ejecutard. En el caso de una empresa con numerosos sistemas, un administrador podria escribir una secuencia de comandos de configuracion que especifique
los umbrales de advertencia para cada componente principal de un sistema y que, ademas, especifique un conjunto de acciones que el administrador desee
que cada sistema realice en caso de advertencia o falla. En los casos mas criticos, el administrador puede escribir una secuencia de comandos para que el
sistema se apague y asi evitar dafios. El administrador puede entonces distribuir y ejecutar la secuencia de comandos a varios sistemas administrados al
mismo tiempo. Esta situacidn facilita la configuraciéon de cualquier nimero de sistemas nuevos adquiridos por una empresa y facilita la implementacion de
nuevas politicas de administracion de sistemas a través de varios sistemas existentes que requieren reconfiguracion.

Se puede utilizar un escenario similar para mostrar un gran nimero de sistemas de reciente adquisicion con informacién de propiedad detallada. La mayor
parte de la informacién seria la misma, tal como el fabricante o arrendatario del sistema, si la asistencia técnica para el sistema es subcontratada o no,
nombre de la compafiia de seguros del sistema, el método de depreciacion, etc. Para cualquier variable comun a todos los sistemas se puede crear una
secuencia de comandos, enviarla a todos los sistemas administrados y ejecutarla. La informacién de propiedad que es exclusiva del sistema se puede asignar
mediante una secuencia de comandos para el grupo y se puede enviar al nodo administrado para su ejecucién. Por ejemplo, una secuencia de comandos
puede especificar valores para todas las variables Unicas, como el propietario, el teléfono del usuario principal, la etiqueta de propiedad, etc. Las secuencias
de comandos para llenar los valores Unicos estableceran todas las variables Unicas al mismo tiempo en lugar de una a una mediante la linea de comando del
sistema.

En muchos casos CLI permite a un usuario, con una tarea muy bien definida en mente, obtener rapidamente informacion sobre el sistema. La CLI es la
solucidn ideal si un usuario desea revisar un resumen detallado de todos los componentes del sistema y guardar dicha informacion de resumen en un archivo
para compararla con los estados posteriores del sistema.

Con los comandos de la CLI, los administradores pueden escribir programas de procesamiento en lote o secuencias de comandos para ejecutarlos en
momentos especificos. Cuando estos programas se ejecutan, pueden capturar informes sobre componentes de interés, como las RPM de un ventilador
durante periodos de uso intensivo del sistema a fin de compararios con las mismas mediciones en momentos de baja utilizacidon del sistema. Los resultados de
los comandos se pueden enviar a un archivo para analizarlos mas tarde. Los informes pueden ayudar a los administradores a adquirir informacioén que se
puede utilizar para ajustar los patrones de uso, justificar la compra de nuevos recursos del sistema o concentrarse en la condicién de un componente con
problemas.

Generalidades de la sintaxis de los comandos

Los comandos varian en complejidad. El comando mas simple sélo tiene el nivel de comando 1. EIl comando omhelp es un comando simple. Al escribir onhel p,
se muestra una lista de los principales comandos de la CLI.

El siguiente nivel de complejidad incluye comandos que contienen los niveles de comando 1 y 2. Todos los comandos about son ejemplos de comandos con
complejidad de nivel 2. Los comandos omconfig about y omreport about hacen que se muestre un resumen muy breve. El resumen muestra la informacién de



version de Systems Management Software instalado en el sistema; por ejemplo, Server Administrator 1.x.

Algunos comandos tienen nivel de comando 1 y nivel de comando 2 y un par nombre=valor. Considere el siguiente comando de ejemplo que solicita al Server
Administrator mas detalles sobre el entorno del mismo:

onreport about details=true

El nivel de comando 1 es omreport, el nivel de comando 2 es about y el par nombre=valor es
details=true.

Muchos comandos utilizan los niveles de comando 1, 2 y 3, pero no requieren ningiin parametro (pares nombre=valor). La mayoria de los comandos omreport
son de este tipo. Por ejemplo:

onreport systemalertaction
hace que se muestre una lista de acciones de alerta que estan configuradas para los componentes del sistema.
Los comandos mas complejos tienen los tres niveles de comando y pueden tener varios pares nombre=valor. Un ejemplo de dos pares nombre=valor:
ontonfig system assetinfo info=depreciation duration=3
Un ejemplo de nueve pares nombre=valor:
ontonfig system assetinfo info=acquisition
pur chasecost =<n> waybi | | =<n> i nst al | dat e=<nmtdaa> pur chasedat e=<mmidaa> ponun¥<n> si gnaut h=<t ext 0>

expensed=<yes | no> cost cent er =<t ext 0>

En cada seccidn, la sintaxis del comando y otra informacién sobre los comandos se formatea segln alguno de los siguientes campos que se aplican:

nivel de comando 1| nivel de comando 2| nivel de comando 3 | nombre=valor | nombre=valor
par 1 par 2

Regresar a la pagina de contenido
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@ Resumen de comandos para el comando omreport @ Comandos omreport chassis/omreport mainsystem

@ Ayuda con el comando omreport @ Comandos omreport system/Comandos omreport servermodule
@ omreport modularenclosure @ Comandos omreport preferences

@ omreport about

El comando omreport permite ver informacion detallada acerca de los componentes del sistema. Se pueden recuperar resimenes de varios componentes del
sistema al mismo tiempo y también se pueden obtener detalles acerca de un componente especifico. En este capitulo se muestra cémo obtener informes con
el nivel de detalle deseado.

Los comandos de los que se trata en este capitulo se distinguen en si definen o no los campos que aparecen en los resultados de un comando omreport
concreto. Los campos se definen sdlo si tienen un uso especial o menos familiar.

Como con todos los demdas componentes, puede utilizar omreport para ver el estado del componente y omconfig para administrar un componente. Para
obtener informacién sobre la configuracion de componentes para su administracion, consulte "omconfig: Administracion de componentes mediante
Instrumentation Service".

Puede utilizar comandos omreport para obtener la informacién que necesita para ejecutar un comando omconfig. Por ejemplo, si desea editar la temperatura
minima para un suceso de advertencia en una sonda de temperatura, tiene que conocer el indice de la sonda que desea configurar. Puede utilizar omreport
chassis temps para visualizar una lista de sondas y sus indices.

Tabla 3-1. Disponibilidad del sistema para el comando omreport

Nivel de comando 1 | Nivel de comando 2 | Se aplica a
onr eport nodul ar encl osur e Sistema modular
server nodul e Sistema modular
nmai nsyst em Sistema modular
system Sistema no modular
chassi s Sistema no modular
pref erences Sistema modular o no modular

Convenciones para tablas de parametros

Al listar los pardmetros que un comando puede aceptar, estos aparecerdn en orden alfabético, no en el orden en el que aparecen en la interfaz de la linea de
comandos.

El simbolo |, a menudo denominado barra vertical, es el operador légico o exclusivo. Por ejemplo, enable | disable significa que puede activar o desactivar el
componente o caracteristica, pero no puede activar y desactivar el componente o caracteristica de forma simultanea.

Resumen de comandos para el comando omreport

ﬂ NOTA: Aunque en este capitulo se enumeran todos los comandos omreport posibles, los comandos disponibles en el sistema dependen de la
configuracion del mismo. Los resultados que se muestran para el comando omreport varian de un sistema a otro. Solo se muestras los datos de los
componentes instalados.

ﬂ NOTA: Cuando un sistema incluye un chasis externo, los resultados presentados varian para cada sistema operativo. En los sistemas SUSE® Linux
Enterprise Server y Red Hat® Enterprise Linux®, los comandos omreport muestran informacién del chasis externo en una seccion separada, después
de la informacién del chasis principal. En sistemas Microsoft® Windows®, los datos acerca del chasis externo no aparecen en el mensaje de salida de
omreport.

La tabla 3-2 es un resumen de alto nivel del comando omreport. La columna titulada "Nivel de comando 1" muestra el comando omreport en su forma mas
general. "Nivel de comando 2" muestra los principales objetos o componentes que puede ver utilizando omreport (about, chassis, storage y system). "Nivel
de comando 3" enumera los objetos y componentes especificos de los que puede ver informes. "Es necesario tener privilegio de usuario" se refiere al tipo de
privilegio que se necesita para ejecutar el comando, donde U=Usuario, P=Usuario avanzado y A=Administrador. "Uso" es una descripcion muy general de las
acciones que se pueden realizar utilizando omreport. Mads adelante en esta seccién aparecen detalles adicionales sobre la sintaxis y el uso de los comandos.

La tabla 3-2 muestra los comandos omreport que estan disponibles para "about", "system" y "main system chassis". Para obtener informacién acerca de
como visualizar componentes de almacenamiento, consulte "omreport: Visualizacién del estado del sistema mediante Instrumentation Service".

Tabla 3-2. Nivel de comando 1, 2 y 3 para omreport

Nivel de Nivel de comando 2 | Nivel de comando 3 | Es necesario Uso
comando 1 tener privilegio
de usuario

omreport
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modularenclosure ,P, A Muestra informacidn para todos los chasis modulares.
about , P, Muestra el nimero de version y las propiedades de Server Administrator.
details=true ,P,A Muestra informacion de todos los programas de Server Administrator
instalados.
chassis/mainsystem , P, Muestra el estado general de todos los componentes principales.
acswitch , P, Muestra los valores de proteccion contra fallas si hay lineas de corriente alterna
redundante en un sistema.
batteries , P, Muestra las propiedades establecidas para las baterias.
bios ,P, A Muestra informacion del BIOS, como el fabricante, la version y la fecha de
publicacién.
biossetup A Muestra las propiedades de configuraciéon del BIOS configuradas durante el
inicio del sistema.
fans , P, Muestra el estado y los umbrales de los ventiladores del sistema.
firmware , P, Muestra el nombre y la version del firmware.
frontpanel , P, Muestra si los botones del panel anterior, como el botén Encendido y/o el
botdén Interrupcion no enmascaradora (NMI) (si estan presentes en el
sistema), estan activados o desactivados. También muestra la informacién para
el acceso de seguridad del panel anterior, asi como informacion del LCD del
panel anterior.
fru ,P,A Muestra la informacién de la unidad reemplazable de campo (FRU).
hwperformance , P, Muestra el estado y la causa de la degradacién del rendimiento del sistema.
info ,P, A Muestra un resumen de estado de los componentes del chasis del sistema
principal.
intrusion , P, Muestra el estado de los sensores de intromisién del sistema.
leds , P, A Muestra las propiedades que ha establecido para que los diodos emisores de
luz parpadeen en diversas condiciones de alerta.
memory , P, Muestra las propiedades de los arreglos de memoria del sistema.
nics , P, Indica la cantidad de NIC instalados en el sistema y muestra detalles
relacionados con la interfaz y el controlador.
ports U,P, A Muestra las propiedades de los puertos paralelo y serie del sistema, como la
direccion de E/S, el nivel de IRQ, el tipo de conector y la velocidad maxima.
processors U,P,A Muestra las propiedades de los procesadores del sistema, incluso la velocidad,
el fabricante y la familia del procesador.
pwrmanagement u,P, A Muestra detalles del inventario de alimentacidon, como la informacion acerca de
la energia inactiva del sistema, la energia potencial maxima del sistema vy el
presupuesto de alimentacion.
pwrmonitoring u, P, Muestra las propiedades del consumo de alimentacion.
pwrsupplies U, P, A Muestra las propiedades de los suministros de energia.
remoteaccess U,P, A Muestra informacién general sobre el acceso remoto.
slots U, P, Muestra las propiedades de las ranuras de expansion y otro tipo de ranuras
del sistema.
temps U,P, A Muestra el estado y los umbrales de los sensores de temperatura del sistema.
volts , P, Muestra el estado y los umbrales de los sensores de voltaje del sistema.
removableflashmedia| U, P, A Muestra los detalles de la unidad flash virtual (vFlash) del sistema y de la
tarjeta secure digital (SD).
storage ,P, A Consulte "Utilizacién del servicio Storage Management".
system/servermodule , P, Muestra un resumen de alto nivel de los componentes del sistema.
alertaction , P, Muestra valores de los umbrales de advertencia y de falla, asi como las
acciones configuradas cuando un componente esencial detecta un estado de
advertencia o de falla.
alertlog u, P, Permite al administrador mostrar el registro de alertas.
assetinfo u, P, Muestra informacidn sobre el costo de propiedad del sistema.
cmdlog u, P, Permite al administrador mostrar el registro de comandos.
esmlog u, P, Permite al administrador mostrar el registro de hardware.
events u, P, Muestra la configuracidon de sucesos del Protocolo simple de administracion de
red (SNMP) del sistema.
operatingsystem u, P, Muestra el nombre y la version del sistema operativo.
pedestinations , P, Muestras los destinos a los que se enviaran las alertas para sucesos de
plataforma conforme a su configuracion.
platformevents P, A Muestra la respuesta del sistema para cada suceso de plataforma listado.
recovery P, A Muestra como esta configurado el equipo para responder a un sistema
operativo bloqueado.
shutdown P, A Muestra como se va a realizar la accién de apagado.
summary U,P,A Muestra los datos clave de todos los componentes del sistema, incluyendo el
chasis del sistema principal, el software y el almacenamiento.
thrmshutdown P, A Muestra la accién de apagado, si la hay, que se debe realizar al detectar una
advertencia de temperatura o una condicion de falla.
version U, P, A Muestra un resumen de todos los componentes actualizables del sistema.
preferences webserver u,P, A Muestra la informacidn del URL de Web Server de Server Administrator.
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Ayuda con el comando omreport
Utilice el comando omreport -? para obtener una lista de los comandos disponibles para omreport.

Utilice el comando omreport <nivel de comando 2> -? para obtener ayuda sobre los comandos de nivel 2 about, chassis y system. La siguiente informacion
sobre omreport system -? también es aplicable para obtener ayuda sobre el comando omreport chassis.

Para ver una lista de los comandos vélidos para omreport system, escriba:

onreport system-? | nore

omreport modularenclosure
Use el comando omreport modularenclosure para ver detalles del sistema modular. Escriba:

onreport nodul arencl osure
ﬂ NOTA: Este comando de CLI esta disponible cuando Dell OpenManage Server Administrator esta instalado en sistemas modulares Dell.

Server Administrator muestra la informacion relacionada con el gabinete modular y Chassis Management Controller (CMC) (si esta disponible):

ﬂ NOTA: Al igual que en todas las salidas mostradas en esta guia, la siguiente salida es un ejemplo y puede variar dependiendo de la configuracién del
sistema.

Modul ar Chassis I nformation

Chassis Information

Attribute : Model

Val ue : Modul ar Server Enclosure

Attribute : Lock

Val ue : true

Attribute : Service Tag

Val ue : 8RLNB1S

CMC I nfornation

Attribute : Product

Val ue : Chassis Managenent Controller (CMO)
Attribute : Description

Val ue : The system conponent provides a conplete set of renote management functions for Dell systens.
Attribute : Version

Val ue : 1.0 (100)

Attribute : | P Address

Val ue : 101.102. 103. 104

Attribute : | P Address Source

Val ue : Dynanic
Attribute : I P Address Type
Val ue )

Attribute : Renote Connect Interface

Val ue : Launch CMC Wb Interface

omreport about

Utilice el comando omreport about para ver el nombre del producto y el nimero de versién de la aplicacion de administracion de sistemas instalada en el
sistema. El siguiente es un ejemplo de salida del comando omreport about:

Product nanme : Dell OpenManage Server Adninistrator

Ver si on T6.X. X
Copyri ght : Copyright (C) Dell Inc. 1995-2009. Al rights reserved.
Conpany : Dell Inc.

Para obtener detalles sobre el entorno de Server Administrator, escriba:
onreport about detail s=true

Server Administrator incluye una serie de servicios, cada uno de los cuales tiene un niumero de version propio. El campo Containes (Contiene) muestra los
numeros de version de los servicios asi como otros detalles Utiles. El siguiente mensaje de salida es un ejemplo y puede cambiar segun la configuracién del



sistema y la version de Server Administrator instalada en el sistema:
Contains: Instrunmentation Service 6.X.x

St orage Managenment Service 2.X.X

Sun JRE - CEM Installed Version 1.x.x

Secure Port Server 3.x.Xx

Core Service 1.x.x

Instrunentation Service Integration Layer 1.Xx.Xx
Storage Management Service Integration Layer 1.X.X

Server Administrator 6.Xx.x

Comandos omreport chassis/omreport mainsystem

Use el comando omreport chassis u omreport mainsystem para ver detalles para todo el chasis o para un componente en particular.

omreport chassis/ omreport mainsystem
Escriba:

onreport chassis

o bien:

onreport mai nsystem

Server Administrator muestra el estado general del chasis del sistema principal y de los componentes del sistema principal.
SEVERI TY : COVPONENT

& : Fans

Critical : Intrusion

(079 : Menory

Ck Power Supplies
&k Tenper at ures
3 Vol t ages

omreport chassis acswitch/omreport mainsystem acswitch

Utilice el comando omreport chassis acswitch u omreport mainsystem acswitch si el sistema tiene lineas de corriente alterna redundantes configuradas en
una disposiciéon de proteccién contra fallas. Escriba:

onreport chassis acswitch
o bien:
onreport mai nsystem acswitch

Server Administrator muestra la siguiente salida:
AC Fail over Switch
AC Swi t ch Redundancy

Redundancy St atus : Full

Nunmber of devices required for full redundancy : 2

Redundancy Mde

Redundancy Confi guration : Input Source Line 1, upon redundancy restoration, return to Line 1

AC Power Lines

Status ook

Locati on : AC Pover Line 1
AC Present : Power Present
Active Source : Active

Status D&

Location : AC Power Line 2
AC Present . Power Present
Active Source : Not Active

Server Administrator informa de los valores de los campos Redundancy Status (Estado de la redundancia) y Redundancy Mode (Modo de redundancia.

omreport chassis batteries/omreport mainsystem batteries

Use el comando omreport chassis batteries u omreport mainsystem batteries para ver las propiedades de las baterias. Escriba:



onreport chassis batteries
o bien:
onreport mainsystem batteries

Server Administrator muestra el resumen de la informacion de las baterias para el sistema.

omreport chassis bios/omreport mainsystem bios

Use el comando omreport chassis bios/omreport mainsystem bios para ver la informacién actual del BIOS. Escriba:
onreport chassis bios
o bien:

onreport mai nsystem bi os

Server Administrator muestra el resumen de la informacién del BIOS para su sistema.

omreport chassis biossetup/omreport mainsystem biossetup

Use el comando omreport chassis biossetup u omreport mainsystem biossetup para ver pardmetros de configuracién del BIOS que normalmente estan
disponibles sélo durante el inicio del sistema.

Escriba:
onreport chassis bi ossetup
o bien:

onreport nai nsyst em bi osset up

La tabla 3-3 muestra los pardmetros de configuracidon del BIOS disponibles:

ﬂ NOTA: No se muestran todos los parametros de configuracion del BIOS. Sélo se muestran las propiedades de configuracion del BIOS configuradas
durante el inicio del sistema.

Tabla 3-3. Parametros de configuracion del BIOS

Parametros Descripcion

Atributo

Bootsequence Muestra el dispositivo utilizado para iniciar el sistema.

Numlock Muestra si el teclado numérico puede ser usado como tal.

Embedded Video Controller Muestra si la opcidén Controlador de video incorporado esté activada o desactivada.
Boot Mode Muestra si el modo de inicio estd configurado para el BIOS o la Interfaz de firmware extensible unificada (UEFI).
Boot Order Muestra todas las secuencias de discos duros y dispositivos de inicio disponibles.
Processor C1-E Muestra el estado del procesador C1-E.

CPU Execute Disable Muestra si la opcion Desactivacion de ejecucidon (XD) estd activada o desactivada.
Processor C State Control Muestra si la opcion de estado del procesador C esta activada o desactivada.
Processor CMP Muestra el nimero de nucleos activados por procesador.

User Accessible USB Ports Muestra si el puerto USB accesible para el usuario esta activado o desactivado.

CPU Virtualization Technology Muestra las capacidades de hardware adicionales que ofrece la tecnologia de virtualizacion.

AC Power Recovery Mode Muestra el estado del sistema cuando se restablece la alimentacion de entrada después de una interrupcion.
Embedded SATA Controller Muestra si el controlador SATA incorporado estéd configurado en modo ATA o RAID o si estd desactivado.
SATA Port O Muestra el estado del puerto SATA 0.

SATA Port 1 Muestra el estado del puerto SATA 1.

Dual NIC (1/2) Muestra si el NIC 1 y el NIC 2 con PXE/iSCSI estan activados o desactivados.

Dual NIC (3/4) Muestra si el NIC 3 y el NIC 4 con PXE/iSCSI estéan activados o desactivados.

NIC 1 Muestra si el primer NIC estd activado (con o sin PXE/iSCSI) o desactivado durante el inicio del sistema.

NIC 2 Muestra si el segundo NIC estd activado (con o sin PXE/iSCSI) o desactivado durante el inicio del sistema.
NIC 3 Muestra si el tercer NIC estd activado (con o sin PXE/iSCSI) o desactivado durante el inicio del sistema.

NIC 4 Muestra si el cuarto NIC estd activado (con o sin PXE/iSCSI) o desactivado durante el inicio del sistema.

Trusted Platform Module (TPM) Muestra si el modulo de plataforma segura esta desactivado, activado con medidas previas al inicio o activado sin medidas
Security previas al inicio.

Internal USB Port (number) Muestra si el USB interno esta activado o desactivado.

NOTA: Server Administrator puede no mostrar el nimero de secuencia de los USB si solamente hay un puerto USB en el
sistema.

Operating System Watchdog Muestra si el temporizador de vigilancia del sistema operativo esta activado o desactivado.
Timer




HT Assist

Muestra

el estado de la opcidn del chipset del filtro de la sonda.

Internal SD Card

Muestra

si la tarjeta SD interna estd activada o desactivada.

Bezel

Muestra

si la revision de intromision de retiro de bisel durante el reinicio del sistema esta activada o desactivada.

Console Redirection

Muestra

si la pantalla del BIOS se redirige a un puerto serie determinado o si esta desactivada.

Diskette

Muestra

si el disco flexible estd desactivado, activado automéaticamente o definido como de sdlo lectura.

Demand Based Power
Management (DBS)

Muestra

si la DBS esta activada o desactivada en el sistema.

Embedded Hypervisor

Muestra

si el hipervisor incorporado esta activado o desactivado.

IDE

Muestra

si la unidad esta activada o desactivada.

IDE Primary Drive O

Muestra

si el dispositivo se detecta y activa automaticamente o si el dispositivo esta desactivado.

IDE Primary Drive 1

Muestra

si el dispositivo se detecta y activa automaticamente o si el dispositivo estd desactivado.

Intrusion

Muestra

si la revision de intromisién estd activada o desactivada durante el inicio del sistema.

Mouse

Muestra

si el mouse esté activado o desactivado.

Optical Drive Controller

Muestra

si el controlador de la unidad dptica esta activado o desactivado.

Parallel port address

Muestra

si la direccidn se encuentra en LPT1, LPT2 y LPT3, o si estd desactivada.

Parallel port mode

Muestra

el valor asociado con el puerto paralelo.

Primary SCSI

Muestra

si el dispositivo estad encendido o apagado.

RAID on motherboard

Muestra

si el RAID en la placa base se detecta como dispositivo RAID, dispositivo SCSI o si el dispositivo estd desactivado

durante el inicio del sistema.

RAID Channel A

Muestra

si el canal A de RAID en la placa base se detecta como dispositivo RAID o como dispositivo SCSI.

RAID Channel B Muestra si el canal B de RAID en la placa base se detecta como dispositivo RAID o como dispositivo SCSI.

SATA

Serial Port 1 Muestra si el puerto serie 1 esta asignado a un puerto COM, a un puerto COM 1, a un puerto COM 3, a un COM1 BMC, a un
BMC serie, a un NIC BMC, a un RAC BMC o si esta desactivado.

Serial Port 2 Muestra si el puerto serie 2 esta asignado a un puerto COM, un puerto COM 2, un puerto COM 4 o si esta desactivado.

Speaker Muestra si el altavoz esta conectado o desconectado.

USB or USBB Muestra si el puerto USB esta activado o desactivado.

Secondary SCSI

Muestra

si el dispositivo estd activado o desactivado.

Serial Communications

Muestra

si el puerto COM 1 y el puerto COM 2 estan activados o desactivados con o sin redireccion de consola.

Console Redirection After Boot

Muestra

si la redireccion de consola después del reinicio del sistema estd activada o desactivada.

Baud Rate

External Serial Connector Muestra si el conector serie externo estd asignado al dispositivo serie 1, al dispositivo serie 2 0 a un dispositivo de acceso
remoto.
Console Redirection Failsafe Muestra el valor de la velocidad en baudios libre de fallas de la redireccién de consola.

Serial Address Select

Muestra

la direccion de los puertos para los dispositivos serie.

omreport chassis bmc/omreport mainsystem bmc

Este comando se ha descontinuado en esta versién. Se sustituye con el comando omreport chassis remoteaccess/omreport mainsystem remoteaccess.

omreport chassis currents/Zomreport mainsystem currents

Este comando ya no esta disponible mediante Server Administrator.

omreport chassis removableflashmedia/omreport mainsystem removableflashmedia

Use omreport chassis removableflashmedia u omreport mainsystem removableflashmedia para ver los detalles de los medios flash removibles en el
sistema, conjuntamente con sus indicadores de estado. Escriba:

onreport chassis renovabl ef | ashnedi a

o bien:

onreport nai nsystem renovabl ef | ashnedi a

Server Administrator muestra un resumen de la informacién de medios flash removibles del sistema.

Segun la configuracion del sistema, puede notar el siguiente mensaje de salida:

Renovabl e Fl ash Media I nformation

Health : Critical
Internal Dual SD Mdul e Redundancy :
Attribute : Redundancy




Val ue : Lost
Critical

Internal SD Mdul es Status
St at us T K

Connector Nanme : System Board SD Status 1

State . Present

Storage Size : 512 MB

Status DK

Connect or Name : System Board SD Status 2
State . Present

Storage Size 1 512 MB

VFl ash Media Details

Connect or Name : System Board SD Status 1
State . Present
Storage Size 1 512 MB

omreport chassis fans/omreport mainsystem fans

Use el comando omreport chassis fans u omreport mainsystem fans para ver el estado y los valores de las sondas de ventilador. Escriba:
onreport chassis fans index=n
o bien:

onreport mai nsystem fans index=n

El parametro index es opcional. Si no se especifica el indice, Server Administrator mostrara un resumen del estado, lecturas y conjunto de umbrales para todas
la sondas de ventiladores que existan en el sistema. Si especifica el indice, Server Administrator mostrard un resumen de la sonda de ventilador especifica.

omreport chassis firmware/omreport mainsystem firmware

Use el comando omreport chassis firmware u omreport mainsystem firmware para ver las propiedades actuales del firmware. Escriba:
onreport chassis firmare
o bien:

onreport nai nsystem firnware

Server Administrator muestra un resumen de la informacion de las propiedades del firmware del sistema.

omreport chassis frontpanel/omreport mainsystem frontpanel

Use el comando omreport chassis frontpanel u omreport mainsystem frontpanel para ver si los valores de control del botén del panel anterior, como el
botén de encendido y/o el botdn Interrupcién no enmascaradora (NMI) (si estan presentes en el sistema), estan activados o desactivados.

Si la supresion del botdén Encendido esta presente en el sistema, puede ver si la supresion del botédn Encendido estd activada o no. Si estd activado, el botén
Encendido Enciende y Apaga la alimentacion al sistema.

Si el sistema tiene un botén NMI, puede ver si el botdn NMI esta activado o no. El botén NMI se puede utilizar para solucionar problemas del software y
errores de dispositivos cuando se utilizan ciertos sistemas operativos.

Acceso de seguridad al panel anterior de LCD muestra si la informacién de acceso de seguridad a este panel estd configurada en Ver, Modificar o
Desactivar.

Informacion del panel de LCD del panel anterior muestra informacion relativa a la etiqueta de servicio, al estado de indicacién remota, etc.

omreport chassis fru/omreport mainsystem fru
Use el comando omreport chassis fru u omreport mainsystem fru para ver la informacion de FRU. Al escribir:

onreport chassis fru
o bien:
onreport mainsystemfru



Server Administrator muestra un resumen de la informaciéon de FRU del sistema. Esta informacion esté disponible en la interfaz grafica de usuario de Server
Administrator, el SNMP y el modelo comun de informacidn, y se utiliza principalmente como apoyo para actividades de solucién de problemas.

omreport chassis hwperformance/omreport mainsystem hwperformance

Use el comando omreport chassis hwperformance u omreport mainsystem hwperformance para ver el estado y la causa de la degradacién del rendimiento
del sistema. Al escribir:

onreport chassis hwperformance
o bien:
onreport nai nsyst em hwper f or mance

Server Administrator muestra un resumen de la informacién de la degradacién del rendimiento del hardware del sistema.

ﬂ NOTA: Este comando es aplicable sdlo a sistemas Dell™ xx0x seleccionados que admiten PMBus.

Segun la configuracion del sistema, puede notar el siguiente mensaje de salida:
Har dwar e Per f or mance

I ndex : 0

Probe Nane : System Board Power Optim zed
Status : Nornal

Cause D [NA

omreport chassis info/omreport mainsystem info

Use el comando omreport chassis info u omreport mainsystem info para ver un resumen de las versiones de los componentes instalados:
onreport chassis info index=n
o bien:

onreport nai nsysteminfo index=n

El pardmetro index especifica un nimero de chasis y es opcional. Si no se especifica este indice, Server Administrator mostrara un resumen de la informacién
de chasis para cada chasis. Si especifica el indice, Server Administrator mostrara un resumen de la informacion de un chasis especifico.

Segun la configuracion del sistema, puede notar el siguiente mensaje de salida:

I ndex : 0

Chassi s Nanme : Main System Chassis
Host Nane : evergl ades
Baseboard Managenment Controller Version :1.80

Primary Backpl ane Version

Sensor Data Record Version

Chassi s Mdel

Syst em Revi si on Name

Chassi s Lock

Chassis Service Tag

Chassis Asset Tag

Fl ash chassis indentify LED state

Fl ash chassis indentify LED tinmeout value :

omreport chassis intrusion

Utilice el comando omreport chassis intrusion para averiguar si la cubierta del sistema estd abierta o no. Server Administrator realiza un seguimiento de los
sucesos de intromision al chasis porque las intromisiones pueden indicar un intento de robo de un componente del sistema o realizar un mantenimiento no

autorizado en el mismo. Escriba:
onreport chassis intrusion

Aparece un mensaje similar al siguiente:
Status D&k

Probe Nane : Main chassis intrusion

State : Chassis is closed

1.01

SDR Version 0.33
Power Edge 1750
[l

Present

8RLNBLS

of
300



omreport chassis leds/omreport mainsystem leds

Use el comando omreport chassis leds u omreport mainsystem leds para averiguar si se admite el borrado de falla de unidad de disco duro y qué nivel de
gravedad hace que se ilumine el indicador LED. Escriba:

onreport chassis | eds index=n
o bien:

onreport nai nsystem | eds index=n

El pardmetro index es opcional. Si no se especifica este indice, Server Administrator mostrard un resumen de la informacién de LED para el chasis 0. Si
especifica el indice, Server Administrator mostrara un resumen para un chasis especifico.

El siguiente es un ejemplo de salida:
Fl ash chassis indentify LED state o Of

Fl ash chassis indentify LED tinmeout value : 300

omreport chassis memory/omreport mainsystem memory

Use omreport chassis memory u omreport mainsystem memory para ver detalles para cada ranura de modulo de memoria en el sistema. Si el sistema
admite memoria redundante, este comando también muestra el estado y el tipo de redundancia de memoria implementada en el sistema. Escriba:

onreport chassis nenmory index=n
o bien:

onreport mai nsystem i ndex=n

El parametro index es opcional. Si no especifica el indice, Server Administrator muestra la informacion para todos los médulos de memoria del sistema.
Si especifica el indice, Server Administrator mostrara un resumen del médulo de memoria especifico.

La salida de una ranura de memoria ocupada se puede parecer a la siguiente:

I ndex 1

Status e ¢

Connector Nanme : DIMM B

Type : SDRAM SYNCHRONOUS
Size : 256 MB

Una ranura de memoria desocupada todavia tiene un nombre de conector. La salida de una ranura de memoria desocupada se puede parecer a la siguiente:
| ndex 12

Status : Unknown
Connector Nane : DIMMD
Type : Not CQccupi ed
Size : Unknown

Si el sistema admite memoria redundante, la salida de redundancia se puede parecer a la siguiente:
Menory Redundancy

Redundancy Status : Full

Fail Over State : Inactive
Redundancy Configuration : SpareBank
Attributes . Location

Memory Array 1 : Proprietary Add-on Card
Attributes . UWse

Memory Array 1 : Unknown

Attributes : Installed Capacity
Menory Array 1 : 1536 MB
Attributes : Maxi mum Capaci ty
Menory Array 1 : 12288 MB
Attributes : Slots Available
Menory Array 1 : 12

omreport chassis nicsZomreport mainsystem nics

Use el comando omreport chassis nics u omreport mainsystem nics para ver las propiedades de los NIC. Escriba:

onreport chassis nics index=n
o bien:
onreport mai nsystem nics index=n

El parametro index es opcional. Si no especifica el indice, Server Administrator muestra las propiedades de todos los NIC del sistema. Si especifica el indice,
Server Administrator mostrard las propiedades del NIC especifico.

Si no especifica el indice, se visualizaran los valores para los siguientes campos: Index (indice) (nimero de la tarjeta NIC), Interface Name (Nombre de
interfaz), Vendor (Proveedor), Description (Descripcién), Connection Status (Estado de la conexién) y Slot (Ranura).

Si especifica el indice, se visualizaran los siguientes campos: Physical Interface (Interfaz fisica), Interface(Interfaz), IPv4 Addresses (Direcciones I1Pv4),
IPv6 Addresses (Direcciones IPv6), Physical Interface Receive Statistics (Estadisticas de recepcion de interfaz fisica), Physical Interface Transmit
Statistics (Estadisticas de transm n de interfaz fisica), Interface Receive Statistics (Estadisticas de recepcion de interfaz) y Interface Transmit
Statistics (Estadisticas de transmision de interfaz).

omreport chassis ports/omreport mainsystem ports



Use el comando omreport chassis ports u omreport mainsystem ports para ver las propiedades de los puertos paralelos y serie del sistema.

Se muestran los valores de los siguientes campos: Port Type (Tipo de puerto), External Name (Nombre externo), Base I/0 Address (Direccién base
de E/S), IRQ Level (Nivel de IRQ), Connector Type (Tipo de conector), y Maximum Speed (Velocidad maxima).

Port Type (Tipo de puerto) es el tipo detallado de cada puerto del sistema, desde los puertos serie, paralelo y USB mas generales a los nombres de puertos
por tipo de dispositivo conectado a los mismos, por ejemplo, el dispositivo apuntador o el teclado.

External Name (Nombre externo) es el nombre del puerto, como serie o paralelo, USB, mouse, teclado, etc.
Base I/0 Address (Direccién base de E/S) es la direccion de E/S inicial expresada en sistema hexadecimal.

IRQ Level (Nivel de IRQ) es una interrupcion de hardware en un sistema. La interrupcién de hardware indica a la CPU del sistema que un suceso ha
comenzado o terminado en un componente periférico como un mdédem o una impresora. Cuando se comunica mediante una tarjeta PCI, el nivel de IRQ
representa un método estandar para identificar el tipo de dispositivo que envia la solicitud de interrupcion.

Connector Type (Tipo de conector) hace referencia al tipo de enchufe o cable que conecta dos dispositivos, en este caso, el tipo de conector que conecta un
dispositivo externo a un sistema. Hay distintos tipos de conectores, cada uno de ellos disefiado para conectar un tipo diferente de dispositivo a un sistema.
Como ejemplos figuran el conector DB-9 macho, el AT, el bus de acceso, el PS/2, etc.

Maximum Speed (Velocidad maxima) es la velocidad del puerto. La velocidad del puerto hace referencia a la velocidad de transmisién de datos de un canal
de entrada/salida, medida en nimero de bits por segundo. Los puertos serie tienen por lo general una velocidad maxima de 115 Kbps y los puertos USB
version 1.x tienen una velocidad maxima de 12 Kbps.

omreport chassis processors/omreport mainsystem processors
Use el comando omreport chassis processors u omreport mainsystem processors para ver las propiedades de los procesadores del sistema.

Visualizacién de valores para los campos siguientes: Index (Indice), Status (Estado), Connector Name (Nombre del conector), Processor Brand (Marca
del procesador), Processor Version (Version del procesador), Current Speed (Velocidad actual), Status (Estado) y Core Count (Recuento de nucleo).

Index (Indice) es el niumero del procesador.
Status (Estado) es el estado actual del procesador.

Connector Name (Nombre del conector) hace referencia al nombre o nimero del dispositivo que ocupa la ranura del procesador en el sistema.

Processor Brand (Marca del procesador)s es el tipo de procesador construido por un fabricante, como Intel® Itanium®, Intel Pentium® 111, Intel xeon® o
AMD™ Opteron™.

Processor Version (Version del procesador) se refiere al modelo y niumero de version del procesador.
Current Speed (Velocidad actual) es la velocidad real del procesador en megahercios en el momento del inicio del sistema.
Status (Estado) hace referencia a si la ranura del procesador esta activada o desactivada.

Core Count (Recuento de niicleo) se refiere al nUmero de procesadores integrados en un chip.

Capacidades y propiedades de la caché de un procesador especifico
Para ver las propiedades de caché de un procesador en un conector determinado, escriba:

onreport chassis processors index=n
o bien:
onreport nai nsystem processors i ndex=n

El parametro index es opcional. Si no especifica este indice, Server Administrator muestra las propiedades de todos los procesadores. Si especifica el indice,
Server Administrator mostrara las propiedades del procesador especifico.

Para las capacidades que estan presentes en un determinado microprocesador, se definen los campos siguientes:
Para los procesadores Intel

1 Compatibilidad con 64 bits

1 Hyperthreading (HT)

1 Tecnologia de virtualizacién (VT)

1 Conmutacién basada en la demanda (DBS)
1 Desactivacion de ejecucidon (XD)

1 Modo Turbo
Para el procesador AMD

1 Compatibilidad con 64 bits
1 AMD-V™

1 AMD PowerNow!™



1 No ejecutar (NX)

Se definen los campos siguientes para una caché presente en un determinado microprocesador. Si la caché es interna del procesador, los campos no
aparecen en el informe de caché:

1 Velocidad
1 Tipo de caché admitida por el dispositivo
1 Tipo de caché del dispositivo actual

1 Nombre del zécalo externo

ﬂ NOTA: Debido a las limitaciones de ciertos sistemas operativos (por ejemplo, ESXi de VMware®), ciertas funciones podrian no estar disponibles con esta
version de OpenManage Server Administrator.

Campos notificados para cada caché de un determinado procesador
Los siguientes campos se muestran para cada caché en un procesador particular:
Status (Estado) notifica si una caché especifica del procesador estd activada o desactivada.

level (Nivel) se refiere a la caché principal o secundaria. La caché del nivel principal es un banco de memoria integrado al procesador. La caché de nivel
secundario es un area de plataforma que alimenta a la caché principal. Una caché de nivel secundario puede estar integrada en el procesador o residir en un
conjunto de chips de memoria fuera del procesador. La caché interna del procesador se denomina de nivel 1 (o L1). La caché L2 es la caché externa de un
sistema con procesador Intel Pentium y es el segundo nivel de caché al que se accede. Los nombres L1 y L2 no son indicativos de donde se ubica fisicamente
la caché (interna o externa), sino de a cual caché se accede primero (L1, es decir interna).

Spped (Velocidad) se refiere a la velocidad a la que la caché puede enviar datos desde la memoria principal al procesador.
Max Size (Tamafio maximo) es la cantidad maxima de memoria que la caché puede contener en kilobytes.

Installed Size (Tamafio instalado) es el tamafio real de la caché.

Type (Tipo) indica si la caché es principal o secundaria.

Location (Ubicacién) es la ubicacion de la caché en el procesador o en un conjunto de chips fuera del procesador.

Una Write Policy (Politica de escritura) describe cdmo maneja la caché un ciclo de escritura. En una politica de escritura no simultédnea, la caché actiia como
un bufer. Cuando el procesador inicia un ciclo de escritura, la caché recibe los datos y detiene el ciclo. Después, la caché vuelve a escribir los datos en la
memoria principal cuando el bus del sistema esta disponible.

En una politica de actualizacién simulténea, el procesador escribe a través de la caché en la memoria principal. El ciclo de escritura no se completa hasta que
los datos se almacenan en la memoria principal.

La Associativity (Asociatividad) hace referencia a la forma en que el contenido de la memoria principal se almacena en la caché.

1 Una caché totalmente asociativa permite que cualquier linea de la memoria principal se almacene en cualquier ubicaciéon en la caché.

1 Una caché asociativa en conjunto de 4 vias asigna directamente cuatro lineas de memoria especificas a las mismas cuatro lineas de caché.
1 Una caché asociativa en conjunto de 3 vias asigna directamente tres lineas de memoria especifica a las mismas tres lineas de caché.

1 Una caché asociativa en conjunto de 2 vias asigna directamente dos lineas de memoria especificas a las mismas dos lineas de caché.

1 Una caché asociativa en conjunto de 1 via asigna directamente una linea de memoria especifica en la misma linea de caché.
Por ejemplo, la linea 0 de cualquier pagina de la memoria se debe almacenar en la linea 0 de la memoria caché.
Cache Device Supported Type (Tipo admitido de dispositivo caché) es el tipo de memoria estatica de acceso aleatorio (SRAM) que admite el dispositivo.
Cache Device Current Type (Tipo actual de dispositivo caché) es el tipo de SRAM actualmente instalada que admite la caché.
External Socket Name Silk Screen Name (Nombre de serigrafia de nombre de z6calo externo) es el nombre impreso en la placa base junto al zdcalo.

Error Correction Type (Tipo de correccion de errores) identifica el tipo de comprobacion y correccion de errores (ECC) que esta memoria puede realizar.
Ejemplos de esto son la ECC corregible o la ECC no corregible.

Este informe muestra la informacion de cada caché presente en el microprocesador.

omreport chassis pwrmanagement/omreport mainsystem pwrmanagement

Utilice los comandos omreport chassis pwrmanagement u omreport mainsystem pwrmanagement para ver el limite de presupuesto de alimentacion y los
perfiles de administracién de la alimentacidn del sistema. Los valores se muestran en vatios o BTU/h, segln la configuracion. Escriba:

onreport chassis pw managenent
o bien:
ont eport nai nsyst em pw nmanagenent

Para cada perfil de administracidon de la alimentacién del sistema se muestran los valores de los siguientes campos:

Maximum Performance (Rendimiento maximo), Active Power Controller (Controlador de alimentacién activo), OS Control (Control de sistema
operativo) y Custom (Personalizado).

Los atributos personalizados son:



acion de CPU), Memory Power and Performance Management
inistracion de rendimiento y ali ion

CPU Power and performance management (Administracion de r ito y
(Administracion de rendimiento y ali tacion de memoria) y Fan Power and Performance Management (Ad

de ventilador).

NOTA: Los comandos omreport chassis pwrmanagement u omreport mainsystem pwrmanagement pueden aplicarse Gnicamente en ciertos sistemas
Dell xx1x compatibles con Power Management Bus (PMBus).

Power | nventory

Attribute : System 1 dl e Power
Val ue : 153 W
Attribute : : System Maxi num Potential Power
Val ue 597 W
Power Budget
Attribute : : Enable Power Cap
Val ues Enabl ed
Attribute : Power Cap
Val ues 400 W (56%

omreport chassis pwrmonitoringZomreport mainsystem pwrmonitoring

Utilice los comandos omreport chassis pwrmonitoring u omreport mainsystem pwrmonitoring para ver las propiedades del consumo de alimentacion del
sistema. Los valores se muestran en vatios o BTU/h, segun la configuracién. Escriba:

onreport chassis pwnonitoring
o bien:
onreport mai nsystem pw noni toring

Para cada perfil de supervisiéon de la alimentacion del sistema se muestran los valores de los siguientes campos:

1 Estado del c de ali ion

1 Nombre de la sonda

1 Lectura

1 Umbral de advertencia

1 Umbral de falla

1 Amperaje: Ubicacién y lectura
1 Estadisticas de seguimiento de alimentacién
1 Consumo de energia

1 Hora inicial de medicién

1 Hora final de medicién

1 Lectura

1 Potencia pico del sistema

1 Amperaje pico del sistema

ﬂ NOTA: Los comandos omreport chassis pwrmonitoring u omreport mainsystem pwrmonitoring pueden aplicarse Unicamente en ciertos sistemas Dell
xx0x y xx1x que son compatibles con PMBus.

Tabla 3-4. omreport chassis pwrmonitoring/omreport mainsystem pwrmonitoring

Par nombre=valor | Descripcién

config=stats Informa las estadisticas de alimentacion en vatios.

Power Consunption | nfornation

Power Consunption

I ndex 12

Status &

Probe Nane : System Board
Readi ng : System Level
War ni ng Threshol d : 539 W

Failure Threshol d 1994 W



1400 W

Power Headr oom

Nane : System I nstant aneous Headr oom
300 W
Readi ng
Syst em Peak Headr oom
Nare
340 W
Readi ng
Anper age
Location : PS1 Qurrent 1
Readi ng D 1L2A
Location : PS2 Qurrent 2
Readi ng : 1.0OA
Power Tracking Statistics
Statistics : Energy consunption

Measurement Start Time : Thu Jun 28 11:03:20 2007

Measurement Finish Tine : FR Jun 28 11:05:46 2007

Readi ng
5.9 KWH

Statistics

Syst em Peak Power
Measurenment Start Tinme

Mon Jun 18 16:03: 20 2007

Peak Tine

Wed Jun 27 00: 23: 46 2007
Peak Reading

630 W
Statistics

Syst em Peak Anper age

Measured Since
Mon Jun 18 16:03:20 2007

Read Time
Tue Jun 19 04:06: 32 2007

Peak Reading
2.5 A

omreport chassis pwrsupplies/omreport mainsystem pwrsupplies

Use el comando omreport chassis pwrsupplies u omreport mainsystem pwrsupplies para ver las propiedades de los suministros de energia del sistema.
Escriba:

onreport chassis pwsupplies
o bien:
onreport mai nsystem pw supplies

Para cada perfil de suministro de energia del sistema se muestran los valores de los siguientes campos:

1 Estado

1 Ubicacién

1 Tipo

1 Potencia de entrada nominal (en vatios)
1 Potencia maxima de salida

1 Estado en linea

1 Capaz de supervisar la alimentacion

omreport chassis remoteaccess/omreport mainsystem remoteaccess

Utilice los comandos omreport chassis remoteaccess u omreport mainsystem remoteaccess para ver informaciéon general sobre el controlador de
administracion de la placa base o Integrated Dell Remote Access Controller (BMC/iDRAC) y Remote Access Controller si DRAC estd instalado.



Escriba:

onreport chassis renoteaccess
o bien:
ont eport nai nsystem renot eaccess

[E4 NOTA: Este comando corresponde (nicamente a los sistemas PowerEdge x8xx, X9xX, XX0X y XX1x.

La salida del comando omreport chassis remoteaccess/omreport mainsystem remoteaccess enumera todos los parametros validos. La tabla 3-5 muestra
los valores disponibles.

Tabla 3-5. omreport chassis remoteaccess/omreport mainsystem remoteaccess

Par nombre=valor | Descripcion

config=additional Informa el estado actual de las direcciones IPv4 e IPv6 en iDRAC6.

config=advsol Proporciona informacién avanzada acerca del BMC/iDRAC6 o el acceso remoto en una conexidon de comunicacion en serie en la red de
area local (LAN).

config=nic Proporciona informacion del BMC/iDRAC6 o de acceso remoto para la LAN.

config=serial Proporciona informacion del puerto serie para el BMC o el acceso remoto.

config=serialoverlan | Proporciona informacion del BMC/iDRAC6 o de acceso remoto en una conexién de comunicacion en serie en la LAN.

config=terminalmode | Informa sobre la configuracion del modo de la terminal para el puerto serie.

config=user Proporciona informacién sobre los usuarios de BMC/iDRAC6 o de acceso remoto.

omreport chassis slots/omreport mainsystem slots
Use el comando omreport chassis slots u omreport mainsystem slots para ver las propiedades de las ranuras del sistema.
Escriba:

onreport chassis slots index=n

o bien:

onreport mai nsystem slots index=n

El parametro index es opcional. Si no especifica el indice, Server Administrator muestra las propiedades de todas las ranuras en el sistema. Si especifica el
indice, Server Administrator mostrara las propiedades de la ranura especifica.

Para cada ranura del sistema se muestran los valores para los siguientes campos: Index (fndice), Slot ID (Identificacién de ranura), Adapter (Adaptador)
y Data Bus Width (Amplitud del bus de datos).

Index (Indice) es el nimero de la ranura en el sistema.

Slot ID (Identificacion de ranura) es el nombre serigrafiado impreso en la placa base del sistema junto a la ranura. El texto alfanumérico identifica de
manera Unica a cada ranura del sistema.

Adapter (Adaptador) hace referencia al nombre o tipo de tarjeta que encaja en la ranura, como por ejemplo un controlador de arreglo de almacenamiento, un
adaptador SCSI, iDRAC6 Enterprise o HBA.

Data Bus Width (Amplitud del bus de datos) es la amplitud, en bits, de la ruta de la informacion entre los componentes de un sistema. El rango de la
amplitud del bus de datos puede ser de 16 a 64 bits.

omreport chassis temps/omreport mainsystem temps

Use el comando omreport chassis temps u omreport mainsystem temps para ver las propiedades de las sondas de temperatura del sistema. Escriba:
onreport chassis tenps index=n
o bien:

onreport mai nsystemtenps i ndex=n

El parametro index es opcional. Si no se especifica el indice, Server Administrator mostrara un resumen del estado, lecturas y conjunto de umbrales para todas
la sondas de temperatura que existan en el sistema. Si especifica el indice, Server Administrator mostrara un resumen de la sonda de temperatura especifica.

omreport chassis volts/omreport mainsystem volts

Use el comando omreport chassis volts u omreport mainsystem volts para ver las propiedades de las sondas de voltaje del sistema. Escriba:
onreport chassis volts index=n
o bien:

onreport mai nsystemvolts i ndex=n

El parametro index es opcional. Si no se especifica el indice, Server Administrator mostrard un resumen del estado, las lecturas y el conjunto de umbrales para
todas la sondas de voltaje que existan en el sistema. Si especifica el indice, Server Administrator mostrard un resumen de la sonda de voltaje especifica.



Comandos omreport system/Comandos omreport servermodule

Use los comandos omreport system u omreport servermodule para ver registros, valores de umbral, informacion del costo de propiedad e informacién sobre
como estan configuradas las acciones de apagado vy las acciones de recuperacion.

omreport system/omreport servermodule

Use el comando omreport system u omreport servermodule para ver el estado general de los componentes del sistema. Cuando usted especifica un
comando de nivel 3, como omreport system shutdown/omreport servermodule shutdown, puede obtener informacidn detallada para un componente del
sistema en lugar del estado de nivel alto que se obtiene con omreport system u omreport servermodule.

Escriba:

onreport system
o bien:
onreport servernodul e

Si el sistema tiene tanto un chasis del sistema principal/sistema principal y al menos un dispositivo de almacenamiento conectado directamente,
Server Administrator podria mostrar un resumen parecido al siguiente ejemplo.

SEVERI TY : COVPONENT

Ck : Main System Chassis

Oitical : Storage

Comandos para visualizar registros

Puede usar el comando omreport system u omreport servermodule para ver registros: el registro de alertas, el registro de comandos y el registro de
hardware o de ESM.

ﬂ NOTA: Si el registro de alertas o el registro de comandos muestra datos XML no validos (como cuando los datos XML generados para la selecciéon no
estan bien formados), para borrar el registro y resolver el problema, escriba "ontonfi g systemal ertl og acti on=cl ear” u "onctonfig system cndl og
action=cl ear". Si necesita retener la informacion del registro para referencias futuras, guarde una copia del registro antes de borrarlo. Consulte
“Comandos para borrar registros" para obtener mas informacion acerca del borrado de registros.

Para ver el contenido del registro de alertas, escriba:
onreport systemalertlog
o bien:
onreport servernodul e alertlog

Para ver el contenido del registro de comandos, escriba:
onreport system cndl og
o bien:
onreport servernodul e cndl og

Para ver el contenido del registro ESM, escriba:
onteport system esni og

o bien:
onreport servernodul e esni og

Estado de la condicién general del registro de ESM

Cuando escribe omreport system esmlog u omreport servermodule esmlog, aparece el registro de ESM. La primera linea del informe refleja el estado
general del hardware del sistema. Por ejemplo, Health: OK (Condicién: En buen estado) significa que menos del 80 por ciento del espacio asignado para el
registro de ESM estd ocupado con mensajes. Si el 80 por ciento o mas del espacio asignado para el registro de ESM esta ocupado, aparece el siguiente
mensaje de precaucion:

Heal th: Non-Critical
(Estado: No critico)

Si aparece un mensaje de precaucion, resuelva todas las condiciones de advertencia y de gravedad critica y después borre el registro.

omreport system alertaction/omreport servermodule alertaction

Use el comando omreport system alertaction u omreport servermodule alertaction para ver un resumen de las acciones de alerta que se han configurado
para sucesos de advertencia y de falla en los componentes del sistema. Las acciones de alerta determinan como Server Administrator responde cuando un
componente tiene un suceso de advertencia o falla.

El comando omreport system alertaction u omreport servermodule alertaction es Util para ver qué acciones de alerta se han especificado para los
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componentes. Para establecer una accion de alerta para un componente, use el comando omconfig system alertaction u omconfig servermodule alertaction.
Para obtener mas informacién, consulte"omconfig: Administracion de componentes mediante Instrumentation Service".

ﬂ NOTA: Debido a las limitaciones de ciertos sistemas operativos (por ejemplo, ESXi de VMware®). ciertas funciones podrian no estar disponibles con esta
version de OpenManage Server Administrator.

Componentes y sucesos de los que puede ver acciones de alerta

Puede ver las propiedades de la accion de alerta para los siguientes componentes y sucesos, si los componentes/sucesos estan presentes en el sistema:

1 Advertencia del

1 Advertencia de la bateria procesador

Falla de la bateria

Falla del procesador

Advertencia del registro

Intromisién al chasis de hardware

Registro de hardware

Advertencia de sonda de corriente
lleno

Falla de sonda de corriente

ASR de vigilancia

Advertencia del sistema
de almacenamiento

Advertencia de ventilador

Falla del sistema de

Falla de ventilador >
almacenamiento

Advertencia del
Prefalla de memoria controlador de
almacenamiento

Falla del controlador de
almacenamiento

Falla de memoria

Advertencia de sonda de alimentacién del Advertencia de disco
sistema fisico

La sonda de alimentacién del sistema
detecta una falla

Falla de disco fisico

Advertencia de disco
virtual

Potencia pico del sistema

Falla de disco virtual

Advertencia del suministro de energia

Falla del suministro de energia

Advertencia de gabinete

Redundancia degradada

Falla de gabinete

Advertencia de bateria
Redundancia perdida del controlador de
almacenamiento

Falla de bateria del
Advertencia de temperatura controlador de
almacenamiento

Medio flash removible
presente

Falla de temperatura

Medio flash removible
extraido

Advertencia de voltaje

Medio flash removible
con falla

Falla de voltaje

ﬂ NOTA: Los sucesos de advertencia de bateria del controlador de almacenamiento y falla de bateria del controlador de almacenamiento no estan
disponibles en sistemas modulares.

ﬂ NOTA: La advertencia sobre la sonda de alimentacion del sistema no corresponde a sistemas modulares.

omreport system assetinfo/omreport servermodule assetinfo

Use el comando omreport system assetinfo u omreport servermodule assetinfo para ver los datos del costo de propiedad para el sistema, como adquisicién,
depreciacidn e informacion de garantia. Para establecer cualquiera de estos campos, use el comando omconfig system assetinfo u omconfig servermodule


file:///E:/Software/svradmin/6.2/sp/CLI/config.htm#wp1184858
file:///E:/Software/svradmin/6.2/sp/CLI/asset.htm#wp1039152

assetinfo. Para obtener mas informacion, consulte"omconfig system o servermodule assetinfo: Edicion de valores del costo de propiedad”.

omreport system events/omreport servermodule events

Use el comando omreport system events u omreport servermodule events para ver las capturas SNMP activadas o desactivadas actualmente. Este comando
muestra un resumen de cada componente en el sistema para el que es posible generar sucesos. Para cada componente, el informe muestra cuales
gravedades estan configuradas para aparecer en el informe y cuales estan configuradas para no aparecer. El siguiente es un ejemplo del mensaje de salida
para algunos componentes:

onreport system events
o bien:
onreport servernodul e events

CQurrent SNWP Trap Configuration

Settings
Enabl e: Informational, Warning and Critical
Di sabl e: None

Settings
Enabl e: Informational, Warning and Critical
Di sabl e: None

Settings
Enable: COritical
Di sabl e: Informational and Warning

Renovabl e Fl ash Medi

Settings

Enabl e: Informational, Warning and Critical
Di sabl e: None

El informe completo incluye una lista de la configuracién de todos los componentes en el sistema para los que es posible generar sucesos.

Para ver el estado de componentes de un tipo especifico, use el comando omreport system events type=<nombre_de_componente> u omreport
servermodule event type=<nombre_de_componente>. Este comando muestra un resumen de cada componente en el sistema para el que es posible
generar sucesos. La tabla 3-6 muestra los sucesos que aparecen en varios tipos de componentes.

ﬂ NOTA: Debido a las limitaciones de ciertos sistemas operativos (por ejemplo, ESXi de VMware®). ciertas funciones podrian no estar disponibles con esta
version de OpenManage Server Administrator.

Tabla 3-6. Sucesos del sistema por tipo de componente

Par nombre=valor Descripcion

type=accords Informa los sucesos para cables de corriente alterna
type=battery Informa sucesos para baterias

type=fanenclosures Informa sobre los sucesos para los gabinetes del ventilador
type=fans Informa sobre los sucesos para los ventiladores
type=intrusion Informa sobre los sucesos para la intromisién al chasis
type=log Informa sobre los sucesos para los registros
type=memory Informa sobre los sucesos para la memoria
type=powersupplies Informa sobre los sucesos para los suministros de energia
type=redundancy Informa sobre los sucesos para la redundancia
type=systempower Informa sobre sucesos para la alimentacion del sistema
type=temps Informa sobre los sucesos para las temperaturas
type=removableflashmedia | Informa sobre sucesos para medios Flash removibles
type=volts Informa sobre los sucesos para los voltajes

Ejemplo de comando para un tipo de suceso
Escriba:
onreport systemevents type=fans

o bien:
onreport servernodul e events type=fans
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El siguiente es un ejemplo de salida:

Settings
Enable: Oritical
Di sabl e: Informational and Warning

omreport system operatingsystem/omreport servermodule operatingsystem

Use el comando omreport system operatingsystem u omreport servermodule operatingsystem para mostrar informacion sobre el sistema operativo.

omreport system pedestinations/omreport servermodule pedestinations

Use el comando omreport system pedestinations u omreport servermodule pedestinations para ver los destinos donde las alertas para sucesos de
plataforma estén configuradas para ser enviadas. Dependiendo del nimero de destinos mostrados, puede configurar una direccion IP diferente para cada
direccién de destino.

Escriba:
onreport system pedestinations
o bien:

onreport servernodul e pedestinations

La salida del comando omreport system pedestinations u omreport servermodule pedestinations enumera todos los parametros validos.
ﬂ NOTA: El nimero real de destinos que se pueden configurar en el sistema podria diferir.

La tabla 3-7 muestra los valores disponibles.

Tabla 3-7. Valores para omreport system pedestinations/omreport servermodule pedestinations

Salida Atributos Descripcion

Lista de destinos

NiUmero de destino: destination 1: muestra el primer destino.
Destinationl

101.102.103.104: direccion IP del primer destino.

Direccién IP de destino:
101.102.103.104

NUmero de destino: Destination | destination 2: muestra el segundo destino.
2

110.120.130.140: direccion IP del segundo destino.
Direccién IP de destino:
110.120.130.140

Numero de destino: Destination |destination 3: muestra el tercer destino.
3

201:202:203:204: direccion IP del tercer destino.
Direccién IP de destino:
201.202.203.204

Numero de destino: Destination | destination 4: muestra el cuarto destino.
4

210.211.212.213: direccién IP del cuarto destino.
Direccién IP de destino:
210.211.212.213

Valores de
configuracién del
destino
attribute=communitystring communitystring: muestra la cadena de texto que actia como una contrasefia y que se utiliza
para autenticar los mensajes SNMP enviados entre el BMC y la estacion de administracion de
destinos.

omreport system platformevents/omreport servermodule platformevents

Use el comando omreport system platformevents u omreport servermodule platformevents para ver como responde el sistema para cada suceso de
plataforma enumerado.

omreport system recovery/omreport servermodule recovery

Use el comando omreport system recovery u omreport servermodule recovery para ver si hay una accion configurada para un sistema operativo



bloqueado. También puede ver el nimero de segundos que deben transcurrir antes de que un sistema operativo se considere bloqueado.

omreport system shutdown/omreport servermodule shutdown

Use el comando omreport system shutdown u omreport servermodule shutdown para ver todas las acciones de apagado pendiente para el sistema. Si las
propiedades de apagado estan configuradas, la ejecucion de este comando muestra estas propiedades.

ﬂ NOTA: Debido a las limitaciones de ciertos sistemas operativos (por ejemplo, ESXi de VMware®), ciertas funciones podrian no estar disponibles con esta
version de OpenManage Server Administrator.

omreport system summary/Zomreport servermodule summary

Use el comando omreport system summary u omreport servermodule summary para ver un resumen completo de los componentes de software y hardware
instalados actualmente en el sistema.

Ejemplo de la salida del comando
Escriba:

onreport system sunmary
o bien:
onreport servernodul e summary

El mensaje de salida que aparece en la ventana de CLI depende del software de administracidon de sistemas, el sistema operativo y los componentes y
opciones de hardware instalados en el sistema. Los siguientes resultados parciales del comando son (nicos y es posible que no se parezcan a los resultados
de la configuracion del hardware y software de su sistema:

Syst em Sunmary

Syst em Managenent

Nane : Dell OpenManage Server Adnministrator
Ver si on ©6.Xx.X

Descri ption : Systens Managenent Software

Cont ai ns : Instrunentation Service 6.x.Xx

Storage Managenent Service 3.Xx.Xx

Sun JRE - CEM Installed Version 3.x.x

Secure Port Server 1.x.x

Del | OpenManage Core Service 1.X.X

Instrunentation Service Integration Layer 1.Xx.Xx

St orage Managenent Service Integration Layer 1.Xx.X

Qperating System

Nane : Mcrosoft Wndows 2003 Server
Ver si on : Service Pack 2(Build 2XXX)
System Ti ne : Fri Sep 20 18:02:52 2XXX
Syst em Bootup Ti me : Wed Sep 18 18:37:58 2XXX
System

Host Nane : svctag- dxxxxs

System Locati on : Please set the value

Model : Power Edge 1955

Life Cycle Controller : Enabl ed

Asset Tag : Test

Service Tag : DXXXXS

Sl ot Nunber : Slot 01-02

Form Fact or : Half Height Dual Wdth

Renote Access Information

Renot e Access Device : i DRACG Enterprise
VvFl ash Medi a . Present
vFl ash Media Size : 976 MB

Processor 1

Processor Brand : Intel (R} Xeon(R) CPU
Processor Version : Model 15 Stepping 6
Vol t age : 1400 nv

Processor 2



Processor Brand : Intel (R} Xeon(R CPU

Processor Version : Model 15 Stepping 6
Vol t age : 1400 vV

Menory

Total Installed Capacity : 2048 MB

Menory Available to the OS : 2048 MB
Total Maxi num Capacity : 32768 MB
Menory Array Count H

Renote Access Control | er

Renote Access Control | er |nformation

Product : i DRACG Enterprise
I P Address o192, XXX. X. XXX

I P Subnet 1 255. XXX. X. XXX

| P Gat enay o 192, XXX. X. XXX

I Pv6 Address 1

I Pv6 Address 2

| Pv6 Gat eway

Network Data

Network Interface 0
| P Address : [No Val ue]
Network Interface 1
| P Addr ess : [No Val ue]

La informacidn resumida del hardware del sistema incluye valores de datos para los componentes instalados de los siguientes tipos que estén presentes en el
sistema:

Atributos del sistema

1 Nombre del host

1 Ubicacion del sistema

Chasis del sistema principal/Sistema principal

Chasis

1 Modelo del chasis
1 Etiqueta de servicio del chasis
1 Seguro del chasis

1 Etiqueta de propiedad del chasis

Informacion de acceso remoto

1 Dispositivo de acceso remoto
1 Tarjeta multimedios vFlash

1 Tamafio del medio vFlash

Procesador
Para cada procesador en el sistema, se enumera lo siguiente:

1 Fabricante del procesador
1 Familia del procesador

1 Version del procesador

1 Velocidad actual

1 Velocidad méxima

1 Velocidad del reloj externo

1 Voltaje



Memoria

1 Capacidad total instalada
1 Capacidad total instalada disponible para el sistema operativo
1 Capacidad total maxima

1 Cuenta de arreglo de memoria

Arreglo de memoria

Para cada mddulo o tarjeta de memoria en el sistema (por ejemplo, la placa base o el médulo de memoria en cierto nimero de ranura) se enumeran los
detalles siguientes:

1 Ubicacion

1 Uso

1 Capacidad instalada
1 Capacidad maxima

1 Ranuras disponibles
1 Ranuras utilizadas

1 Tipo de ECC

BIOS

1 Fabricante
1 Version del BIOS

1 Fecha de publicacién

Firmware
1 Nombre
1 Version

Tarjeta de interfaz de red
Para cada NIC en el sistema, se enumeran los detalles siguientes:

1 Direccion IP
1 Mascara de subred
1 Puerta de enlace predeterminada

1 Direccién MAC

Gabinetes de almacenamiento
Para cada gabinete de almacenamiento conectado al sistema, se enumeran los siguientes detalles:

1 Nombre

1 Id. del producto

omreport system thrmshutdown/omreport servermodule thrmshutdown

Use el comando omreport system thrmshutdown u omreport servermodule thrmshutdown para ver las propiedades configuradas para una accion de
apagado térmico.

Las tres propiedades que se muestran para el apagado térmico son disabled, warning o failure. Si la CLI muestra el siguiente mensaje, la funcién de
apagado térmico se ha desactivado:

Thermal protect shutdown severity: disabled

(Gravedad del apagado con proteccién térmica: desactivado)



Si el sistema esta configurado para apagarse cuando una sonda de temperatura detecta un suceso de advertencia o falla, se muestra uno de los siguientes
mensajes:

Thermal protect shutdown severity: warning
Thermal protect shutdown severity: failure

(Gravedad del apagado con proteccidén térmica: advertencia
Gravedad del apagado con proteccién térmica: falla)

omreport system version/omreport servermodule version

Utilice el comando omreport system version u omreport servermodule version para generar una lista con los niumeros de version del BIOS, firmware,
software de administracion de sistemas y sistema operativo instalados en el sistema.

Ejemplo de la salida del comando
Escriba:
onteport system version
o bien:

onreport servernodul e version

El mensaje de salida que aparece en la ventana de CLI depende de las versiones del BIOS, los controladores RAID y el firmware instalados en el sistema. Los
siguientes resultados parciales del comando son Unicos y es posible que no se parezcan a los resultados de la configuracion de su sistema:

Ver si on Report

Nare : BIOS
Version : 0.2.16

Nane : BMC
Version : 0.26

Nane : Primary Backpl ane
Version : 1.01

Name : Mcrosoft Wndows Server 2003, Enterprise Edition
Version : 5.2 <Build 3790: Service Pack 2><x86>

Nare : Del| Server Adnministrator
Version : 6.2.0

Comandos omreport preferences
Use el comando omreport preferences para ver la informacion del URL del Web Server de Server Administrator.
La tabla 3-8 muestra los atributos disponibles.

Tabla 3-8. omreport preferences webserver

Par nombre=valor Descripcion

attribute=geturl Proporciona la informacion del URL de Web Server.

attribute=getsignalgorithm | Informa el algoritmo de la sefial de clave actual

Regresar a la pagina de contenido
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Como trabajar con los resultados de los comandos de la CLI

Guia del usuario de la interfaz de linea de comandos de Dell™ OpenManage™ Server Administrator version 6.2

Los usuarios de la interfaz de linea de comando (CLI) de Server Administrator pueden utilizar las salidas generadas por los comandos de varias maneras. En
esta seccion se explica cdmo guardar salidas de comandos en un archivo y cdmo seleccionar un formato para los resultados de comando que se ajuste a
distintos objetivos.

Tabla 7-1. Disponibilidad del sistema para el comando omreport

Nivel de comando 1 | Nivel de comando 2 | Se aplica a

onr epor t nodul ar encl osure Sistema modular

server nodul e Sistema modular

nai nsystem Sistema modular

system Sistema no modular

chassi s

Sistema no modular

Opciones de salida para resultados de comandos

Los mensajes de salida generados por los comandos de la CLI se muestran como mensaje estandar del sistema en una ventana de comando, una terminal X
o una pantalla, dependiendo del tipo del sistema operativo.

Puede desviar los resultados de los comandos a un archivo en lugar de mostrarlos en el medio estandar de mensajes. Guardar los mensajes de salida de
comandos en un archivo permite utilizar dichos mensajes para su analisis o comparacion posterior.

Ya sea que muestre los resultados de comandos en el medio estandar de mensajes o que los guarde en un archivo, se puede dar formato a los resultados. El
formato seleccionado determina la forma en que se muestra el mensaje de salida del comando y coémo éste se escribe en un archivo.

Como controlar el medio en que se mostraran los mensajes de salida

Cada sistema operativo proporciona una manera de controlar la forma en que se muestran los resultados del comando en el medio estandar de mensajes. A
continuacién se muestra un comando muy Util para asegurarse de que los resultados de comandos no se desplacen antes de que usted pueda verlos. La
misma sintaxis de comando funciona para el simbolo del sistema de Microsoft® Windows®, la terminal de Red Hat® Enterprise Linux® y la terminal de SUSE®
Linux Enterprise Server. Para mostrar los mensajes de salida de los comandos con control sobre el desplazamiento de los mismos, escriba el comando de la
CLI y agregue la barra vertical seguida de nore. Por ejemplo, escriba:

onreport system sunmary |
O bien:
onreport servernodul e summary |

nore

nore

El resumen de sistema que abarca varias pantallas s6lo mostrara la primera. Si desea ver la siguiente pantalla del mensaje de salida del comando, oprima la
barra espaciadora.

Como escribir los mensajes de salida del comando en un archivo

Al desviar los resultados del comando a un archivo, usted puede especificar el nombre del archivo (y la ruta de acceso al directorio, si es necesario) en el que
desea que se escriban los resultados del comando. Al especificar la ruta de acceso en la que desea que se escriba el archivo, utilice la sintaxis adecuada para
el sistema operativo.

Puede guardar los resultados de los comandos de dos maneras. Puede sobrescribir el archivo que tenga el mismo nombre que el archivo especificado de
mensaje de salida o puede seguir agregando resultados de los comandos al archivo que tiene el mismo nombre.

Almacenamiento de los resultados de los comandos en un archivo que se puede sobrescribir

Utilice la opcidn -outc si desea sobrescribir los datos almacenados en archivos en los que ya se escribié anteriormente. Por ejemplo, a las 11:00 hrs se
capturan lecturas de RPM de la sonda del ventilador O del sistema y se escriben los resultados en un archivo denominado ventiladores.txt. Para eso, debe
ingresar:

onreport chassis fans index=0 -outc ventiladores.txt
o bien:

onreport mai nsystem fans index=0 -outc ventil adores.txt

Los resultados parciales que se escriben en el archivo son:

I ndex : 0
Status X
Probe Nanme System Board Fan 1 RPM

Readi ng

2380RPM
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M ni mum War ni ng Threshold : 600RPM
Maxi mum War ni ng Threshold : 5700RPM
M ni mum Fai l ure Threshold : 500RPM
Maxi mum Fai l ure Threshold : 6000RPM

Cuatro horas mas tarde, se repite el comando. No estd interesado en la instantanea de las 11:00 hrs que se escribi6é en ventiladores.txt. Se ingresa el mismo
comando:

onreport chassis fans index=0 -outc ventiladores.txt
o bien:
onreport mai nsystem fans index=0 -outc ventiladores.txt

Los datos de las 15:00 hrs sobrescriben los datos de las 11:00 hrs en el archivo ventiladores.txt.

ventiladores.txt tiene ahora el siguiente contenido:

I ndex 0

St at us NG ¢

Probe Nane : System Board Fan 1 RPM
Readi ng : 3001RPM

M ni mum Warni ng Threshold : 700RPM
Maxi mum War ni ng Threshol d : 5500RPM
M ni mum Fai l ure Threshold : 500RPM
Maxi mum Fai l ure Threshold : 6000RPM

No puede utilizar los resultados de los comandos anteriores para comparar el mensaje de salida de la sonda del ventilador O con el mensaje de salida actual
porque, al utilizar la opcién -outc, ha sobrescrito el archivo ventiladores.txt.

Coémo agregar los resultados de los comandos a un archivo existente

Utilice la opcién -outa si desea agregar los resultados de los nuevos comandos a los datos almacenados en un archivo en el que se escribié anteriormente.
Por ejemplo, a las 11:00 hrs se capturan lecturas de RPM de la sonda del ventilador O del sistema y se escriben los resultados en un archivo denominado
ventiladores.txt. Si desea comparar estos resultados con el mensaje de salida de la misma sonda que se obtuvieron cuatro horas antes, puede utilizar el
comando -outa para agregar el nuevo mensaje de salida a ventiladores.txt.

Escriba:
onreport chassis fans index=0 -outa ventiladores.txt
o bien:

onreport nai nsystem fans index=0 -outa ventil adores.txt

ventiladores.txt tiene ahora el siguiente contenido:

I ndex : 0

Status DX

Probe Nane : System Board Fan 1 RPM
Readi ng : 2380RPM

M ni mum War ni ng Threshold : 600RPM
Maxi mum War ni ng Threshold : 5700RPM
M ni mum Fai l ure Threshold : 500RPM
Maxi mum Fai l ure Threshold : 6000RPM

I ndex : 0

Status HNe S

Probe Nane : System Board Fan 1 RPM
Readi ng : 3001RPM

M ni mum War ni ng Threshold : 700RPM
Maxi mum War ni ng Threshol d : 5500RPM
M ni mum Fai l ure Threshold : 500RPM
Maxi mum Fai l ure Threshold : 6000RPM

Puede utilizar un editor de textos para insertar la hora a la que se capturd cada bloque de datos. Al comparar dos instantaneas de la sonda del ventilador 0,
puede ver que el segundo informe presenta varios cambios. La lectura de RPM del ventilador ha aumentado 621 RPM, pero sigue en un rango normal. Alguien
ha aumentado el umbral de advertencia minimo en 200 RPM y ha reducido el umbral de advertencia maximo en 2000 RPM.

Seleccion del formato del mensaje de salida del comando de la CLI

Se puede especificar un formato para los resultados de los comandos de la CLI. El formato determina codmo se muestra el mensaje de salida del comando. Si
los resultados del comando se envian a un archivo, el formato quedara plasmado en el archivo en el que se escriben.



NOTA: El comando omconfig ignora la mayoria de las opciones de formato del mensaje de salida y genera mensajes de texto sin formato. Sin embargo,
si usted desea mostrar en un formato XML, el comando omconfig genera el cédigo XML.

Entre los formatos disponibles se incluyen:
1 Lista (Ist)
1 Valores separados por punto y coma (ssv)
1 Tabla (tbl)
1 XML sin procesar (xml)
1 Formato delimitado personalizado (cdv)
La sintaxis para la opcidn de formato es:
<comando> - fmt <opcién de formato>
Por ejemplo, escriba:
onreport systemsummary -fnt tbl

o bien:
onreport servernodul e summary -fnt thl

donde -fmt tbl especifica el formato de tabla.
Puede combinar la opcién de formato con la opcién para desviar la salida a un archivo. Por ejemplo, escriba:
onreport systemsunmary -fnt tbl -outa resumen.txt

o bien:
onreport servernodul e sunmary -fnt thl -outa resunen.txt

donde -fmt tbl especifica el formato de tabla y -outa especifica que se agreguen los resultados del comando a un archivo denominado resumen.txt.

Lista (Ist)

El formato predeterminado es Ist o formato de lista. Utilice este formato cuando desee optimizar el mensaje de salida para facilidad de lectura. Debera
especificar un formato para el mensaje de salida generado por el comando sdlo si desea un formato distinto de Ist.

Para ver el mensaje de salida del comando de ejemplo en formato Ist, escriba:

onreport system sunmary
o bien:
onreport servernodul e summary

No se necesita ninguna opcién de formato especial porque el formato de lista es el formato predeterminado. La parte de datos de red del resumen del sistema
de ejemplo se muestra de la siguiente manera:

Network Interface Card O Data

| P Address : 143.166.152.108
Subnet Mask : 255.255.255.0
Default Gateway : 143.166.152.1
MAC Address : 00-02-b3-23-d2-ca

Tabla (tbl)

Utilice tbl o la opcién de formato de tabla para dar a los datos formato de filas y columnas en una tabla. Para ver el mensaje de salida del comando de ejemplo
en formato de tabla, escriba:

onreport systemsummary -fnt tbl
o bien:
onreport servernodul e sunmary -fnt thl

El mensaje de salida de ejemplo se muestra de la siguiente manera:

ATTRIBUTE | VALUE

IP Address | 143.166.152.108
Subnet Mask | 255.255.255.0
Default Gateway | 143.166.152.1
MAC Address | 00-02-b3-23-d2-ca



Valores separados por punto y coma (ssv)

Utilice la opcidn de formato ssv para que el mensaje de salida tenga el formato de valores separados por punto y coma. Este formato también le permite
importar los resultados del mensaje de salida del comando a un programa de hojas de calculo como Microsoft Excel, o a un programa de base de datos. Para
ver el mensaje de salida del comando de ejemplo en formato de valores separados por punto y coma, escriba:

onreport systemsummary -fnt ssv

o bien:

onreport servernodul e summary -fnt ssv

El mensaje de salida de ejemplo se muestra de la siguiente manera:

Network Interface Card O Data
| P Address; 143. 166. 152. 108
Subnet Mask; 255. 255. 255. 0
Defaul t Gat eway; 143. 166. 152. 1
MAC Addr ess; 00- 02- b3- 23- d2-ca

XML sin procesar (xml)

Utilice la opcidn de formato xml para crear mensajes de salida adecuados para su uso en aplicaciones de administracion de sistemas o en otras aplicaciones
que utilicen XML. Para ver mensaje de salida del comando de ejemplo en formato XML sin procesar, escriba:

onreport systemsummary -fnt xni
o bien:
onreport servernodul e summary -fnt xni

El mensaje de salida de ejemplo se muestra de la siguiente manera:

<NI CSt at us>1</ NI CSt at us><I PAddr ess>143. 166. 152. 108</ | PAddr ess><Subnet Mask>255. 255. 255. 0</ Subnet Mask><Def aul t Gat eway>143. 166. 152. 1</ Def aul t G
- 02- b3- 23- d2- ca</ MACAddr >

Formato delimitado personalizado (cdv)

Use la opcidn de formato cdv para informar los datos exportados en formato delimitado personalizado. Puede especificar esta opcidn con cualquier comando
omreport. Por ejemplo, para generar un resumen del sistema en formato delimitado personalizado, escriba:

onreport systemsummary -fnt cdv
O bien:

onreport servernodul e summary -fnt cdv

También puede establecer preferencias para el formato delimitado personalizado con el comando omconfig. Los delimitadores validos son: signo de
admiracion, punto y coma, arroba, almohadilla, signo de délar, signo porcentual, simbolo de acento circunflejo, asterisco, tilde, signo de interrogacién, dos
puntos, coma y barra vertical.

El siguiente ejemplo muestra cdmo establecer que el asterisco sea el delimitador para separar campos de datos

ontonfig preferences cdvformat deliniter=asterisk

Regresar a la pagina de contenido
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Utilizacion del servicio Storage Management

Guia del usuario de la interfaz de linea de comandos de Dell™ OpenManage™ Server Administrator version 6.2

@ Sintaxis de los comandos de la CLI

@ Sintaxis de los elementos de comandos requeridos, opcionales y

@ omconfig: Comandos de
controlador

@ omconfig: Comandos de

variables
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La CLI de Storage Management le permite realizar todas las funciones de elaboracién de informes, configuracion y administracion de Storage Management
desde un shell de comandos del sistema operativo. La CLI de Storage Management también le permite crear secuencias de comandos.

La CLI de Storage Management proporciona opciones expandidas para los comandos omreport y omconfig de Dell™ OpenManage™ Server Administrator.
Este capitulo documenta Gnicamente los comandos omreport y omconfig que se aplican a Storage Management. Para obtener mas informacion, consulte la
Guia del usuario de instalacion y seguridad de Dell OpenManage. Consulte la ayuda en linea de Storage Management o la Guia del usuario de Dell OpenManage
Server Administrator Storage Management para obtener mas informacion sobre Storage Management.

Sintaxis de los comandos de la CLI

Como todos los comandos de Server Administrator, la sintaxis de omreport y omconfig consiste en "niveles" de comandos especificados. El primer nivel de
comando es el nombre del comando: omreport u omconfig. Los niveles de comandos subsiguientes proporcionan un grado mayor de especificaciéon con
respecto al tipo de objeto en el que opera el comando o a la informacién que muestra el comando.

Por ejemplo, la siguiente sintaxis del comando omconfig tiene tres niveles:
ontonfig storage pdisk
La tabla 6-1 describe estos niveles de comando.

Tabla 6-1. Ejemplos de niveles de comando

Nivel de comando | Nivel de comando | Nivel de comando | Uso
1 2 3
omconfig Especifica el comando
storage Indica el servicio de Server Administrator (en este caso, Storage Management) que
implementa el comando
pdisk Especifica el tipo de objeto sobre el que opera el comando

Siguiendo los niveles de comando, la sintaxis de los comandos omreport y omconfig puede requerir uno o mas pares nombre=valor. Los pares nombre=valor
especifican objetos exactos (por ejemplo, un disco fisico especifico) u opciones (como "parpadear" o "dejar de hacer parpadear") que implementa el comando.

Por ejemplo, la siguiente sintaxis del comando omconfig para hacer parpadear un disco fisico tiene tres niveles y tres pares nombre=valor:
omconfig storage pdisk action=blink controller=id pdisk=<IDENTIFICACION DEL DISCO_FIsIcCO>
donde IDENTIFICACIONfDELﬁDISCO?FfSICO=<connector:identificaciénfdeLgabinete:identificaciénfdelfpuerto | connector:identificacién_del_destino>

En este ejemplo, id en control | er=i d es el nimero del controlador, de manera que el controlador 1 se especificaria como controller=1.

Sintaxis de los elementos de comandos requeridos, opcionales y variables

Los comandos omreport y omconfig tienen varios pares nombre=valor. Estos pares nombre=valor pueden incluir parametros requeridos, opcionales y
variables. La tabla 6-2 describe la sintaxis que se utiliza para indicar estos parametros.

Tabla 6-2. Sintaxis de los parametros de los pares nombre=valor

Sintaxis Descripcion

controller=id Indica el niumero del controlador segun informa el comando omreport storage controller. Para obtener
estos valores, introduzca onreport storage control | er para mostrar las identificaciones de los
controladores y luego introduzca onreport storage pdisk controller=id para mostrar las identificaciones

de los discos fisicos conectados al controlador.

Por ejemplo, el pardmetro controller=id se puede especificar como controller=1.
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connector=id Indica la identificacion del conector segln informa el comando omreport. Para obtener este valor,
introduzca onreport storage control | er para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego
introduzca onreport storage connector controller=id para mostrar las identificaciones de los conectores
conectados al controlador.

Por ejemplo, el pardmetro connector=id se puede especificar como connector=2.

vdisk=id Indica la identificacion del disco virtual segun informa el comando omreport. Para obtener este valor,
introduzca onreport storage control | er para mostrar las identificaciones de los controladores y luego
introduzca onreport storage vdisk control |l er=id para mostrar las identificaciones de los discos virtuales
en el controlador.

Por ejemplo, el pardmetro vdisk=id se puede especificar como vdisk=3.

enclosure=<IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> | Indica un gabinete en particular, especificando ya sea enclosure=connector o bien
enclosure=connector:identificacion_del_gabinete.

Para obtener estos valores, introduzca onreport storage control | er para mostrar las identificaciones de
los controladores y luego introduzca onreport storage encl osure control |l er=id para mostrar las
identificaciones de los gabinetes conectados al controlador.

pdisk=<IDENTIFICACION_DEL_DISCO_F{SICO> | Indica un disco fisico en particular, especificando ya sea connector:identificacién_del_destino o bien
connector:identificacion_del_gabinete:identificacion_del_puerto.

Para obtener los valores del conector, del gabinete y del disco fisico (identificacion_del_destino o
identificacion_del_puerto), introduzca onreport storage control | er para mostrar las identificaciones de los
controladores y luego introduzca onreport storage pdisk controller=id para mostrar las identificaciones
de los discos fisicos conectados al controlador.

battery=id Indica la identificacion de la bateria segun la informa el comando omreport. Para obtener este valor,
introduzca onreport storage control |l er para mostrar las identificaciones de los controladores y luego
introduzca onreport storage battery control | er=i d para mostrar la identificacion de la bateria del
controlador.

<> Los simbolos menor que y mayor que (< >) encierran elementos variables que usted debe especificar.

Por ejemplo, el parametro name=<cadena> se puede especificar como name=DiscoVirtuall.

[1 Los corchetes ([ ]) indican elementos opcionales que puede dedicir especificar o no.

Por ejemplo, al crear un disco virtual, el parametro [name=<cadena>] indica que usted tiene la opcion de
especificar el nombre del disco virtual. Si omite este parametro de la sintaxis, se asignara un nombre
predeterminado para el disco virtual.

| La barra vertical (|) separa dos o mas opciones de las cuales se debe seleccionar sélo una.

Por ejemplo, al crear un disco virtual, el parametro cachepolicy=d|c indica que la politica de caché se debe
especificar ya sea como cachepolicy=d o como cachepolicy=c.

Privilegios del usuario para omreport storage y omconfig storage

Storage Management requiere que el usuario tenga privilegios de administrador para poder usar el comando omconfig storage. Es suficiente tener privilegios
de usuario y de usuario avanzado para poder usar el comando omreport storage.

Comando omreport

Las siguientes secciones muestran la sintaxis del comando omreport que se requiere para mostrar el estado de diversos componentes de almacenamiento.

omreport: Ayuda de almacenamiento

La tabla 6-3 proporciona la sintaxis del comando omreport storage.

Tabla 6-3. omreport storage help

Nivel de Nivel de Nivel de Uso
comando 1 comando 2 comando 3
omreport
storage Muestra una lista de componentes de almacenamiento para los que estan disponibles los comandos
omreport.
pdisk Muestra una lista de los pardmetros de omreport storage pdisk para mostrar informacién del disco
fisico.
vdisk Muestra una lista de los parametros de omreport storage vdisk para mostrar la informacién del
disco virtual.
controller Muestra una lista de los parametros de omreport storage controller para mostrar la informacion del
controlador.
enclosure Muestra una lista de los parédmetros de omreport storage enclosure para mostrar la informacion del
gabinete.




connector Muestra una lista de los parametros de omreport storage connector para mostrar la informacion del

conector
battery Muestra una lista de los parametros de omreport storage battery para mostrar informacion de la
bateria.
globalinfo Muestra una lista de los parametros de omreport storage globalinfo para mostrar la informacion de

propiedad del almacenamiento global.

omreport: Estado del controlador
La tabla 6-4 describe la sintaxis de los comandos omreport del controlador.

Tabla 6-4. Comandos omreport del controlador

Niveles de comando Pares opcionales nombre=valor Uso
requeridos (1, 2, 3)
omreport storage controller Muestra la informacién de propiedad de todos los controladores conectados al
sistema.
controller=id Muestra el controlador especificado y todos sus componentes conectados, tales

como gabinetes, discos virtuales, discos fisicos, etc.

donde id es el nimero de controlador. Por
ejemplo: controller=0

omreport storage controller Muestra la informacidn de configuracién externa bloqueada para importar o

borrar operaciones.

controller=id

info=foreignkeyids

omreport: Informacion global (Estado del apagado térmico inteligente, Politica de
proteccion de repuestos dinamicos)

La tabla 6-5 describe la sintaxis de los comandos omreport de informacién global.

Tabla 6-5. Comandos omreport de informacion global

Niveles de comando Pares opcionales Uso
requeridos (1, 2, 3) nombre=valor

omreport storage Muestra si el apagado térmico inteligente estd activado o desactivado. Consulte el comando "omconfig:
globalinfo Activacion del apagado térmico inteligente global™ para obtener mas informacion.

Muestra la politica de proteccion de repuestos dindmicos que ha establecido. Vea la Guia del usuario de Dell
OpenManage Server Administrator Storage Management para obtener mas informacién sobre cémo configurar
la politica de proteccion de repuestos dinamicos.

omreport: Estado de la bateria
La tabla 6-6 describe la sintaxis de los comandos omreport de la bateria.

Tabla 6-6. Comandos omreport de la bateria

Niveles de comando Pares opcionales nombre=valor Uso
requeridos (1, 2, 3)

omreport storage battery Muestra todas las baterias que hay en todos los controladores del sistema.

(Algunos controladores no tienen baterias.)

controller=id Muestra la bateria en el controlador especificado.

donde id es el nimero de controlador. Por
ejemplo: controller=0

omreport: Estado de los conectores

La tabla 6-7 describe la sintaxis de los comandos omreport del conector.




Tabla 6-7. Comandos omreport del conector

Niveles de comando
requeridos (1, 2, 3)

Pares opcionales nombre=valor

Uso

connector

omreport storage

Muestra todos los conectores presentes en todos los controladores del sistema.

NOTA: Este comando sélo funciona cuando se especifica la identificacién del

controlador.

controller=id

Por ejemplo: controller=0

donde id es el nimero de controlador.

Muestra el conector en el controlador especificado.

controller=id

Por ejemplo: controller=0

connector=id

ejemplo: connector=0

donde id es el nimero de controlador.

donde id es el nimero de conector. Por

Muestra informacion para el conector especificado en el controlador.

NOTA: Cuando los conectores estan conectados al gabinete en modo de ruta
redundante, el nombre del conector aparece como Conector légico.

omreport: Estado del gabinete

La tabla 6-8 describe la sintaxis de los comandos omreport del gabinete.

Tabla 6-8. Comandos omreport del gabinete

Niveles de
comando
requeridos (1, 2,

3)

Pares opcionales nombre=valor

omreport storage
enclosure

Muestra la informacion de
propiedad de todos los gabinetes
conectados al sistema.

SAS: controller=0 enclosure=1:2.

controller=id enclosure=<IDENTIFICACION DEL GABINETE>

donde id es el nimero de controlador e <IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> es la identificacion del
gabinete. Ejemplo para controladores SCSI: controller=0 enclosure=2. Ejemplo para controladores

Muestra el gabinete especificado y
sus componentes.

omreport: Estado de la sonda de temperatura
La tabla 6-9 describe la sintaxis de los comandos omreport de la sonda de temperatura

Tabla 6-9. Comandos omreport de la sonda de temperature

Niveles de
comando
requeridos

(1, 2,3)y par
nombre=valor

Pares opcionales nombre=valor

omreport storage
enclosure

Muestra la informacion de
propiedad de todos los
gabinetes conectados

al sistema.

controller=id enclosu re=<IDENTIFICAC16N_DEL_GABINETE> info=temps

Muestra las sondas de
temperaturas para el gabinete

donde id es el nimero de controlador y <IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> es la identificacién del | @sPecificado.

gabinete. Ejemplo para controladores SCSI: controller=0 enclosure=2 info=temps. Ejemplo para
controladores SAS: controller=0 enclosure=1:2 info=temps.

controller=id enclosure= <IDENTIFICACI(’)N_DEL_GABINETE>

info=temps index=n

donde id es el nimero de controlador, <IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> es el nimero de
gabinete y "n" es el nimero de una sonda de temperatura. Por ejemplo: controller=0 enclosure=2

info=temps index=1

Muestra las sondas de
temperaturas para el gabinete
especificado.




omreport: Estado del ventilador

La tabla 6-10 describe la sintaxis de los comandos omreport del ventilador

Tabla 6-10. Estado del ventilador con omreport

Niveles de comando
requeridos (1, 2,3) y
par nombre=valor

Pares opcionales nombre=valor

omreport storage
enclosure

Muestra la informacién de
propiedad de todos los
gabinetes conectados al
sistema.

controller=id enclosure= <IDENTIFICACIéN_DEL_GABIN ETE>
info=fans

donde id es el nimero de controlador e IDENTIFICACION_DEL_GABINETE es el nimero de
gabinete.
Por ejemplo: controller=0 enclosure=2

NOTA: Para los controladores SCSI, la identificacién especificada en
enclosure=<IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> es el nimero del conector y para los controladores
SCSI conectados en serie (SAS), la identificacion es Niumero_del_conector:Indice_del_gabinete.

Muestra los ventiladores del
gabinete especificado.

controller=id enclosure=<IDENTIFICACION_DEL_GABINETE>
info=fans index=n

donde id es el numero de controlador, IDENTIFICACION_DEL_GABINETE es el nimero de gabinete
y "n" es el nimero de un ventilador.
Por ejemplo: controller=0 enclosure=2 info=fans index=1

Muestra el ventilador
especificado.

omreport: Estado del suministro de energia

La tabla 6-11 describe la sintaxis de los comandos omreport de suministro de energia

Tabla 6-11. Comandos omreport de suministro de energia

Niveles de comando
requeridos (1, 2, 3) y par
nombre=valor

Pares opcionales nombre=valor

omreport storage enclosure

Muestra la informacién de propiedad
de todos los gabinetes conectados al
sistema.

controller=id enclosure=< IDENTIFICACIéN_DE L_GABINETE>
info=pwrsupplies

donde id es el nimero de controlador y IDENTIFICACION_DEL_GABINETE es el
numero de gabinete.
Por ejemplo: controller=0 enclosure=2

Muestra los suministros de energia
del gabinete especificado.

controller=id enclosure=<IDENTIFICACION_DEL_GABINETE>
info=pwrsupplies index=n

donde id es el nimero de controlador, IDENTIFICACION_DEL_GABINETE es el
nimero de gabinete y "n" es el niUmero de un suministro de energia.
Por ejemplo: controller=0 enclosure=2 info=pwrsupplies index=1

Muestra el suministro de energia
especificado.

omreport: Estado de EMM

4 NOTA: El estado de los

moédulos EMM aparece como degradado si el firmware de los médulos EMM no coincide.

La tabla 6-12 describe la sintaxis de los comandos omreport de EMM

Tabla 6-12. Comandos omreport de EMM

Niveles de comando
requeridos (1, 2, 3) y par
nombre=valor

Pares opcionales nombre=valor

omreport storage enclosure

sistema.

Muestra la informacién de propiedad de
todos los gabinetes conectados al




controller=id enclosure=<IDENTIFICACION_DEL_GABINETE>
info=emms

nGmero de gabinete.
Por ejemplo: controller=0 enclosure=2

donde id es el nimero de controlador e IDENTIFICACION_DEL_GABINETE es el

Muestra los médulos de administracion de
gabinete (EMM) que hay en el gabinete
especificado.

controller=id enclosure:<IDENTIFICACIéN_DEL_GABINETE>
info=emms index=n

donde id es el nimero de controlador, IDENTIFICACION_DEL_GABINETE es el
nimero de gabinete y "n" es el nimero de un EMM.

Por ejemplo: controller=0 enclosure=2

info=emms index=1

Muestra los médulos EMM especificados.

omreport: Estado del disco fisico

La tabla 6-13 describe la sintaxis de los comandos omreport del disco fisico

Tabla 6-13. Comandos omreport del disco fisico

Niveles de comando
requeridos (1, 2,3) y
par nombre=valor

Pares opcionales nombre=valor

omreport storage pdisk

controller=id

donde id es el nUmero de controlador. Por ejemplo: controller=0

Muestra todos los discos fisicos conectados
al controlador especificado.

NOTA: Si un disco fisico se reemplaza con
otro disco como parte de la operacion de
reemplazo de miembro, el estado del disco
fisico se mostrara como Repl aci ng (En
reenpl azo) .

connector=id

donde id es el niimero de conector. Por ejemplo: connector=1

Muestra todos los discos fisicos conectados
al conector especificado en el controlador.

vdisk=id

donde id es el nimero del disco virtual. Por ejemplo:
vdisk=1

Muestra todos los discos fisicos que se
incluyen en el disco virtual especificado del
controlador.

pdisk=Identificacién_del_conector : Identificacién_del_destino |
cacion_del_conector : Identificacion_del_gabinete :
Identificacion_de_la_ranura

donde Identificacién_del_conector : Identificacion_del_destino es el nGmero del
conector y el nUmero del disco fisico, e Identificacién_del_conector :
Identificacion_del_gabinete : Identificacion_de_la_ranura es el nimero de conector, el
ndmero de gabinete y el nimero de ranura.

Por ejemplo: pdisk=0:2 o pdisk=0:1:2

Muestra el disco fisico especificado en el
conector en el controlador.

omreport: Estado del disco virtual

La tabla 6-14 describe la sintaxis de los comandos omreport del disco virtual

Tabla 6-14. Comandos omreport del disco virtual

Niveles de comando
requeridos (1, 2, 3)

Pares opcionales nombre=valor Uso

omreport storage vdisk

Muestra la informacion de propiedad de todos los discos
virtuales en todos los controladores.

controller=id
especificado.

donde id es el nimero de controlador. Por ejemplo: controller=0.

Muestra todos los discos virtuales en el controlador

controller=id vdisk=id

donde id es el numero de controlador y el nimero de disco
virtual. Por ejemplo: controller=0 vdisk=1.

Muestra el disco virtual especificado en el controlador.

omconfig: Comandos globales




Las siguientes secciones muestran la sintaxis de los comandos omconfig que se requieren para ejecutar los comandos globales. Cuando se ejecutan, estos
comandos se aplican a todos los controladores. Estos comandos globales también corresponden a las tareas globales que se ofrecen en la subficha
Informacién/Configuraciéon del objeto de la vista del arbol de almacenamiento.

Tabla 6-15. omconfig: Comandos globales

Niveles de comando requeridos (1, 2, 3) | Pares opcionales nombre=valor

omconfig storage globalinfo

action=enablests

action=disablests

action=globalrescan

action=setprotectionpolicies type=ghs o dhs

omconfig: Activacion del apagado térmico inteligente global

De manera predeterminada, el sistema operativo y el servidor se apagan cuando los gabinetes PV220S y PV221S alcanzan una temperatura critica de 0 °C o
50 °C. Sin embargo, si ha implementado la redundancia de conector en los gabinetes PV220S y PV221S, puede especificar que sdlo se apague el gabinete y
no el sistema operativo ni el servidor, cuando el gabinete alcance una temperatura critica de 0 °C o0 50 °C. A la especificacion de que sélo se apague el
gabinete durante temperaturas excesivas se le conoce como Apagado térmico inteligente. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para obtener mas
informacién sobre el apagado térmico inteligente.

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para activar el apagado térmico inteligente.

Sintaxis completa

ontonfig storage globalinfo action=enabl ests

Ejemplo de la sintaxis

La sintaxis del comando omconfig para activar el apagado térmico no requiere que especifique la identificacion de un controlador ni la de un gabinete. Para
activar el apagado térmico, introduzca lo siguiente:

ontonfig storage gl obalinfo action=enabl ests

ﬂ NOTA: Puede usar el comando omreport storage globalinfo para determinar si el apagado térmico inteligente estd actualmente activado o
desactivado. El estado del apagado térmico inteligente también se muestra en la interfaz grafica del usuario de Server Administrator. Para localizar este
estado, seleccione el objeto Almacenamiento y la ficha Informacién/Configuracion.

omconfig: Desactivacion del apagado térmico inteligente global

Si ha activado el apagado térmico inteligente previamente utilizando el comando omconfig, puede desactivar el apagado térmico inteligente y hacer que el
sistema regrese a la configuracion predeterminada. Cuando el apagado térmico se desactiva, el sistema operativo y el servidor se apagan cuando los
gabinetes PV220S y PV221S alcanzan una temperatura critica de 0 °C o 50 °C.

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para desactivar el apagado térmico inteligente para todos los controladores.

Sintaxis completa

ontonfig storage gl obalinfo action=di sabl ests

Ejemplo de la sintaxis

La sintaxis del comando omconfig para desactivar el apagado térmico no requiere que especifique la identificaciéon de un controlador ni la de un gabinete.
Para desactivar el apagado térmico, introduzca lo siguiente:

ontonfig storage globalinfo action=disabl ests

ﬁ NOTA: Puede usar el comando omreport storage globalinfo para determinar si el apagado térmico inteligente estd actualmente activado o
desactivado. El estado del apagado térmico inteligente también se muestra en la interfaz grafica del usuario de Server Administrator. Para localizar este
estado, seleccione el objeto Almacenamiento y la ficha Informacion/Configuracion.

omconfig: Reexploracion global de controladores

Use la sintaxis del comando omconfig a continuacion para reexplorar todos los controladores del sistema. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para
obtener mas informacion sobre la reexploracion global de controladores.



Sintaxis completa

ontonfig storage gl obalinfo action=gl obal rescan

Ejemplo de la sintaxis

La sintaxis del comando omconfig para reexplorar todos los controladores del sistema no requiere que se especifique una identificacion de controlador. Para
realizar una reexploracién global de todos los controladores, introduzca lo siguiente:

ontonfig storage globalinfo action=global rescan

ﬂ NOTA: La reexploracion global no se admite en controladores SCSI o SAS que no sean RAID. Reinicie el sistema para que los cambios de configuracién
en los controladores SCSI no RAID sean visibles.

omconfig: Establecer la politica de proteccion de repuestos dinamicos

Use la siguiente sintaxis del comando omconfig para configurar la politica de proteccion de repuestos dinamicos para los repuestos dindamicos dedicados o
globales. Vea la Guia del usuario de Dell OpenManage Server Administrator Storage Management para obtener mas informacion sobre cémo configurar la politica
de proteccion de repuestos dindmicos.

Sintaxis completa

Para configurar la politica de proteccidn de repuestos dindmicos dedicados, escriba:

ontonfig storage globalinfo action=setprotectionpolicies type=dhs raid=<rl1 | r5| r6 | r10 | r50 | r60 | all> hscount=<1-16> warnl evel =<0- 3>
donde hscount es el nimero de repuestos dindmicos que se asignaran al disco virtual.

ywarnl evel es el nivel de gravedad que desea asignar a la alerta generada, en caso de violacién de la politica. Use hscount =0 war nl evel =0 para restablecer la
politica de proteccion de repuestos dinamicos para el nivel RAID.

Para configurar la politica de proteccion de repuestos dinamicos globales, escriba:

ontonfig storage gl obalinfo action=setprotectionpolicies type=ghs hscount=<1-16>
war nl evel =<0- 3> i ncl udeghsi nvdst at e=<yes | no>

donde hscount es el nimero de repuestos dinamicos que se asignaran al disco virtual.

ywarnl evel es el nivel de gravedad que desea asignar a la alerta generada, en caso de violacion de la politica. Use hscount =0 war nl evel =0 para restablecer la
politica de proteccion de repuestos dindmicos para el nivel RAID.

omconfig: Comandos de controlador

Las siguientes secciones muestran la sintaxis de los comandos omconfig que se requieren para ejecutar tareas del controlador.

A PRECAUCION: omconfig storage controller action=resetconfig controller=id restablece la configuracién del controlador. El restablecimiento de la
configuracion del controlador destruye permanentemente todos los datos contenidos en todos los discos virtuales conectados al controlador. La
particion de inicio o de sistema que reside en estos discos virtuales sera destruida.

Tabla 6-16. omconfig: Comandos del controlador

Niveles de Pares opcionales nombre=valor
comando
requeridos (1, 2,
3)

omconfig storage
controller

action=rescan controller=id

action=enablealarm controller=id

action=disablealarm controller=id

action=quietalarm controller=id

action=testalarm controller=id

action=resetconfig controller=id [force=yes]

action=createvdisk controller=id raid=<c| r0| r1| ric| r5|r6| r10]| r50|r60> size=<nGmero | max | min>
pdisk=<IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FISICO> [stripesize=< 2kb| 4kb| 8kb| 16kb| 32kb| 64kb| 128kb>] [cachepolicy=<d | c>]
[diskcachepolicy=<disabled | enabled>] [readpolicy=<ra| nra| ara| rc| nrc>] [writepolicy=<wb | wt | wc | nwc | fwb>]
[name=<cadena>] [spanlength=<n>] | [secureflag=yes]




NOTA: Para los controladores SAS con RAID 10 que tengan versiones de firmware 6.1 y posteriores, spanl engt h es un parametro
opcional (valor predeterminado=2).

action=createsecuritykey controller=id keyid=keyid passphrase=<cadena de frase de contrasefia>

action=changesecuritykey controller=id keyid=<keyid> passphrase=<frase_de_contrasefia>
oldpassphrase=<frase_de_contrasefia_anterior>

action=deletesecuritykey controller=id
action=importsecureforeignconfig controller=id passphrase=<frase_de_contrasefia>
action=setrebuildrate controller=id

rate=<0 a 100>

action=setbgirate controller=id

rate=<0 a 100>

action=setreconstructrate controller=id

rate=<0 a 100>

action=setcheckconsistency controller=id

rate=<0 a 100>

action=exportlog controller=id

action=importforeignconfig controller=id

action=importrecoverforeignconfig controller=id

action=clearforeignconfig controller=id

action=setpatrolreadmode controller=id

mode=manual | auto | disable

action=startpatrolread controller=id

action=stoppatrolread controller=id

omconfig storage action=setchangecontrollerproperties controller=<identificacién> abortcheckconsistencyonerror=<enabled/disabled>

controller allowreplacemember=<enabled/disabled> loadbalance=<auto/disabled> autoreplacememberonpredictivefailure=<enabled/disabled>
(continuacién) bgirate=<porcentaje> reconstructrate=<porcentaje> rebuildrate=<porcentaje> checkconsistencyrate=<porcentaje>
clearredundantpath=disabled

action=discardpinnedcache controller=id force=e|d

omconfig: Reexplorar el controlador

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para reexplorar un controlador. Consulte la ayuda en linea de Dell OpenManage para obtener mas
informacidn sobre la reexploracion del controlador.

Sintaxis completa
ontonfig storage controller action=rescan controller=id

donde id es el nimero de controlador segun lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para reexplorar el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage controller action=rescan control | er=1
NOTA: La reexploracion de controlador no se admite en los controladores SAS ni en los de SCSI no RAID. Reinicie el sistema para que los cambios de
configuracion en los controladores SCSI no RAID sean visibles.

omconfig: Activar la alarma del controlador

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para activar la alarma del controlador. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para obtener mas
informacién acerca de la activacion de la alarma del controlador.

Sintaxis completa

ontonfig storage control |l er action=enabl eal arm control | er=id



donde id es el nimero de controlador segln lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para activar la alarma en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage control |l er action=enabl eal arm controller=1

omconfig: Desactivar la alarma del controlador

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para desactivar la alarma del controlador. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para obtener mas
informacion acerca de la desactivacion de la alarma del controlador.

Sintaxis completa
ontonfig storage control | er action=di sabl ealarmcontroller=id

donde id es el niUmero de controlador segun lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para desactivar la alarma en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage control | er action=di sabl eal arm control | er=1

omconfig: Silenciar la alarma del controlador

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para silenciar una alarma activada del controlador. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para
obtener mas informacién acerca de cémo silenciar la alarma del controlador.

Sintaxis completa
ontonfig storage control |l er action=quietalarmcontroller=id

donde id es el nimero de controlador segln lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para silenciar la alarma en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage controll er action=quietalarmcontroller=1

omconfig: Probar la alarma del controlador

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para probar el funcionamiento de la alarma del controlador. La alarma sonara durante aproximadamente
dos segundos. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para obtener mas informacion acerca de coémo probar la alarma del controlador.

Sintaxis completa
ontonfig storage controller action=testalarmcontroller=id

donde id es el nimero de controlador segun lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para probar la alarma en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage controller action=testalarmcontroller=1



omconfig: Restablecer la configuracion del controlador

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para restablecer la configuracion del controlador.

A PRECAUCION: El restablecimiento de una configuracién destruye permanentemente todos los datos contenidos en todos los discos virtuales
conectados al controlador. La particion de inicio o de sistema que reside en estos discos virtuales sera destruida. Es posible que reciba un
mensaje de advertencia si este comando ocasiona la eliminacion de la particion de inicio o de sistema. Sin embargo, este mensaje de advertencia

no se genera en todos los casos. Aseglrese de que no esta eliminando la particién de inicio o de sistema ni otros datos vitales al usar este
comando.

Sintaxis completa
ontonfig storage controll er action=resetconfig controller=id
donde id es el nimero de controlador segun lo informa el comando omreport storage controller.

En algunas circunstancias, es posible que reciba un mensaje de advertencia si este comando elimina la particién de inicio o de sistema. Puede suprimir esta
advertencia utilizando el parametro force=yes. En este caso, la sintaxis es la siguiente:

ontonfig storage controller action=resetconfig controller=id force=yes

Ejemplo de la sintaxis
Para restablecer la configuracion en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage controll er action=resetconfig controller=1

omconfig: Crear un disco virtual
La Ayuda en linea de Dell OpenManage proporciona informacion adicional acerca de la creacion de discos virtuales.
La sintaxis de omconfig para la creacion de un disco virtual tiene varios parametros. Debe especificar los siguientes parametros:

1 Controlador (controller=id)
1 Nivel RAID (raid=<c]| r0] r1]| ric| r5|r6] r10] r50|r60>)

1 Tamafio (size=<number | max | min>)

El disco fisico se especifica mediante alguna de las siguientes opciones:

Para controladores SCSI, SATAy ATA
pdisk=conector:Identificacién_del_gabinete:Identificacion_del_puerto

donde conector:Identificacién del gabinete:Identificacidn del puerto es el nimero de conector, el nimero de gabinete y el nimero de puerto.
Por ejemplo pdi sk=0: 1: 2

Para controladores SAS

pdisk=conector:Identificacion_del_destino

donde conector:Identificacién del destino es el nimero de conector y el nimero de disco fisico. Por ejemplo: pdi sk=0: 2
Storage Management proporciona valores predeterminados para todos los demas parametros que usted no especifique.

Para crear un disco virtual seguro, especifique secur ef | ag=yes. Los discos virtuales seguros sdlo se pueden crear con unidades SED.

Sintaxis completa

omconfig storage controller action=createvdisk controller=id raid=<c| r0| rl| rlc| r5| r6| rl0| r50 |r60> size=<nUmero | max | min>
pdisk=<IDENTIFICACION DEL DISCO FISICO> [stripesize=< 2kb| 4kb| 8kb| 16kb| 32kb| 64kb| 128kb>] [cachepolicy=<d | c>]

[ di skcachepol i cy=<di sabl ed | enabl ed>][readpolicy=<ra | nra | ara | rc| nrc>] [witepolicy=<wb| wt| wc|] nwc | fwb>] [name=<cadena>]
[ spanl engt h=<n>] | [secureflag=yes]

ﬁ NOTA: Si esta configurando RAID para controladores SAS con versiones de firmware 6.1 y posteriores, spanl engt h es un pardmetro opcional (valor
predeterminado=2). spanl engt h debe ser un niimero par y debe ser menor o igual que la mitad del nimero de discos fisicos especificados en el
pardmetro si ze.



Especificacion de los parametros para crear y reconfigurar un disco virtual

Las siguientes secciones indican cdmo especificar los parametros de omconfig storage controller action=createvdisk.
Parametro controller=id (se requiere)

Pardmetro raid=<c| r0| r1| ric| r5|r6| r10| r50| r60> (se requiere)

Pardmetro size=<number | max | min> (se requiere)

Parametro pdisk=<conector:Identificacién_del_destino,conector:Identificacion_del_destino,..... > (se requiere)
Parametro [stripesize=< 2kb| 4kb| 8kb| 16kb| 32kb| 64kb| 128kb>] (opcional)

Parametro [cachepolicy=<d | c>] (opcional)

Pardmetro [readpolicy=<ra| nra| ara| rc| nrc>] (opcional)

Parametro [writepolicy=<wb| wt| wc| nwc | fwb>] (opcional)

Pardmetro [name=<cadena>] (opcional)

Parametro [spanlength=<n>] (opcional)

Parametro controller=id (se requiere)

Indique la identificacion del controlador segun la informa el comando omreport storage controller. Por ejemplo:

control | er=2

Parametro raid=<c| r0| r1| ric| r5|r6| r10| r50| r60> (se requiere)

Utilice el pardmetro raid=<c]| rO| r1] ric| r5] r6 | r10] r50] r60> para especificar la concatenacién o un nivel RAID para un disco virtual. Los distintos tipos
de controladores admiten diferentes niveles RAID. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para obtener mas informacion acerca de los niveles RAID
admitidos por un controlador y para obtener informacién general sobre los niveles RAID y la concatenacion. La tabla 6-17 indica cémo especificar el parametro
raid=n para cada nivel RAID y concatenacién.

Tabla 6-17. Nivel RAID y concatenacion

Nivel RAID o concatenacioén | Especificacion del parametro raid=n
RAID O raid=r0

RAID 1 raid=rl1

RAID 5 raid=r5

RAID 6 raid=ré

RAID 10 raid=r10

RAID 50 raid=r50

RAID 60 raid=r60

RAID 1 concatenado raid=rilc

Concatenacién raid=c

Parametro size=<number | max | min> (se requiere)
La tabla 6-18 indica cémo especificar el pardmetro size=<number | max | min>.

Tabla 6-18. Parametro size

Parametro size=<number | max | Descripcion
| min> (se requiere)

size=<n> Utilice esta especificacion para indicar un tamafio especifico para el disco virtual. El tamafio del disco virtual se puede
definir como b (bytes), m (megabytes) o g (gigabytes). Por ejemplo, size=500m indica que el disco virtual debe ser de
500 MB.

size=max Para crear un disco virtual del tamafio maximo posible, especifique size=max. Al crear un disco virtual RAID 50, este

parametro se debe especificar como size=max.

size=min Para crear un disco virtual del tamafio minimo posible, especifique size=min.

PDISKID=<conector:Identificacion_del_gabinete:Identificacion_del_puerto | conector:Identificacion_del_destino>



Use este parametro para especificar los discos fisicos que se incluiran en el disco virtual.

Al reconfigurar un disco virtual, se deben especificar todos los discos fisicos que seran incluidos en el disco virtual reconfigurado. La especificacion del disco
fisico se aplica a los discos fisicos que estaban en el disco virtual original y que seguirdn estando en el disco virtual reconfigurado y a cualquier disco fisico
nuevo que se agregue al disco virtual reconfigurado. Algunos controladores permiten quitar un disco fisico de un disco virtual. En este caso, no especifique el
disco fisico que se debe quitar.

El parametro pdisk—<IDENTIFICACIC')N_DEL_DISCO_FfSICO> indica un disco fisico especificando ya sea
conector:Identificacién_del_gabinete:Identificacion_del_puerto or conector:Identificacion_del_destino.

stripesize=< 2kb| 4kb| 8kb| 16kb| 32kb| 64kb| 128kb>] (opcional)
Los distintos tipos de controladores admiten diferentes tamafios de seccidén. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para obtener mas informacion
acerca de los tamafios de seccién admitidos por los controladores. Todos los tamafios de seccidn se especifican en kilobytes. Por ejemplo, para especificar 128

KB como el tamafio de la seccidn, introduzca:

stripesi ze=128kb

Parametro [cachepolicy=<d | c>] (opcional)

Los distintos tipos de controladores admiten diferentes politicas de caché. La tabla 6-19 indica como especificar el pardmetro [cachepolicy=<d | c>] para
cada una de las politicas de caché.

Tabla 6-19. Parametros de la politica de caché

Politica de caché | Especificacion del parametro cachepolicy=d | c

E/S directa cachepolicy=d

E/S de caché cachepolicy=c

Parametro [diskcachepolicy=<disabled | enabled>] (opcional)

Los distintos tipos de controladores admiten distintas politicas de caché de disco. La siguiente tabla indica como especificar el parametro
[diskcachepolicy=<disabled | enabled>] para cada una de las politicas de caché.

Politica de caché de disco | Especificacion del parametro diskcachepolicy

Desactivado diskcachepolicy=disabled

Activado diskcachepolicy=enabled

Parametro [readpolicy=<ra| nra| ara| rc| nrc>] (opcional)

Los distintos tipos de controladores admiten diferentes politicas de lectura. La tabla 6-20 indica coémo especificar el pardmetro [readpolicy=<ra| nra| ara] rc|
nrc>] para cada una de las politicas de lectura.

Tabla 6-20. Parametros de las politicas de lectura

Politica de lectura Especificacion del parametro readpolicy=ra | ara | nra | rc | nrc

Lectura anticipada readpolicy=ra

Lectura anticipada adaptativa | readpolicy=ara

Sin lectura anticipada readpolicy=nra
Caché de lectura readpolicy=rc
Sin caché de lectura readpolicy=nrc

Parametro [writepolicy=<wb| wt| wc| nwc>] (opcional)

Los distintos tipos de controladores admiten diferentes politicas de escritura. La tabla 6-21 indica como especificar el parametro [writepolicy=<wb]| wt| wc]|
nwec | fwb>] para cada una de las politicas de escritura.

Tabla 6-21. Parametros de la politica de escritura

Politica de escritura Especificacion del parametro writepolicy=wb | wt | wc | fwb | nwc



Caché de escritura no simultanea | writepolicy=wb
Caché de escritura simultanea writepolicy=wt
Caché de escritura writepolicy=wc
Forzar escritura no simultanea writepolicy=fwb
Sin caché de escritura writepolicy=nwc

Parametro [name=<cadena>] (opcional)
Utilice este parametro para especificar un nombre para el disco virtual. Por ejemplo:

nane=Di scoVirtual 1

ﬂ NOTA: El controlador CERC SATA 1.5/2s no le permite especificar un nombre de disco virtual. Se creara el disco virtual con un nombre predeterminado.

Parametro [spanlength=<n>] (se requiere para RAID 50 y RAID 60, y es opcional para RAID 10)

Utilice este parametro para especificar el nimero de discos fisicos que se incluirdn en cada seccion. Este parametro sélo se aplica a los discos virtuales RAID
50. Si no va a crear un disco virtual RAID 50, no especifique este parametro. Por ejemplo:

spanl engt h=3

Para RAID 10 en controladores SAS con versiones de firmware 6.1 y posteriores, spanlength es opcional. Ademds, ahora usted puede especificar spanlength
como un ndmero par con un maximo de 8 tramos con 32 discos fisicos cada uno. Por ejemplo:

omconfig storage controller action=createvdisk controller=1 raid=r10 size=min pdisk=1:1:0,1:1:1,1:1:3,1:1:4,1:1:6,1:1:7,1:1:8,1:1:9 spanlength=4

Ejemplo de la sintaxis

Por ejemplo, es posible que desee crear un disco virtual RAID 5 en un controlador PERC 3/QC. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para obtener
informacién sobre las politicas de lectura, de escritura y de caché admitidas por este controlador. Por ejemplo, para crear un disco virtual con las siguientes
politicas de lectura, de escritura y de caché:

1 Lectura anticipada
1 Actualizacién simultdnea de la memoria caché y de la memoria principal

1 E/S de caché

El disco virtual serd de 500 MB con un tamafio de la seccién de 16 KB. El nombre del disco virtual serd vd1 y residira en el conector 0 del controlador 1. Como
el disco virtual serd un RAID 5, se requieren por lo menos tres discos fisicos. En este ejemplo, usted especifica cuatro discos fisicos. Estos son los discos
fisicos del 0 al 3.

Para crear el disco virtual descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage control |l er action=createvdi sk controller=1 raid=r5 si ze=500m pdi sk=0: 0, 0: 1, 0: 2, 0: 3 stri pesi ze=16kb cachepol i cy=c
readpol i cy=ra writepolicy=wt

Los Unicos parametros que requieren especificacion son los correspondientes al controlador, el nivel RAID, el tamafo del disco virtual y la seleccion del disco
fisico. Storage Management proporciona valores predeterminados para todos los demas parametros no especificados.

omconfig: Establecer el porcentaje de recreacion del controlador

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para establecer el porcentaje de recreacion del controlador:

Sintaxis completa
ontonfig storage controller action=setrebuildrate controller=id rate=<0 a 100>

donde id es el niUmero de controlador segun lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para establecer el porcentaje de recreacion del controlador 1 en 50, introduzca:

ontonfig storage controll er action=setrebuildrate controller=1 rate=50

omconfig: Establecer el porcentaje de inicializacion de segundo plano



Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para establecer el porcentaje de inicializacion de segundo plano.

Sintaxis completa
ontonfig storage controller action=sethgirate controller=id rate=<0 to 100>

donde id es el nimero de controlador segun lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para establecer el porcentaje de inicializacién en segundo plano del controlador 1 en 50, introduzca:

ontonfig storage controller action=setbgirate controller=1 rate=50

omconfig: Establecer del porcentaje de reconstruccion

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para establecer el porcentaje de reconstruccidn.

Sintaxis completa
ontonfig storage control |l er action=setreconstructrate controller=id
rate=<0 a 100>

donde id es el nimero de controlador segln lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para establecer el porcentaje de reconstruccion del controlador 1 en 50, introduzca:
ontonfig storage controller action=setreconstructrate controller=1

rat e=50

omconfig: Establecer el porcentaje de revision de congruencia

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para establecer el porcentaje de revisién de congruencia.

Sintaxis completa
ontonfig storage controller action=setcheckconsistency controller=id
rate=<0 a 100>

donde id es el nimero de controlador segun lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para establecer el porcentaje de revision de congruencia del controlador 1 en 50, introduzca:
ontonfig storage control |l er action=setcheckconsistency control|ler=1

rat e=50

omconfig: Exportar el registro del controlador

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para exportar el registro del controlador a un archivo de texto. Consulte la Ayuda en linea de Dell
OpenManage para obtener més informacion acerca del archivo de registro exportado.

Sintaxis completa



ontonfig storage controller action=exportlog controller=id

donde id es el niUmero de controlador segun lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para exportar el registro en el controlador 1, introduzca:
ontonfig storage control |l er action=exportlog controller=1

De manera predeterminada, el archivo de registro se exporta a C:\WINNT o a C:\Windows en los sistemas Microsoft® Windows® (segun la version de
Windows que se utilice) y a /var/log en todos los sistemas Linux.

En funcion del controlador, el nombre del archivo de registro serd afa_<mmdd=>.log o Isi_<mmdd=>.log, donde <mmdd> es el mes y el dia. Consulte la Ayuda
en linea de Dell OpenManage para obtener mas informacion acerca del archivo de registro del controlador.

NOTA: El comando de exportacion del archivo de registro no se admite en los controladores PERC 2/SC, 2/DC, 4/IM, CERC ATA 100/4ch y CERC SATA
1.5/2s.
omconfig: Importar la configuracion ajena

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para importar todos los discos virtuales que residen en los discos fisicos recién conectados al controlador.

Sintaxis completa
ontonfig storage controller action=inportforeignconfig controller=id

donde id es el numero de controlador segun lo informa el comando omreport storage controller.

ﬂ NOTA: Este comando sélo se admite en la version 5.0.x del firmware.

Ejemplo de la sintaxis
Para importar configuraciones ajenas en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage controller action=inportforeignconfig controller=1

omconfig: Importar/recuperar la configuracion ajena

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para importar y recuperar todos los discos virtuales que residen en los discos fisicos recién conectados al
controlador.

Sintaxis completa
ontonfig storage control |l er action=inportrecoverforeignconfig controller=id

donde id es el nimero de controlador segun lo informa el comando omreport storage controller.

ﬂ NOTA: Este comando sdlo se admite en la version 5.1.1 del firmware.

Ejemplo de la sintaxis
Para importar y recuperar configuraciones ajenas en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage control |l er action=inportrecoverforeignconfig controller=1

omconfig: Borrar la configuracion ajena

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para borrar o eliminar todos los discos virtuales que residen en los discos fisicos recién conectados al
controlador.

Sintaxis completa

ontonfig storage control |l er action=clearforeignconfig controller=id



donde id es el nimero de controlador segln lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para borrar configuraciones ajenas en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage control |l er action=clearforeignconfig control | er=1

omconfig: Establecer el modo de lectura de patrullaje

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para establecer el modo de lectura de patrullaje para el controlador.

Sintaxis completa
ontonfig storage control |l er action=setpatrol readnode controller=id
node=manual | aut o| di sabl e

donde id es el nimero de controlador segun lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para establecer la lectura de patrullaje en modo manual en el controlador 1, introduzca:
ontonfig storage control | er action=setpatrol readnode control | er=1

node=manual

omconfig: Iniciar la lectura de patrullaje

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para comenzar la tarea de lectura de patrullaje en el controlador.

Sintaxis completa
ontonfig storage controller action=startpatrolread controller=id

donde id es el nimero de controlador segun lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para iniciar la tarea de lectura de patrullaje en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage controller action=startpatrolread control |l er=1

& NOTA: Para poder comenzar la lectura de patrullaje, el modo de lectura de patrullaje actual debe estar establecido como Manual .

omconfig: Detener la lectura de patrullaje

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para detener la tarea de lectura de patrullaje en el controlador.

Sintaxis completa
ontonfig storage controller action=stoppatrolread controller=id

donde id es el nimero de controlador segun lo informa el comando omreport storage controller.

Ejemplo de la sintaxis
Para detener la tarea de lectura de patrullaje en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage control |l er action=stoppatrolread control |l er=1



ﬂ NOTA: Para poder detener la lectura de patrullaje, el modo de lectura de patrullaje actual debe estar establecido como Manual .

omconfig: Cambiar las propiedades del controlador

Utilice el siguiente comando omconfig para cambiar cualquiera o todas las propiedades del controlador siguientes.

Sintaxis completa

ontonfig storage controll er action=setchangecontrollerproperties controller=<id> abortcheckconsi st encyonerror=<enabl ed/ di sabl ed>
al | owr epl acenenber =<enabl ed/ di sabl ed> | oadbal ance=<aut o/ di sabl ed> aut or epl acenenber onpr edi cti vef ai | ur e=<enabl ed/ di sabl ed> bgi r at e=<por cent aj e>
reconstructrate=<porcentaj e> rebui | drat e=<por cent aj e> checkconsi st encyr at e=<por cent aj e> cl ear r edundant pat h=di sabl ed

Ejemplo de la sintaxis
Para activar la operacion de reemplazo de miembro, introduzca:

ontonfig storage control | er action=setchangecontrollerproperties allow epl acenenber =enabl ed

omconfig: Disco virtual de almacenamiento

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig storage para reemplazar un disco fisico que forma parte de un disco virtual con otro disco fisico.

Sintaxis completa

omconfig storage vdisk action=replacememberdisk controller=id vdisk=id source=<IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FiSICO>
destination=<IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FiSICO>

donde IDENTIFICACION DEL DISCO_FISICO se especifica como :

pdi sk=conector:Identificacién del gabinete:Identificacién_del puerto

Ejemplo de la sintaxis
Para reemplazar el disco fisico (DF1) con otro disco fisico (DF2), introduzca:

ontonfig storage vdi sk action=repl acemenberdi sk control | er=0 vdi sk=1 source=DF1 desti nati on=DF2

omconfig: Controlador de almacenamiento

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig storage para descartar la caché fija en el controlador.

Sintaxis completa

ontonfig storage controller action=di scardpi nnedcache
controller=id force=enabled/disabled

Si establece f or ce=enabl ed, la caché se descartara independientemente de si el controlador detecta un disco virtual externo o fuera de linea.

Ejemplo de la sintaxis
Para descartar la caché fija, introduzca:

ontonfig storage control |l er action=di scardpi nnedcache controller=id force=enabl ed

A PRECAUCION: Al descartar la caché fija se pueden perder datos. Dell recomienda ejecutar este comando utilizando la opcién force=disabled.



omconfig: Comandos de disco virtual

Las siguientes secciones proporcionan la sintaxis de los comandos omconfig que se requieren para ejecutar tareas de los discos virtuales.

A PRECAUCION: El comando omconfig storage vdisk action=deletevdisk controller=id vdisk=id elimina un disco virtual. La eliminacién de un disco
virtual destruye toda la informacién, incluso los sistemas de archivos y los volimenes que residen en el disco virtual.

Tabla 6-22. omconfig: Administrar los comandos para discos virtuales

Niveles de comando
requeridos (1, 2, 3)

Pares opcionales nombre=valor

omconfig storage vdisk

action=checkconsistency controller=id vdisk=id

action=cancelcheckconsistency controller=id vdisk=id

action=pausecheckconsistency controller=id vdisk=id

action=resumecheckconsistency controller=id vdisk=id

action=blink controller=id vdisk=id

action=unblink controller=id vdisk=id

action=initialize controller=id vdisk=id

action=fastinit controller=id vdisk=id

action=slowinit controller=id vdisk=id

action=cancelinitialize controller=id vdisk=id

action=cancelbginitialize controller=id vdisk=id

action=restoresegments controller=id vdisk=id

action=splitmirror controller=id vdisk=id

action=unmirror controller=id vdisk=id

action=assigndedicatedhotspare controller=id vdisk=id pdisk=<IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FiSICO> assign=<yes | no>

action=deletevdisk controller=id vdisk=id [force=yes]

action=format controller=id vdisk=id

action=reconfigure controller=id vdisk=id raid=<c | r0 | r1 | ric | r5 | r10> size=<tamafio>
pdisk=<IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FISICO>

action=changepolicy controller=id vdisk=id [readpolicy=<ra | nra | ara | rc | nrc> | writepolicy=<wb | wt | wc | nwc | fwb> |
cachepolicy=<d | c>]diskcachepolicy=<enabled|disabled>

action=rename controller=id vdisk=id

action=clearvdbadblocks controller=id vdisk=id

action=replacememberdisk controller=id vdisk=id source:<IDENTIFICACION?DEL?DISCO?FI’SICO>
destination=<IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FISICO>

action=securevd controller=id vdisk=id

omconfig: Hacer parpadear el disco virtual

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para hacer parpadear los discos fisicos incluidos en un disco virtual.

Sintaxis completa

ontonfig storage vdi sk action=blink controller=id vdisk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacion del disco virtual segin las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=ID para mostrar
las identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

Para hacer parpadear los discos fisicos en el disco virtual 4 del controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk action=blink controller=1 vdi sk=4

omconfig: Dejar de hacer parpadear el disco virtual




Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para dejar de hacer parpadear los discos fisicos incluidos en un disco virtual.

Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk action=unblink controller=id vdisk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacion del disco virtual segin las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D para mostrar
las identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para hacer parpadear los discos fisicos en el disco virtual 4 del controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk action=unblink controller=1 vdi sk=4

omconfig: Inicializar el disco virtual

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para inicializar un disco virtual.

Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk action=initialize controller=id vdisk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacidon del disco virtual segun las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D para mostrar
las identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para inicializar el disco virtual 4 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk action=initialize controller=1 vdi sk=4

omconfig: Cancelar la inicializacion de un disco virtual

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para cancelar la inicializacién de un disco virtual.

Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk action=cancelinitialize controller=id vdisk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacidon del disco virtual segun las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D para mostrar
las identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para cancelar la inicializacién del disco virtual 4 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk acti on=cancelinitialize controller=1 vdi sk=4

omconfig: Inicializacién rapida de disco virtual

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para la inicializacién rapida de un disco virtual.

Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk action=fastinit controller=id vdisk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacién del disco virtual segln las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D para mostrar



las identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para inicializar rapidamente el disco virtual 4 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk action=fastinit controller=1 vdi sk=4

omconfig: Inicializacién lenta del disco virtual

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para hacer una inicializacién lenta del disco virtual.

Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk action=slow nit controller=id vdisk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacidon del disco virtual segun las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D para mostrar
las identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para inicializar lentamente el disco virtual 4 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk action=slowinit controller=1 vdi sk=4

omconfig: Cancelar la inicializacion en segundo plano

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para cancelar el proceso de inicializacion en segundo plano en un disco virtual.

Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk action=cancel bginitialize controller=id vdisk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacidon del disco virtual segun las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D para mostrar
las identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para cancelar la inicializaciéon de segundo plano en el disco virtual 4 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk acti on=cancel bgi nitialize controller=1 vdisk=4

omconfig: Restaurar segmentos muertos

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para recuperar datos de un disco virtual RAID 5 que se ha dafiado. Esta tarea intenta reconstruir los datos
de una porcién dafiada de un disco fisico incluido en un disco virtual RAID 5.

Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk action=restoresegments controller=id vdi sk=i d

donde id es la identificacion del controlador y la identificacidon del disco virtual segun las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D para mostrar
las identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para restablecer segmentos en el disco virtual 4 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk action=restoresegnments control|ler=1 vdi sk=4



omconfig: Dividir el reflejo

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para separar datos reflejados configurados originalmente como un disco virtual RAID 1, RAID 1 concatenado
o RAID 10. La divisidon de un reflejo de RAID 1 o RAID 1 concatenado crea dos discos virtuales concatenados no redundantes. La division de un reflejo de RAID
10 crea dos discos virtuales RAID 0 (seccionados) no redundantes. Los datos no se pierden durante esta operacion.

Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk action=splitmrror controller=id vdisk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacion del disco virtual segun las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores y luego introduzca omreport storage vdisk controller=I1D para mostrar las
identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para iniciar la division de un reflejo en el disco virtual 4 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdisk action=splitnirror controller=1 vdi sk=4

omconfig: Quitar el reflejo

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para separar datos reflejados y restablecer la mitad del reflejo como espacio libre. Al quitar el reflejo de un
disco virtual RAID 1 o RAID 1 concatenado, se crea un solo disco virtual concatenado no redundante. Al quitar el reflejo de un disco virtual RAID 10, se crea un
unico disco virtual RAID 0 (seccionado) no redundante. Los datos no se pierden durante esta operacion. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para
obtener mas informacién acerca de como quitar el reflejo.

Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk action=unnmirror controller=id vdisk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacion del disco virtual segun las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D para mostrar las
identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para quitar el reflejo del disco virtual 4 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk action=unnirror controller=1 vdi sk=4

omconfig: Asignar un repuesto dinamico dedicado

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para asignar uno o méas discos fisicos a un disco virtual como un repuesto dindmico dedicado.

4 NOTA: Los controladores PERC 2/SC, 2/DC y CERC SATA 1.5/2s no admiten repuestos dindmicos dedicados.

Sintaxis completa
omconfig storage vdisk action=assigndedicatedhotspare controller=id vdisk=id pdlsk:<IDENTIFICACIONiDELiDlscoiFfSICCD assign=yes
donde id es la identificacion del controlador y la identificacion del disco virtual. La variable <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FiSico> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores para el controlador, el disco virtual y el disco fisico, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los
controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D y omreport storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los
discos virtuales y los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, usted esta asignando el disco fisico 3 en el conector 0 del controlador 1 como un repuesto dindmico dedicado al disco virtual 4. En un
controlador SCSI conectado en serie (SAS), el disco fisico reside en el gabinete 2.



Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para asignar el repuesto dinamico dedicado descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage vdi sk acti on=assi gndedi cat edhot spare control | er=1 vdi sk=4 pdi sk=0: 3 assi gn=yes

Ejemplo para controladores SAS
Para asignar el repuesto dinamico dedicado descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage vdi sk acti on=assi gndedi cat edhot spare control | er=1 vdi sk=4 pdi sk=0: 2: 3 assi gn=yes

omconfig: Desasignar un repuesto dinamico dedicado

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para desasignar uno o mas discos fisicos previamente asignados como un repuesto dindmico a un disco
virtual.

Sintaxis completa
omconfig storage vdisk action=assigndedicatedhotspare controller=id vdisk=id pdlsk=<IDENTIFICACION_DEL_DISCO_E‘iSICO> assign=no
donde id es la identificacion del controlador y la identificacion del disco virtual. La variable <IDENTIFICACI6N_DEL_DISCO_FiSICO> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores para el controlador, el disco virtual y el disco fisico, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los
controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D y omreport storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los
discos virtuales y los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, se estd desasignando el disco fisico 3 en el conector 0 del controlador 1 como un repuesto dindmico dedicado al disco virtual 4. En un
controlador SAS, el disco fisico reside en el gabinete 2.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para desasignar el repuesto dindmico dedicado descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage vdi sk acti on=assi gndedi cat edhot spare control | er=1 vdi sk=4 pdi sk=0: 3 assi gn=no

Ejemplo para controladores SAS
Para desasignar el repuesto dindmico dedicado descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage vdi sk acti on=assi gndedi cat edhot spare control | er=1 vdi sk=4 pdi sk=0: 2: 3 assi gn=no

omconfig: Revisar la congruencia

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para iniciar una revisién de congruencia en un disco virtual. La tarea de revisién de congruencia verifica los
datos redundantes del disco virtual.

Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk acti on=checkconsi stency controller=id vdi sk=i d

donde id es la identificacion del controlador y la identificacion del disco virtual segun las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=I1D para mostrar
las identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para ejecutar una revision de congruencia en el disco virtual 4 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk acti on=checkconsi stency control | er=1 vdi sk=4



omconfig: Cancelar la revision de congruencia

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para cancelar una revisiéon de congruencia mientras estd en progreso.

Sintaxis completa
onctonfig storage vdi sk acti on=cancel checkconsi stency controll er=id vdi sk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacion del disco virtual segin las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D para mostrar las
identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para cancelar una revision de congruencia en el disco virtual 4 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk acti on=cancel checkconsi stency control | er=1 vdi sk=4

omconfig: Pausar la revisién de congruencia

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para pausar una revision de congruencia mientras estd en progreso. Consulte la Ayuda en linea de Dell
OpenManage para obtener mas informacién acerca de cdmo pausar la revision de congruencia.

Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk acti on=pausecheckconsi stency controller=id vdisk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacion del disco virtual segun las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D para mostrar las
identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para pausar una revision de congruencia en el disco virtual 4 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk acti on=pausecheckconsi stency controller=1 vdi sk=4

omconfig: Reanudar la revision de congruencia

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para reanudar una revisién de congruencia después de que se ha pausado.

Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk action=resumecheckconsi stency controller=id vdisk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacion del disco virtual seguin las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D para mostrar
las identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para reanudar una revisién de congruencia en el disco virtual 4 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk acti on=resunecheckconsi stency control |l er=1 vdi sk=4

omconfig: Eliminar un disco virtual

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para eliminar un disco virtual.

A PRECAUCION: La eliminacién de un disco virtual destruye toda la informacién, incluso los sistemas de archivos y los volimenes que residen en el
disco virtual. Es posible que reciba un mensaje de advertencia si intenta eliminar la particién de inicio o de sistema. Sin embargo, este mensaje
de advertencia no se genera en todos los casos. Asegurese de que no esta eliminando la particion de inicio o de sistema ni otros datos vitales al
usar este comando.



Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk acti on=del etevdi sk control |l er=id vdisk=id

waon=del et evdi sk control | er=1 vdi sk=4

omconfig: Formatear un disco virtual

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para formatear un disco virtual.

Sintaxis completa
ontonfig storage vdi sk action=format controller=id vdisk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacién del disco virtual segun las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D para mostrar
las identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para formatear el disco virtual 4 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage vdi sk acti on=format controller=1 vdi sk=4

omconfig: Reconfigurar discos virtuales

Puede reconfigurar un disco virtual para cambiar el nivel RAID del disco virtual o para aumentar su tamafio agregando discos fisicos. En algunos controladores,
también puede eliminar discos fisicos.

Sintaxis completa

omconfig storage vdisk action=reconfigure controller=id vdisk=id raid=<c| r0| rl| rlc| r5| r6| rl0> size=<tamafio>
pdisk=<IDENTIFICACION DEL_DISCO_FISICO>

Ejemplo de la sintaxis

Para reconfigurar el disco virtual 4 a un tamafio de 800 MB, utilice RAID 5 vy los discos fisicos 0 a 3 en el conector 0 del controlador 1. En un controlador SAS, los
discos fisicos residen en el gabinete 2.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
En este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage vdi sk action=reconfigure controller=1 vdi sk=4 rai d=r5 si ze=800m pdi sk=0:0,0:1,0:2,0:3

Ejemplo para controladores SAS
En este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage vdi sk action=reconfigure controller=1 vdi sk=4 rai d=r5 pdi sk=0:2:0,0:2:1,0:2:2,0:2:3

omconfig: Cambiar la politica del disco virtual

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para cambiar la politica de lectura, de escritura o de caché de un disco virtual.

Sintaxis completa

ontonfig storage vdi sk acti on=changepolicy controller=id vdi sk=id [di skcachepol i cy=<enabl ed| di sabl ed> | readpolicy=<ra| nra| ara|l rc|nrc>
| witepolicy=<wb| wt| wc| nwe> | cachepolicy=<d | c>]



donde id es la identificacion del controlador y la identificacidon del disco virtual segun las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores y luego introduzca omreport storage vdisk controller=1D para mostrar las
identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para obtener mas informacién acerca de la politica de lectura, escritura, caché y de caché de disco del
controlador especifico. Para obtener informacion sobre como especificar estos parametros con el comando omconfig, consulte lo siguiente:

1 Pardmetro [readpolicy=<ra| nra| ara| rc| nrc>] (opcional)
1 Parametro [writepolicy=<wb| wt| wc| nwc | fwb>] (opcional)
1 Parédmetro [cachepolicy=<d | ¢>] (opcional)

1 Pardmetro [diskcachepolicy=<enabled|disabled>] (opcional)

Ejemplo de la sintaxis
Para cambiar la politica de lectura del disco virtual 4 en el controlador 1 a "sin lectura anticipada", introduzca:

ontonfig storage vdi sk acti on=changepolicy control|ler=1 vdi sk=4 readpolicy=nra

omconfig: Cambiar el nombre de un disco virtual

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para cambiar el nombre de un disco virtual.

ﬂ NOTA: En un controlador CERC SATA 1.5/2s, no puede cambiar el nombre predeterminado de un disco virtual.

Sintaxis completa
action=renane controller=id vdi sk=i d nane=<cadena>

donde id es la identificacion del controlador y la identificacién del disco virtual conforme las informa el comando omreport, y <cadena> es el nuevo nombre del
disco virtual. Para obtener los valores para la identificacion del controlador y la identificacion del disco virtual, introduzca omreport storage controller para
mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport storage vdisk controller=ID para mostrar las identificaciones de los discos
virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para cambiar el nombre del disco virtual 4 en el controlador 1 a dv4, introduzca:

ontonfig storage vdi sk acti on=renane controller=1 vdi sk=4 name=dv4

omconfig: Borrar los bloques daifiados de un disco virtual

Use la siguiente sintaxis del comando omconfig para borrar los bloques dafiados de un disco virtual.

Sintaxis completa
act i on=cl ear vdbadbl ocks controller=id vdisk=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacién del disco virtual segun las informa el comando omreport. Para obtener los valores para la
identificacion del controlador y la identificacion del disco virtual, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores;
luego introduzca omreport storage vdisk controller=I1D para mostrar las identificaciones de los discos virtuales conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Por ejemplo, para borrar los bloques dafiados del disco virtual 4 en el controlador 1, ingrese:

omconfig storage vdisk action=clearvdbadblocks controller=1 vdisk=4

omconfig: Comandos de disco fisico

Las siguientes secciones proporcionan la sintaxis de los comandos omconfig que se requieren para ejecutar tareas de los discos fisicos.

Tabla 6-23. Comandos omconfig de disco fisico




Niveles de comando requeridos (1, 2, 3) | Pares opcionales nombre=valor

omconfig storage pdisk

action=blink controller=id pdisk:<IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FfSICO>
action=unblink controller=id pdisk:<IDENTIFICACION?DEL?DISCO?FiSICO>

action=remove controller=id pdisk:<IDENTIFICACIO’N?DELfDISCOfFI’SICO>

action=initialize controller=id pdisk= <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FiSICO>

action=offline controller=id pdisk:<IDENTIFICACIONfDELﬁDISCO?FiSICO>

action=online controller=id pdisk= <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FiSICO>

action=assignglobalhotspare controller=id pdisk=<IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FiSICO> assign=<yes|no>

action=rebuild controller=id pdisk=<IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FiSICO>

action=cancelrebuild controller=id pdisk:<IDENTIFICACIC')NfDELﬁDISCO?FfSICO>

action=removedeadsegments controller=id pdisk= <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FiSICO>

action=clear controller=id pdisk=<IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FiSICO>

action=cancelclear controller=id pdisk= <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FiSICO>

action=cancelreplacemember controller=id pdisk= <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_Fisico>

action=instantsecureerase controller=id pdisk= <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FiSICO>

omconfig: Hacer parpadear un disco fisico

Puede hacer parpadear la luz (el diodo emisor de luz o LED) en uno o mas de los discos fisicos conectados a un controlador. Utilice la siguiente sintaxis del
comando omconfig para hacer parpadear uno o mas discos fisicos.

Sintaxis completa
action=blink controller=id pdisk=<IDENTIFICACION DEL DISCO FisIco>
donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FISICO> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores y luego introduzca omreport
storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, desea hacer parpadear el disco fisico 0 en el conector 0 del controlador 1. En un controlador SAS, el disco fisico reside en el gabinete 2.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para hacer parpadear el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=blink controller=1 pdi sk=0: 0

Ejemplo para controladores SAS
Para hacer parpadear el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=blink controller=1 pdisk=0:2:0

omconfig: Dejar de hacer parpadear un disco fisico

Puede dejar de hacer parpadear la luz (el diodo emisor de luz o LED) en uno o mas de los discos fisicos conectados a un controlador. Utilice la siguiente
sintaxis del comando omconfig para dejar de hacer parpadear uno o mas discos fisicos.

Sintaxis completa
omconfig storage pdisk action=unblink controller=id pdisk:<1DENTIFICACIONiDELiDlscoiFiSICO>
donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FISICO> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores y luego introduzca omreport
storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.



Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, usted desea dejar de hacer parpadear el disco fisico 0 en el conector 0 del controlador 1. En un controlador SAS, el disco fisico reside en el
gabinete 2.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para dejar de hacer parpadear el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=unblink controller=1 pdi sk=0: 0

Ejemplo para controladores SAS
Para dejar de hacer parpadear el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=unblink controller=1 pdi sk=0:2:0

omconfig: Preparar para quitar un disco fisico

Use la siguiente sintaxis del comando omconfig para preparar la eliminacion de un disco fisico:

Sintaxis completa
omconfig storage pdisk action=remove controller=id pdisk:<IDENTIFICACIONiDELiDIS(ZoiFiSICCD
donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FISICO> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport
storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, va a preparar el disco fisico 3, en el conector 0 del controlador 1, para eliminarlo. En un controlador SAS, el disco fisico reside en el gabinete
2.

Ejemplo para controladores SCSI, SATA y ATA
Para preparar para quitar el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=renove controller=1 pdisk=0:3

Ejemplo para controladores SAS
Para preparar para quitar el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=renove controller=1 pdisk=0:2:3

omconfig: Inicializar un disco fisico

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para inicializar un disco fisico.

Sintaxis completa
omconfig storage pdisk action=initialize controller=id pdisk=<IDENTIFICACION DEL DISCO FISIcCO>
donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_Fisico> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport
storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.



Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, va a inicializar el disco fisico 3, en el conector 0 del controlador 1. En un controlador SAS, el disco fisico reside en el gabinete 2.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para inicializar el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=initialize controller=1 pdisk=0:3

Ejemplo para controladores SAS
Para inicializar el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=initialize controller=1 pdisk=0:2:3

omconfig: Poner fuera de linea un disco fisico

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para poner fuera de linea un disco fisico.

Sintaxis completa
omconfig storage pdisk action=offline controller=id pdisk=Identificacién_del_ conector:Identificacién_del destino

donde id es la identificacion del controlador, y Identificacién del conector:Identificacién_del destino es el nimero de conector y el nimero de disco fisico
segln lo informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los
controladores, y luego introduzca omreport storage pdisk controller=ID para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para sacar de linea el disco fisico 3 en el conector 0 del controlador 1, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=offline controller=1 pdisk=0:3

omconfig: Poner fuera de linea un disco fisico

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para poner fuera de linea un disco fisico.

Sintaxis completa
omconfig storage pdisk action=offline controller=id pdisk=<IDENTIFICACION DEL_DISCO_FisIco>
donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_Fisico> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport
storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, va a poner fuera de linea el disco fisico 3, en el conector 0 del controlador 1. En un controlador SAS, el disco fisico reside en el gabinete 2.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para poner fuera de linea el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=offline controller=1 pdi sk=0:3

Ejemplo para controladores SAS

Para poner fuera de linea el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:



ontonfig storage pdisk action=of fline controller=1 pdisk=0:2:3

omconfig: Poner en linea un disco fisico

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para volver a poner en linea un disco fisico que esta fuera de linea.

Sintaxis completa
omconfig storage pdisk action=online controller=id pdisk=<IDENTIFICACION DEL_DISCO_FISICO>
donde id es la identificacion del controlador. La variable <IDENTIFICAC16N_DEL_DISCO_FfSICO> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores y luego introduzca omreport
storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, va a volver a poner en linea el disco fisico 3, en el conector 0 del controlador 1. En un controlador SAS, el disco fisico reside en el gabinete 2.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para volver a poner en linea el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdi sk action=online controller=1 pdisk=0:3

Ejemplo para controladores SAS
Para volver a poner en linea el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdi sk action=online controller=1 pdi sk=0:2:3

omconfig: Asignar un repuesto dinamico global

Use la siguiente sintaxis del comando omconfig para asignar un disco fisico como repuesto dindamico global.

Sintaxis completa
omconfig storage pdisk action=assignglobalhotspare controller=id pdisk=<IDENTIFICACION DEL_DISCO_FISICO> assign=yes
donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FisSico> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport
storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, va a asignar el disco fisico 3, en el conector 0 del controlador 1, como repuesto dinamico global. En un controlador SAS, el disco fisico reside
en el gabinete 2.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para asignar el disco fisico descrito en este ejemplo como un repuesto dindmico global, introduzca:

ontonfig storage pdi sk action=assigngl obal hot spare control | er=1 pdi sk=0: 3 assi gn=yes

Ejemplo para controladores SAS
Para asignar el disco fisico descrito en este ejemplo como un repuesto dindmico global, introduzca:

ontonfig storage pdi sk action=assi gngl obal hot spare control | er=1 pdi sk=0: 2: 3 assi gn=yes



omconfig: Desasignhar un repuesto dinamico global

Use la siguiente sintaxis del comando omconfig para desasignar un disco fisico como repuesto dinamico global.

Sintaxis completa
omconfig storage pdisk action=assignglobalhotspare controller=id pdisk=<IDENTIFICACION DEL DISCO_FISICO> assign=no
donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_Fisico> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport
storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, va a desasignar el disco fisico 3, en el conector 0 del controlador 1, como repuesto dindmico global. En un controlador SAS, el disco fisico
reside en el gabinete 2.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para desasignar el disco fisico descrito en este ejemplo como un repuesto dinamico global, introduzca:

ontonfig storage pdi sk action=assigngl obal hotspare control | er=1 pdi sk=0: 3 assi gn=no

Ejemplo para controladores SAS
Para desasignar el disco fisico descrito en este ejemplo como un repuesto dinamico global, introduzca:

ontonfig storage pdi sk acti on=assi gngl obal hot spare control | er=1 pdi sk=0: 2: 3 assi gn=no

omconfig: Recrear un disco fisico

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para recrear un disco fisico fallido. La reconstruccién de un disco puede tomar varias horas. Si necesita
cancelar la reconstruccion, utilice la tarea Cancelar recreacion. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para obtener mas informacion acerca de cémo
recrear un disco fisico.

Sintaxis completa
omconfig storage pdisk action=rebuild controller=id pdisk:<IDENTIFICACIONiDELiDISC07F151C0>
donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FISICO> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport
storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, va a recrear el disco fisico 3, en el conector 0 del controlador 1. En un controlador SAS, el disco fisico reside en el gabinete 2.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para recrear el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=rebuild controller=1 pdisk=0:3

Ejemplo para controladores SAS
Para recrear el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=rebuild controller=1 pdi sk=0:2:3



omconfig: Cancelar la recreacion de un disco fisico

Use la sintaxis siguiente del comando omconfig para cancelar una recreaciéon que ya esté en progreso. Si cancela una recreacion, el disco virtual permanecera
en un estado degradado. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para obtener mas informacidn acerca de como cancelar la recreacion de un disco fisico.

Sintaxis completa
omconfig storage pdisk action=cancelrebuild controller=id pdlsk:<IDENTIFICACIONiDELiDISCOiFISICO>
donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FisSico> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport
storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, va cancelar la recreacion del disco fisico 3, en el conector 0 del controlador 1. En un controlador SAS, el disco fisico reside en el gabinete 2.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para cancelar la recreacién del disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=cancel rebuild controller=1 pdisk=0:3

Ejemplo para controladores SAS
Para cancelar la recreacion del disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdi sk action=cancel rebuild controller=1 pdisk=0:2:3

omconfig: Quitar segmentos muertos

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para recuperar espacio no utilizable del disco. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para obtener
mas informacion acerca de como eliminar los segmentos muertos.

Sintaxis completa
omconfig storage pdisk action=removedeadsegments controller=id pdisk:<IDENTIFICACIONiDELiblscoiFiSICO>
donde id es la identificacion del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FIiSICO> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport
storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, va a quitar segmentos muertos del disco fisico 3 en el conector del controlador 1. En un controlador SAS, el disco fisico reside en el gabinete
2.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para quitar segmentos muertos del disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdi sk action=renovedeadsegnents control | er=1 pdi sk=0: 3

Ejemplo para controladores SAS
Para quitar segmentos muertos del disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdi sk action=renovedeadsegnents control | er=1 pdi sk=0:2:3

omconfig: Borrar un disco fisico



Use el siguiente comando de omconfig para borrar datos o una configuracion de un disco fisico.

Sintaxis completa
omconfig storage pdisk action=clear controller=id pdisk:<IDENTIFICACIONiDELiDISCOiFiSICO>
donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FisSico> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport
storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, va a borrar el disco fisico 3, en el conector 0 del controlador 1. En un controlador SAS, el disco fisico reside en el gabinete 2.

Ejemplo para controladores SAS
Para borrar el disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=clear controller=1 pdisk=0:2:3

omconfig: Cancelar el borrado de un disco fisico

Use el siguiente comando omconfig para cancelar una operacion de borrado que esté en progreso en un disco fisico.

Sintaxis completa
omconfig storage pdisk action=cancelclear controller=id pdlsk:<IDENTIFICACIéNiDELiDlscoiFiSICO>
donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_DISCO_FISICO> especifica el disco fisico.

Para obtener estos valores, introduzca omreport storage controller para mostrar las identificaciones de los controladores, y luego introduzca omreport
storage pdisk controller=1D para mostrar las identificaciones de los discos fisicos conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis

En este ejemplo, va cancelar el borrado del disco fisico 3, en el conector 0 del controlador 1. En un controlador SAS, el disco fisico reside en el gabinete 2.

Ejemplo para controladores SAS
Para cancelar el borrado del disco fisico descrito en este ejemplo, introduzca:

ontonfig storage pdisk action=cancel cl ear controller=1 pdisk=0:2:3

omconfig: Cancelar el reemplazo de miembro

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para cancelar la operacion de reemplazo de miembro.

Sintaxis completa
action=cancelreplacemember controller=id pdisk:<IDENTIFICACIONiDELiDlscoiFiSICO>

donde id es la identificacion del disco fisico segun la informa el comando omreport.

Ejemplo de la sintaxis
Para cancelar la operacidon de reemplazo de miembro en el disco 0:0:1 que estd conectado al controlador 0, introduzca:

ontonfig storage pdi sk action=cancel repl acemenber controller=0 pdi sk=0:0: 1
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omconfig: Comandos de la bateria
Las siguientes secciones proporcionan la sintaxis de los comandos omconfig que se requieren para ejecutar tareas de la bateria.

Tabla 6-24. Comandos omconfig de la bateria

Niveles de comando requeridos (1, 2, 3) | Pares opcionales nombre=valor

omconfig storage battery

action=recondition controller=id battery=id
action=startlearn controller=id battery=id
action=delaylearn controller=id battery=id

days=d hours=h

omconfig: Reacondicionar la bateria

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para reacondicionar la bateria de un controlador. Consulte la Ayuda en linea de Dell OpenManage para
obtener mas informacién acerca de las baterias y del proceso de reacondicionamiento.

Sintaxis completa
ontonfig storage battery action=recondition controller=id battery=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacion de la bateria segtin las informa el comando omreport. Para obtener este valor, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones del controlador, y luego introduzca omreport storage battery controller=I1D para visualizar el
identificador de la bateria del controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para reacondicionar la bateria en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage battery action=recondition controller=1 battery=0

omconfig: Iniciar del ciclo de recopilacion de informacion de la bateria

Utilice el siguiente comando omconfig para iniciar el ciclo de recopilacién de informacién de la bateria.

Sintaxis completa
ontonfig storage battery action=startlearn controller=id battery=id

donde id es la identificacidon del controlador y la identificacion de la bateria segln las informa el comando omreport. Para obtener este valor, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones del controlador, y luego introduzca omreport storage battery controller=ID para visualizar el
identificador de la bateria del controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para iniciar el ciclo de recopilacién de informacion en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage battery action=startlearn controller=1 battery=0

omconfig: Retrasar el ciclo de recopilaciéon de informacion de la bateria

Utilice el siguiente comando omconfig para retardar el ciclo de recopilacién de informacién de la bateria durante un periodo especificado. El ciclo de
recopilacién de informacion de la bateria se puede retrasar durante un maximo de siete dias o 168 horas.

Sintaxis completa



ontonfig storage battery action=del ayl earn controller=id battery=id
days=d hour s=h

donde id es la identificacion del controlador y la identificacion de la bateria segun las informa el comando omreport. Para obtener este valor, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones del controlador, y luego introduzca omreport storage battery controller=ID para visualizar el
identificador de la bateria del controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para retrasar el ciclo de recopilaciéon de informacion durante tres dias y 12 horas en el controlador 1, introduzca:
ontonfig storage battery action=del ayl earn control |l er=1 battery=0

days=3 hours=12

omconfig Comandos del conector
Las siguientes secciones muestran la sintaxis de los comandos omconfig que se requieren para ejecutar tareas del conector.

Tabla 6-25. Comandos omconfig del conector

Niveles de comando requeridos (1, 2, 3) | Pares opcionales nombre=valor

omconfig storage connector

action=rescan controller=id connector=id

omconfig: Reexplorar el conector

Utilice el siguiente comando omconfig para reexplorar el conector de un controlador. Este comando reexplora todos los conectores en el controlador y, por lo
tanto, es similar a realizar una reexploracion del controlador.

ﬂ NOTA: Este comando no se admite en controladores SAS.

Sintaxis completa
ontonfig storage connector action=rescan controller=id connector=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacidn del conector segun las informa el comando omreport. Para obtener estos valores, introduzca
omreport storage controller para mostrar las identificaciones del controlador, y luego introduzca omreport storage connector controller=1D para mostrar las
identificaciones de los conectores conectados al controlador.

Ejemplo de la sintaxis
Para reexplorar el conector 2 en el controlador 1, introduzca:

ontonfig storage connector action=rescan controller=1 connector=2

omconfig: Comandos del gabinete
Las siguientes secciones proporcionan la sintaxis de los comandos omconfig que se requieren para ejecutar tareas del gabinete.

Tabla 6-26. Comandos omconfig de gabinete

Niveles de comando requeridos (1, 2, Pares opcionales nombre=valor

3)

omconfig storage enclosure

action=enablealarm controller=id enclosure=<IDENTIFICACION_DEL_GABINETE>

action=disablealarm controller=id enclosure=<IDENTIFICACION_DEL_GABINETE>

action=setassettag controller=id enclosure=<IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> assettag=<cadena>

action=setassetname controller=id enclosure:<IDENTIFICACI()N?DEL?GABINETE> assetname=<cadena>

action=settempprobes controller=id enclosure=<IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> index=id minwarn=n



maxwarn=n

action=resettempprobes controller=id enclosure= <IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> index=id

action=setalltempprobes controller=id
enclosure:<IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> minwarn=n

maxwarn=n

action=resetalltempprobes controller=id

enclosure:<IDENTIFICACIC)N_DEL_GABINETE>

action=blink controller=id

enclosure=<IDENTIFICACION_DEL_GABINETE>

omconfig: Activar la alarma del gabinete

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para activar la alarma del gabinete:

Sintaxis completa
omconfig storage enclosure action=enablealarm controller=id enclosure=<IDENTIFICACION DEL GABINETE>

donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> especifica el gabinete.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para activar la alarma en el gabinete conectado al conector 2 del controlador 1, introduzca:

ontonfig storage encl osure action=enabl eal arm control | er=1 encl osure=2

Ejemplo para controladores SAS
Para activar la alarma en el gabinete 2 conectado al conector 1 del controlador 1, introduzca:

ontonfig storage encl osure acti on=enabl eal arm control | er=1 encl osure=1: 2

omconfig: Desactivar la alarma del gabinete

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para desactivar la alarma del gabinete.

Sintaxis completa
omconfig storage enclosure action=disablealarm controller=id enclosure=<IDENTIFICACION DEL GABINETE>

donde id es la identificacion del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> especifica el gabinete.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA
Para desactivar la alarma en el gabinete conectado al conector 2 del controlador 1, introduzca:

ontonfig storage encl osure action=di sabl eal arm control | er=1 encl osure=2

Ejemplo para controladores SAS
Para desactivar la alarma en el gabinete 2 conectado al conector 1 del controlador 1, introduzca:

ontonfig storage encl osure action=di sabl eal arm control | er=1 encl osure=1: 2

omconfig: Establecer la etiqueta de propiedad de un gabinete

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para especificar la etiqueta de propiedad de un gabinete.



Sintaxis completa
omconfig storage enclosure action=setassettag controller=id enclosure=<IDENTIFICACION DEL GABINETE> assettag=<cadena>
donde id es la identificacion del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> especifica el gabinete.

En esta sintaxis, <cadena> es una cadena alfanumérica especificada por el usuario.

Ejemplo para controladores SCSI, SATA y ATA
Para especificar la etiqueta de propiedad como gabin20 en el gabinete conectado al conector 2 del controlador 1, introduzca:

ontonfig storage encl osure action=setassettag controller=1 encl osure=2 assettag=gabi n20

Ejemplo para controladores SAS
Para especificar la etiqueta de propiedad como gabin20 en el gabinete 2 conectado al conector 1 del controlador 1, introduzca:

ontonfig storage encl osure action=setassettag controller=1 encl osure=1:2 assettag=gabi n20

omconfig: Establecer el nombre de propiedad de un gabinete

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para especificar el nombre de la propiedad de un gabinete.

Sintaxis completa
omconfig storage enclosure action=setassetname controller=id enclosure=<IDENTIFICACION DEL GABINETE> assetname=<cadena>
donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> especifica el gabinete.

En esta sintaxis, <cadena> es una cadena alfanumérica especificada por el usuario.

Ejemplo para controladores SCSI, SATA y ATA
Para especificar la etiqueta de propiedad como gabin43 en el gabinete conectado al conector 2 del controlador 1, introduzca:

ontonfig storage encl osure acti on=setassetnanme control | er=1 encl osure=2 asset nane=gabi n43

Ejemplo para controladores SAS
Para especificar la etiqueta de propiedad como gabin43 en el gabinete 2 conectado al conector 1 del controlador 1, introduzca:

ontonfig storage encl osure action=setassetnane controller=1 encl osure=1: 2 asset nane=gabi n43

omconfig: Establecer los umbrales de la sonda de temperatura

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para establecer los umbrales de advertencia minimo y maximo de temperatura para una sonda de
temperatura especificada.

& NOTA: Este comando no se admite en controladores SAS.

Sintaxis completa
omconfig storage enclosure action=settempprobes controller=id enclosure:<IDENTIFICACIONiDELiGAEINETE> index=id minwarn=n maxwarn=n

donde id es la identificacion del controlador y la identificacion de la sonda de temperatura. La variable <IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> especifica el
gabinete.

En esta sintaxis, "n" es un valor especificado por el usuario para la temperatura en grados Celsius.

Ejemplo de la sintaxis



Por ejemplo, puede especificar los umbrales de advertencia minimo y maximo para la sonda de temperatura 3 en 10 °C y 40 °C.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA

En este ejemplo, la sonda de temperatura 3 reside en el gabinete conectado al conector 2 en el controlador 1. Para establecer los umbrales de la sonda de
temperatura en 10 °C y 40 °C, introduzca:

ontonfig storage encl osure action=settenpprobes controller=1 encl osure=2 i ndex=3 ni nwarn=10 maxwar n=40

omconfig: Restablecer los umbrales de la sonda de temperatura

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para restablecer los umbrales de advertencia minimo y maximo de temperatura a sus valores
predeterminados.

[E4 NOTA: Este comando no se admite en controladores SAS.

Sintaxis completa
omconfig storage enclosure action=resettempprobes controller=id enclosure:<1DENTIFICACIONiDELiGABINETE> index=id

donde id es la identificacion del controlador y la identificacién de la sonda de temperatura. La variable <IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> especifica el
gabinete.

Ejemplo de la sintaxis

Por ejemplo, es posible que desee restablecer los umbrales para la sonda de temperatura 3 en los valores predeterminados.

Ejemplo para controladores SCSI, SATAy ATA

En este ejemplo, la sonda de temperatura 3 reside en el gabinete conectado al conector 2 en el controlador 1. Para restablecer los umbrales para la sonda de
temperatura 3 en los valores predeterminados, introduzca:

ontonfig storage encl osure action=resettenpprobes controller=1 encl osure=2 i ndex=3

omconfig: Establecer los umbrales de todas las sondas de temperatura

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para establecer los umbrales de advertencia minimo y maximo de temperatura para todas las sondas de
temperatura del gabinete.

ﬂ NOTA: Este comando no se admite en los controladores RAID SCSI.

Sintaxis completa
omconfig storage enclosure action=setalltempprobes controller=id enclosure:<IDENTIFICACIONiDELiGABINETE> minwarn=n maxwarn=n

donde id es la identificacion del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> especifica el gabinete.

Ejemplo de la sintaxis

Por ejemplo, puede especificar los umbrales de advertencia minimo y maximo para todas las sondas de temperatura en 10 °C y 40 °C.

Ejemplo para controladores SAS

En este ejemplo, las sondas de temperatura residen en el gabinete 3 conectado al conector 2 en el controlador 1. Para establecer los umbrales de todas las
sondas de temperatura en 10 °C y 40 °C, introduzca:

ontonfig storage encl osure action=setal | tenpprobes control |l er=1 encl osure=2:3 ni nwarn=10 maxwar n=40

omconfig Restablecer todos los umbrales de sonda de temperatura

Utilice la siguiente sintaxis del comando omconfig para restablecer los umbrales de advertencia minimo y maximo de temperatura a los valores
predeterminados a todas las sondas de temperatura del gabinete.



ﬁ NOTA: Este comando no se admite en los controladores RAID SCSI.

Sintaxis completa
omconfig storage enclosure action=resetalltempprobes controller=id enclosure:<1DENTIFICACIDNﬁDELiGABINETE>

donde id es la identificacién del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> especifica el gabinete.

Ejemplo de la sintaxis

Por ejemplo, puede restablecer los umbrales para todas las sondas de temperatura en el gabinete 2 del controlador 1.

Ejemplo para controladores SAS

En este ejemplo, las sondas de temperatura residen en el gabinete 3 conectado al conector 2 en el controlador 1. Para restablecer los umbrales para todas
las sondas de temperatura, introduzca:

ontonfig storage enclosure action=resetal | tenpprobes controller=1 encl osure=2:3

omconfig: Hacer parpadear

Utilice el siguiente comando omconfig para hacer parpadear los diodos emisores de luz (LED) del gabinete.

Sintaxis completa
omconfig storage enclosure action=blink controller=id enclosure=<IDENTIFICACION DEL GABINETE>

donde id es la identificacion del controlador. La variable <IDENTIFICACION_DEL_GABINETE> especifica el gabinete.

Ejemplo para controladores SCSI, SATA y ATA
Para hacer parpadear los LED del gabinete conectado al conector 2 del controlador 1, introduzca:

ontonfig storage encl osure action=blink controller=1 encl osure=2

Ejemplo para controladores SAS
Para hacer parpadear los LED del gabinete 3 conectado al conector 2 del controlador 1, introduzca:

ontonfig storage enclosure action=blink controller=1 enclosure=2:3
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